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Giris

On Kontroller

1  Dokunmatik Ekran
2 Sayfalar/Ana Sayfa - Genel ayarlari yapmak veya sayfa secimi yapmak
icin ana sayfayi acar.
3 Diimen Tusu - Kullanici ayarl tus:
Sisteme otopilot badli dedilse,

+ Kisa Basma:Coklu ekranda pencereler arasi gegis yapar
* Uzun Basma: Coklu ekranda etkin pencereyi biydlttr

Sisteme otopilot bagliysa:

+ Kisa Basma: Otopilot kontrol6riini agar ve otopilotu bekleme moduna
alr.

+ Uzun Basma: Coklu ekranda pencereler arasi gegis yapar.

Menii Tusu - Etkin panelin mentsini agmak igin kullanilir.
Déner Tus-Cevirmeyle menller arasi gecis yapar, basma ile se¢im yapar.
Giris Tusu -ayarlari kaydeder veya segim yapar

N o v A

Cikis Tusu- Sayfalardan gikmaya, bir dnceki menliye dénmeye ve imleci
ekrandan temizlemeye yarar.

8 MOB-Giris ve Cikis tuslarina ayni anda basildiginda tekne
konumuna MOB isaretgisini koyar.

9 Ok Tuslari-imleci aktif etmek veya imleci siiriiklemek igin kullanilir.
Menu calismasi: Mend igerisinde yer alan degerleri degistirir

10 Markalama Tusu- Tekne konumuna waypoint atamak igin veya imleg aktifken
imle¢ konumuna isaret koymak i.¢in kullanilir.

11  Gii¢ Tusu - Sistem kontrol penceresini goriintilemek igin bir kere basin. Arka
1sik parlakligini ayarlamak icin kisa basislari tekrarlayin. Cihazi agip
kapatmak igin basin ve tutun.

12 Kart okuyucu kapagi
13  Gift kart okuyucu girisi
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Ana Sayfa
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Time Plot

1 Uygulamalar
Uygulamayi tam sayfa olarak gortntilemek igin bir ikon segin.
Uygulama i¢in 6nceden yapilandiriimis béliinmis sayfa segeneklerini
gorintilemek igin bir digmeye basin veya basili tutun.

2  Ayarlar diigmesi
Ayarlar penceresine erismek icin basiniz.

3 Araglar
Bir gorevi yuritmek igin kullanilan iletisim kutularina veya kayitli bilgilere
g6z atmak i¢in bir digme segin.
4  Favoriler
Panel kombinasyonunu gdrintilemek igin bir digme segin.
Sik Kullanilanlar paneli, dizenleme moduna girmek icin sik kullanilan bir
digmeye basih tutun.
5 Kapatma diigmesi
Ana sayfadan ¢ikmak ve dnceki etkin sayfaya dénmek igin segin.
6 Giic diigmesi
Uniteyi kapatmak igin segin.
7 Denize Adam Diistii (MOB) diigmesi

Mevcut tekne pozisyonuna Denize Adam Dusti (MOB) waypointi kaydetmek
igin segin.

Uygulama Sayfalari

Sisteme bagli her bir uygulama panellerde sunulmaktadir. Uygulama tam sayfa
olarak veya bir coklu panel sayfasindaki diger panellerle birlikte sunulabilir.

Tdm uygulama sayfalarina Ana sayfa’dan erisilir.
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Ana Sayfa diigmesi
2  Uygulama paneli

Gosterge bari
Seyir ve sensor bilgisi. Cubuk kapatilabilinir veya kullanici tarafindan
yapilandirilabilinir.

Menii diigmesi
Yakinlas/Uzaklas diigmeleri

Sistem control penceresi

Temel sistem ayarlarina hizh erigim.

iletisim kutusunu Giig tusuna kisa bir basisla veya ekranin (istiinden asagi
dogru hizlica kaydirarak gérintuleyin.

7 Durum bari

Pencere
Kullanici tarafindan girilen bilgi veya ileti.

9 Alarm mesaji
Tehlikeli durumlar veya sistem hatalari meydana gelirse gérintdlenir.

10 Menii
Ozel pane meniisii.

Coklu Sayfalar

Her sayfada en fazla 4 panel olabilir.

4 panel

Bolunms bir sayfadaki panel boyutlari Sistem Denetimleri iletisim penceresinden
ayarlanabilir.

Onceden yapilandirilmis béliinmiis sayfalar
Her bir tam ekran uygulamasinda, diger panellerin her biri ile birlikte segilen uygulamay
iceren 6nceden yapilandiriimig birkag boliinmUs sayfa vardir.

Not:Onceden yapilandiriimig bélinmiis sayfalarin sayisi degistirilemez, sayfalar
Ozellestirilemez veya silinemez.

Ana panel digmesine basip basili tutarak énceden yapilandiriimig bolinmus bir
sayfaya erisin.

Favori sayfalar
Tum 6nceden yapilandiriimis favori sayfalar degistirilebilir, silinebilir ve kendinizinkini
olusturabilirsiniz. Toplam 12 favori sayfaniza sahip olabilirsiniz.

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. "Yeni favori sayfalari ekleme", sayfa 20.
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Temel Islemler

Sistem Kontrol Penceresi

Sistem kontrolleri diyalogu temel sistem ayarlarina hizli erisim saglar. Power
(gg) tusuna kisa bir basisla diyalogu gorintileyebilirsiniz. Diyalogda
gérintilenen ikonlar degisim gosterebilir. Ornegin, bdliinmisleri ayarlama
segenegi sadece Sistem Kontrol diyalogunu actiginizda boélinmus bir sayfayi
gorintuldyorsaniz kullanilabilir.

SYSTEM CONTROLS “
% O 3

System
Brightness

Settings Standby Power off

Pr—

¢C &8 7|03

Instrument

Nightmode Touchlock =~ Wireless bar

Ozelliklerin Aktiflestirilmesi

Ayarlamak veya agip kapatmak istediginiz fonksiyonun ikonunu seginiz. Agilip
kapatilacak bu fonksiyonlar igin, yukarida “Instrument Bar’(GOsterge Bar)
ikonunda gosterildigi gibi, ikonun Gzerinde fonksiyonun etkinlestirildigini gosteren
mavi bir renk bulunmaktadir.

Sistemin Acilip/Kapatiimasi

Gug¢ tusuna basarak, Ana sayfadaki veya Sistem Denetimleri iletisim penceresindeki
C) Guc¢ secenegini belirleyerek sistemi kapatirsiniz.

Kapatma tamamlanmadan dnce Glg tusu birakilirsa, kapatma islemi iptal edilir.

foset Not: Unite gii¢ kontrollii olarak yapilandiriimissa, Uniteyi kapatamazsiniz.

Ilk calistirma

Unite ilk kez caligtirildiginda veya fabrika varsayilanindan sonra iinite kurulum
sihirbazi gorintuler. Kurulum sihirbazina yanit vermek, bazi temel kurulum
seceneklerini se¢gmeyi ister.

Sistem ayarlari se¢enegini kullanarak daha fazla kurulum yapabilir ve daha sonra
kurulum sihirbazi ile yapilan ayarlari degistirebilirsiniz.

Bekleme modu

Bekleme modunda, ekran ve tuslar i¢in aydinlatma gli¢ tasarrufu amaciyla kapanir.

Sistem arka planda ¢alismaya devam eder. Standby modunu Sistem kontrolleri

penceresinden secebilirsiniz. Standby modundan normal ¢alismaya ge¢gmek igin
Standby Power tusuna kisaca basiniz.

Ekran Aydinlatmasi

Parlakhk
Ekran arka aydinlatmasi, Sistem Denetimleri iletisim penceresinden herhangi bir
-ﬁi zamanda ayarlanabilir. Onceden ayarlanmis arka aydinlatma diizeylerini, Giig tusundaki
]

kisa basiglarla da degistirebilirsiniz.
Brightness
Gece modu

Gece modu segenegi, disuk 1sik kosullari igin renk paletini ve arka 1s1§1 optimize eder.

Not: Gece modu segildiginde grafikteki detaylar daha az gorilebilir!
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Wireless (Kablosuz Baglanti)

Kablosuzun durumuna bagli olarak kablosuz baglanti segenekleri sunar. Ornegin, bir
ortak noktaya baglanin veya erisim noktasina gegin. Segenek agiklamalari igin bkz.
"Kablosuz baglant", sayfa 95.

Dokunmatik Ekrani kilitlemek

Sistemin yanhshkla calismasini énlemek icin bir dokunmatik ekrani gegici olarak
kilitleyebilirsiniz. Ekranda buyik miktarlarda su oldugunda, érnegin agir denizlerde ve
havalarda dokunmatik ekrani kilitleyin. Bu 6zellik, Unite agikken ekrani temizlerken de
kullanighdir.

Dokunma Kilidi aktif oldugunda, Uniteyi sadece tuslardan
kullanabilirsiniz. Dokunmatik ekrani Sistem Denetimleri iletigim
penceresinden Kilitlersiniz.

Gug fonksiyonuna kisa bir basigla kilit islevini kaldirirsiniz.

Gosterge Bari
Sadece gegerli sayfa igin Gosterge bari acar / kapatir.

Dokunmatik Ekran Islemleri

Farkli panellerdeki temel dokunmatik ekran asagidaki tabloda gésterilmektedir.

Bu kilavuzdaki panel bdlimleri, panele 6zgli dokunmatik ekran iglemi hakkinda daha
fazla bilgiye sahiptir.

Ikon Aciklama

Hafifce dokunun:

« Coklu panelli ekranda, bir paneli etkinlestirmek igin
+ Imleci panelde yerlestirmek |

X + Menu ve pencere 6gesi segmek igin

+ Isaret kutucugu segenegini agik/kapall yapmak igin
+ Segcilen bir 6genin temel bilgileri géstermek icin

L5

Basin ve tutun:

+Imlegli herhangi bir panelde imleg yardim 6zelligini

etkinlestirmek icin, "Uzun basma 6zelligini 6zellestirme" konusuna

bakin, sayfa 19

Gosterge panelinde veri segimi penceresini agmak igin

+ Panel dugmesinde, mevcut bolinmus ekran
segeneklerini gérmek icin

+ Favori digme dlzenlemesine girmek igin

75
3

-

A

Hicbir secenegi etkinlestirmeden mevcut segeneklerin
listesi boyunca kaydirin.

Ornegin waypoint listesi boyunca hizlica kaydirmak igin
hafifce dokunun. Kaydirmayi durdurmak icin ekrana
hafifce vurmaniz gerekir.

Panele bir haritayl veya eko goruntisunu yerlestirmek igin
cevirin.

w
&
3
| 2
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Ikon Aciklama

7
Bir harita veya goruntuyu kuagultmek igin sikigtirma
hareketi yapin.
4
7 4
Bir harita veya goruntuyu kugultmek igin yayma hareketi
yapin.

Menuiilerin ve Pencerelerin Kullanimi

Meniiler
Sayfanin sag (ist kdsesindeki MENU diigmesine hafifce dokunarak bir sayfa
menusunu géruntulenir.
* Bir menu 6gesi segin ve hafifce dokunarak isaret kutucugunu acik kapali
olarak degistirin.
» Kaydirma gubugu degerini;

- Kaydirma gubugunu surikleyerek

- Veya + veya — ikonlarina hafifce dokunarak ayarlayin.
Mendleri déner digmeyi kullanarak da g¢alisgtirabilirsiniz.
* MenU 6geleri boyunca kaydirmak igin digmeyi déndrin
* Vurgulanan bir 6geyi se¢gmek igin digmeye basin
* Segilen 6genin degerini ayarlamak i¢in digmeyi dondurin
Onceki meniiye dénmek ve sonra ¢ikmak icin Back (Geri) menii segenegine
veya X tusuna hafifce dokunun. Menide kaydirmayi ekrana meni alaninin
disina hafifce dokunarak da yapabilirsiniz. MENU digmesine tekrar
bastiginizda, kapandigi zamankiyle ayni durumda agilir. imlecin etkin olup
olmamasina bagh olarak farkli menud secgenekleri vardir.

Pencere kutulari

Ekrana hafifce dokunarak veya déner digmeyi kullanarak pencere kutusunda
giris alanlari segilir. Diyaloglarda kullanici bilgileri girmek gerektigi zaman nimerik
ve alfa nimerik tus takimi takimlari otomatik olarak goérintilenir. Tug takimi sanal
tuslara basarak calistirilir ve giris Enter tus takimi tusuna basilarak teyit edilir. Bir
diyalog giris kaydedilerek veya iptal edilerek kapatilir. Bir diyalog diyalogun sag
Ust késesindeki X’e hafifce dokunarak veya X tusuna basarak da kapatilir.

Sayfalarin ve Panellerin Secilmesi

Sayfalarin secimi

« Ana sayfadaki ilgili uygulama digmesini tiklayarak tam sayfa paneli segin
+llgili favori diigmesine tiklayarak favori bir sayfa segin

+llgili uygulama simgesini basili tutarak énceden tanimlanmis bir bélinmiis panel

Aktif panel segimi

Birden ¢ok panel sayfasinda, bir seferde yalnizca bir panel aktif olabilir. Aktif panel bir
sinirile gizilmigtir.

Sadece aktif panelin sayfa menisuine erigebilirsiniz. Bir paneli tiklatarak etkinlestirin.

Favoriler panelini bir sayfada acilan meni olarak

goruntilleme

Sik kullanilan panelini Ana Sayfa tusunu basili tutarak herhangi bir sayfada bir acilir
pencere olarak goruntlleyebilirsiniz. Gortntilemek icin agilir pencerede bir sik
kullanilan sayfa seg¢in. Panel 3 saniyeden sonra segilen favoriye geger
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Waypoil
M
Nawga | h

Denize Adam Diistii(MOB) Waypointi olusturma

Acil bir durum oldugunda , Giris sayfasinda MOB (denize adam diisti) digmesini
takip eden Home (giris) tusuna basarak veya Enter (Giris) ve Exit(Cikig) tuslarina
ayni anda basarak teknenin mevcut konumunda bir Denize Adam Dustu isareti
konumlandirabilirsiniz.

MOB fonksiyonunu etkinlestirdiginizde asagidaki eylemler otomatik olarak
gerceklesir:

* Teknenin bulundugu yerde bir MOB igareti konumlanir

» GoOriinim tekne konumunda ortalanan buayatilmis bir harita paneline degistirilir.
« Sistem navigasyon bilgisini MOB isaretine gidecek sekilde gorintiler.

MOB digmesine artarda basarak birden fazla MOB isareti konumlandirilabilir.
Tekne navigasyon bilgisini ilk MOB isareti igin gostermeye devam edecektir.
Ardisik MOB isaretlerine navigasyon manuel yapiimalidir.

MOB'a Seyiri Iptal Etme
Sistem navigasyonu meniden iptal edene kadar navigasyon bilgilerini MOB yol
noktasina dogru gostermeye devam eder.

MOB waypoint’ini Silme

1. Etkinlestirmek igcin MOB waypoint’ini segin

2. MOB waypoint agilir penceresine dokunun veya MOB waypoint iletisim kutusunu
gorinttlemek icin Enter tuguna veya doner digmeye basin.

3. lletisim kutusundaki silme segenegini segin.

Bir MOB yol noktasi, etkinlestirildiginde meniden de silinebilir.

Ekran Goriintiisui Yakalama

Ekran goriintisi yakalama igin ayni anda AnaSayfa ve Gl¢ tuslarina ayni anda basin.
Ekran goérintuleri dahili bellege kaydedilir.

Dokunmatik ekranda, ekran goriintiisi alabilmek igin Sistem Ayarlari iletisim kutusunda
Ekran goriintlisii yakalama segenegini agmaniz gerekir. islev etkinlestirildiginde, acik
pencerenin baslik gubugunu cift tiklatarak veya iletisim kutusu agik degilse durum
gubugunu cift tiklayarak bir ekran goriintlsini alabilirsiniz.

Dosyalari gortintlilemek icin, bkz. "Dosyalar", sayfa 120.
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Sisteminizin Ozellestirilmesi

Ana Sayfa duvar kagidinin 6zellestirilmesi

Ana sayfanin duvar kagidi ézellestirilebilir. Sistemle birlikte gelen resimlerden birini segebilir
veya kendi resminizi .jpg veya .png formatinda kullanabilirsiniz.

Goruntuler, dosya tarayicisinda gorilebilecek herhangi bir konumda kullanilabilir. Bir resim
duvar kagidi olarak secildiginde, otomatik olarak Duvar Kagidi klasériine kopyalanir.
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‘WheelKey” Yapilandirmasi
On panelde yer alani WheelKey'e kisa veya uzun bir basigla ne olacadini tanimlayabilirsiniz.

WheelKey tusunu yapilandirmak icin Sistem Ayari iletisim penceresindeki WheelKey'i
Yapilandir'i secin. WHEELKEY Yapilandirmasi iletisim penceresinde kisa basma veya Uzun
basma segenegini secip , ardindan hangi islemi yapmasi igin listeden bir segenek segin.

Uzun Basma Ozelligini Yapilandirma

Paneldeki uzun basmanin mentyl agip agmadigini veya panelde imleg destek ézelligini
goéruntuleyip gorintilemedigini belirtmek igin Gelismis ayarlar iletisim penceresini kullanin.

ADVANCED SETTINGS “

v Waypoints
v Hardware
4 User interface
¢ Cursor
Slider holdoff 200 The period to wait for another slider adjustment before the action will occur (ms)
CursorAssist Enables CursorAssist on long press. If disabled the menu will get open then.
Long press duration 1000 The tap and hold duration (1000ms-1500ms)
Night mode text color -

Panel Boyutunun Ayarlanmasi

Etkin bolinmis sayfa icin panel boyutunu degistirebilirsiniz. Panel boyutu hem favori

sayfalar hem de dnceden tanimlanmig bélinmus sayfalar igin ayarlanabilir.

1. Sistem Kontrol penceresini etkinlestirin

2. lletisim kutusundaki bdlmeleri ayarlama secgenegini segin.

3. Ayarlama simgesini siriikleyerek panel boyutunu ayarlayin.

4. Panellerden birine dokunarak, doner digmeyi veya Enter tusuna basarak
degisikliklerinizi onaylayin.
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Degisiklikler aktif favori veya boliinmis sayfaya kaydedilir.

Parola Korumasi
Sistem ayarlariniza yetkisiz erisimi 6nlemek icgin bir PIN kodu belirleyebilirsiniz.

Not:Bu 06zelligi kullanirsaniz PIN kodunu (sifre) kaydetmenizi ve glvenli bir yerde
saklamanizi tavsiye ederiz.

Sifre korumasi olusturdugunuzda, asagidakilerden herhangi biri segildiginde PIN
kodu girilmelidir. Dogru PIN kodu girildikten sonra, hepsine PIN kodunu tekrar
girmeden erigilebilir.

* Araclar panelinden veya Sistem Denetimleri iletisim penceresinden etkinlestirilen
ayarlar.

¢« Araglar panelinden etkinlestirilen alarmlar

¢« Araglar panelinden etkinlestirilen dosyalar

¢« Araclar panelinden etkinlestirilien GoFree Magazasi

+ Harita Segenekleri altindaki Harita menusunden etkinlestirilen ayarlar

Parola korumasini sistem Ayarlari iletisim kutusundan ayarlar ve kaldirirsiniz.

Language English (US)
Text size Normal =
Key beeps off
Time...

Configure WheelKey...
Satellites...

PIN code SetPIN...
Delete PIN...

Restore defaults

Yeni Favori Sayfalarin Eklenmesi
1. Sayfa dlzenleyici iletisim kutusunu agmak igin Giris sayfasindaki favori
panelindeki Yeni simgesini segin.

2. Yeni bir sayfa olusturmak igin sayfa simgelerini surikleyip birakin
3. Gerekirse, panel duzenini degistirin (yalnizca 2 veya 3 panel igin)
4. Sayfa taslagini kaydedin.

Sistem yeni favori sayfayi gorintiler ve yeni sayfa Ana sayfadaki favori sayfalar
listesine eklenir.
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Back

Cruise
Fishing

Anchor

General

PAGE EDITOR “

Drag panels from the left-hand side on to the preview area to
£ h ! A ’
e i compose the page layout. -
Echo Instru%"ems
Structure m@e]

\ No panels added
Autopilot

Nav

Clear Save Discard

Favori Sayfalarin Diizenlenmesi

1. Favori panelinde dlizenle simgesini segin :
- Sayfayi kaldirmak igin favori simgede X simgesini segin.
- Sayfa duzenleyici iletisimini goruntilemek igin favori simgede arag simgesini
segin.
2. Sayfa duzenleyici iletisim kutusundaki panelleri ekle veya kaldir
3. Favori dizenleme modundan ¢ikmadan 6nce degisikliklerinizi kaydedin veya iptal
edin.

Gosterge Barinin Goriiniimiini Ayarlama

Sisteme bagli veri kaynaklari Gésterge barindada gortilebilir.

Gésterge barini bir veya iki gubukta gdsterecek sekilde yapilandirabilirsiniz. iki gubuk
gorintilemeyi belirlerseniz, gubuklari otomatik olarak degistirmek igin
ayarlayabilirsiniz. Gosterge barinda goérintilenmesini istediginiz verileri
ayarlayabilirsiniz.

Cubuklardan biri veya her ikisi icin 6nceden tanimlanmis bir etkinlik se¢gmek igin

menuyl kullanin. Bir aktivite gubugu secildiginde, 6nceden tanimlanmis veriler gosterge
cubugunda goéruntulenir.

Gosterge barini sistem kontrolleri penceresinden kapatabilirsiniz.

Not: Bu sadece gegerli sayfa igin Gosterge barini kapatir.

Gosterge Barini Acmak/Kapatmak

1. Sistem Kontrol penceresini aktiflestir

2. Cubugu agmak ve kapatmak igin gosterge bari simgesini devre digi birakin /
etkinlestirin.

Onceden tanimlanmis bir eylem gubugu segin

1. Gosterge barini segerek etkinlestirin
2. Meniyi agmak icin MENU tusunu seginiz.
3. Bar 1 veya Bar 2'yi ve ardindan énceden tanimlanmis bir eylem gubugunu segin.

Onceden belirlenmis gosterge secenekleri gésterge barinda gorintiilenir. Eylem
cubugundaki bir géstergeyi degistirebilirsiniz, bkz. Asagidaki Gdsterge bari
icerigini duzenleme.

Gosterge bari icerigini diizenleme

1. Gdsterge barini secerek etkin

2. Meniyi agmak icin MENU tusunu seginiz

3. llk olarak degistiriimesini istediginiz gosterge panelini ardindan ise hangi
gostergenin goruntilenecegini seginiz.Bu iglemler icin Edit (Dizenleme) segenegini
kullaniniz.

4. Veri Secimi penceresinden goruntilemek istedidiniz icerigi segin.

5. Degisikliklerinizi kaydetmek icin Men('yl ve ardindan Dizenlemeyi bitir'i segin.
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Yakit Tasarrufu Gostergesi

Gosterge barindaki yakit tasarrufu gostergesini uygulama sayfalarinda
gorintileyebilirsiniz (Harita, Radar, Echo, Nav, vb.). Onceden belirlenmis Yakit eylem
cubugunu segin veya bir gosterge kaynagini Yakit Tasarrufu olarak degistirin.
Gosterge kaynagini degistirmek igin, bkz. "Gésterge gubugunun gériinimuni
ayarlama", sayfa 21.

Mevcut tasarrufun dijital gérinima

Yakit tasarrufu Olgl birimleri

% 100 verimlilik, bu 'nominal tiketim' anlamina gelir
% 120 verimlilik

Ortalama yakit tasarrufu

Anlik tasarruf

N O A WN =

Yakit seviyesi

Yakit tasarrufu gostergesi anlik ve ortalama yakit tasarrufunu gosterir. Yesil alanin
baslangici “Nominal Yakit Tasarrufu” nu temsil eder ve yakit tasarrufunuzun nominal yakit
tasarrufunun Gzerinde gdsterilmesini saglamak icin ilave% 20 alan gdsterir.

Yakiti ne kadar verimli tiketirseniz, dig mavi kadran daha ¢ok dl¢egin yesil
kismina dogru ilerler. Teknenizin nominal tasarrufunu elde ederseniz, yesil
bélgede olursunuz. Nominal tasarrufunuzdan daha iyi bir tasarruf elde etmeyi
basarirsaniz, Ust yesil bélgede bir yerlerde olursunuz.

Nominal yakit tasarrufu, Yakit ayarlari diyalog penceresinde gorintilenen Tekne
Kurulumu bélimune girilebilir.

Ortalama yakit tasarrufunuzu Yakit ayarlari penceresinde bulunan Yakit Tasarrufunu
sifirla béliminden sifirlayabilirsiniz. Sifirladiginizda, sistem yeni ortalamayi
hesaplamaya baslar

Birim ayarlari bélimiindeki Tasarruf alaninda yakit tasarrufu géstergesi igin 6lgim
birimlerini ayarlayin.
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KopriiUstiu Kontrol

KopriUstli Kontrol 6zelligi, ayni anda birkag ekran (zerinde hangi sayfalarin
gosterildigini kontrol etmenizi saglar. Ozellik, hangi bilgilerin gérintiilendigini hizlica
yapilandirmak igin ayni yere monte edilmis goklu ekranl gemilerde kullanilr.
Sisteminizde maksimum dort farkli konsol olabilir ve bir konsola gruplandiriimis en
fazla dort ekraniniz olabilir. Her ekran sadece bir konsol i¢in yapilandirilabilir.

Ekranlar bir konsola dahil edildiginde, her ekran igin on iki sayfa yapilandirmasi (6n
ayar) yapabilirsiniz.

Konsola Ekran Ekleme
Not: Konsol yapilandirmasi igin tim ekranlarin agik olmasi gerekir.

1. KoépriiUsti yapilandirma sayfasini agin

2. Yeni bir konsol yapilandirmak veya mevcut var olani diizenlemek igin segin.
- Segilen konsol icin KépriiUstii Yapilandirmasi gésterilecek ve bir kdprilye
atanmamis olan tiim géruntler listelenecektir.
3. Konsola eklemek istediginiz ekrani seginiz.
- Mevcut képruistliniizde / gosterge panosunda / dimeninizdeki ekranlarla ayni
fiziksel dizende soldan saga ekranlari duzenleyin.
4. Isterseniz konsol ismini yeniden adlandirin.
5. Ayarlari kaydedin.

T BRE OIS KopriiUstii Kontrol, képrii igin yapilandinimis tim birimlerin Ana sayfasinda
gorintilenecektir.

| sermines

Tracks and Trips Info

A Alarms Device Name

Sources...
,’ Units

() wireless

Device list

Diagnostics

o
& Network

mad Vessels | it “

dit Bridge 1 BRIDGE CONFIGURATION - BRIDGE 1

@ (Zone

tdit Bridge 2

Bridge 1

Add new bidge
Simulal

Drag displays from the left-hand side on to the boxes below to compose the bridge layout

N\
53

Delete Discard
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KopriiUstiindeki ekranlar icin 6nceden ayarlanmis sayfalar
yapilandirma

1.

2,
3.

Ana sayfadaki KépriiUstii Kontroliinii asagi dogru kaydirarak KépriiUstii Kontrol

panelini etkinlestirin.

Dizenleme simgesini secerek dlizenleme moduna girin.

On ayar sayfasini tanimlamak istediginiz ekrani segin.

- Segilen ekran igin sayfa diizeni segenegi, ana 6zellikleri ve yapilandiriimis favori
sayfalari gésteren agdan okunacaktir.

Tercih edilen sayfayi segin.

- Bu ekranin segilen KoépriiUstii 6nayarinda yer almasini istemiyorsaniz bos
sayfayl segin.

Tam Koprilstl 6n ayarlarindaki tim ekranlar igin bir sayfa yapilandirilincaya kadar

3. ve 4. adimi tekrarlayin.

. Dlzenleme modundan ¢ikmak ve yapilandirmanizi kaydetmek igin yeniden

dizenleme simgesini segin.

A~ Bndge(onijl A

KopriiUstii 6n ayarlarini segme

Ana sayfadaki KépriiUstii Kontrolii lizerinde asadi dogru kaydirarak mevcut hazir ayarlara
genel bakis goruntileyin.

Onceden ayarlanmis yapilandirmalardan birini segtiginizde, o konsola dahil olan

tim cihazlar énceden yapilandiriimis sayfalara geger.

~ Bridge Control ~
l*

>
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Haritalar

Harita Ozelligi, geminizin konumunu arazi ve diger harita nesnelerine gére gdsterir.
Harita panelinde rotalari planlayabilir - ydnlendirebilir, waypointleri belirleyebilir ve AlS
hedeflerini goriintileyebilirsiniz.

Harita Paneli

12 3 4
|
5 __~ + N \ ?
6 —
| | o ol
5 8
Waypoint*

Uzatma Cizgili Tekne (Uzatma ¢izgisi opsiyoneldir)
Rota*

Kuzey Goéstergesi

Kilavuz Cizgileri*

Mesafe Halkalarr*

iz*

Harita Menzil Skalasi

Mesafe Halkasi Araliji(Sadece mesafe halkalari aktifken goruntulenir)

O 0O N O U1 A W N =

* istege bagli harita 6geleri. istege bagl harita égelerini, Harita ayarlari iletisim
kutusundan ayri ayri agar / kapatirsiniz.

Harita Verileri

Sistemler satis yapilan bolgeye bagli olarak farkli dahili harita ile teslim edilir.

Butln cihazlar Insight Genesis dahil olmak tzere tum Insight haritalarini destekler.

Ayni zamanda Navionics ve C-MAP yani sira ATS formatinda igerik sunan cesitli

uglinc taraflarin haritalarini destekler. Mevcut haritalarin tam segimi igin lttfen

www.gofreeshop.com, www.c-map.com veya www.navionics.com adreslerini ziyaret ediniz.
Not:Bu kilavuzda tiim olasi harita men( segenekleri agiklanmistir. Bu segenekler

kullandiginiz haritaya gore degisir. Haritalar iletisim agi Gzerinden paylasildigindan, tek
tekne icin sadece bir harita yeterli olacaktir.

Not:Harita karti gikariimissa, Sistem otomatik olarak gémll haritaya gegmez.
Karti tekrar takmadan ya da gémulu haritaya geri donene kadar diistiik
¢OzUnUrlUklG bir harita gérintulenir.

Cift Harita Turiinlin Goriintillemesi
Eger mevcut farkli tiirden haritalariniz varsa — kart yuvasinda yerlesik veya
Ethernet Ustlinde - iki harita paneli olan bir sayfada ayni anda iki farkl harita tuirt

Gosterebilirsiniz. (Home) Girig sayfasinda Harita uygulama diigmesine basili tutarak
veya iki harita paneli ile Favori sayfasi olusturarak ikili harita paneli segebilirsiniz.
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Harita Tiriiniin Secilmesi

Harita tirQ her harita paneli igin ayri ayri segilir. Harita panellerinden birine hafifce
dokunun ve harita segenekleri menisinden mevcut harita tirlerinden birini segin.
islemi ikinci harita paneli tiirli igin tekrarlayin ve bu panel igin alternatif bir harita tiirli
segin. Eger mevcut haritalariniz ayniysa — dahili, kart yuvasinda veya Ethernet iletisim

aginda — sistem otomatik olarak géruntilenen bélgeniz igin en ¢ok harita detayi olan
haritay! segecektir.

Haritay! kaydirma
Parmaginizi ekrana surikleyerek haritayl herhangi bir ydnde hareket ettirebilirsiniz.

imleci sil menii secenegini secin veya imleci ve imleg penceresini panelden kaldirmak
igin X tusuna basin. Bu ayni zamanda haritayi gemi konumuna getirir.

Harita Olgegi

Haritayl zoom panel ikonlarini, déner digmeyi kullanarak veya 2 parmaginizla
¢imdikleme hareketi (kiglltme) veya yayma hareketi yaparak (blyitme)
blyutlp kigultebilirsiniz.

Harita mesafe 6lcegi ve mesafe halkalari aralidi (agikken) harita panelinin sag
alt kdsesinde gosterilir.

Tekne Sembolii

Sisteme bir GPS ve uygun bir pruva sensoru bagli oldugu zaman, tekne sembolii tekne
konumunu ve pruvayi isaret eder. Pruva sensoru takili olmadan, tekne semboli COG
(yere gore rota) kullanarak kendini yonlendirir. GPS mevcut degilse tekne semboli
soru isareti igerir.

Teknenin Harita Panelinde Konumlandirilmasi

Harita Yonii
Ekranda harita oryantasyonu igin birka¢ segcenek bulunmaktadir. Panelin sag Ust
kdsesindeki harita yonlendirme sembolil kuzey yonund isaret eder.

A N

Kuzey Yukari Pruva Yukari Rota Yukari

Kuzey Yukari
Haritayi kuzey yonu yukariya dogru gorintdiler..

Pruva Yukari
Haritay1 tekne pruvasina goére yukariya dogru gérintuler.Pruva bilgisi pusuladan
alinir. Pruva mevcut degilse GPS’ den gelen COG (yere gore rota) kullanilir.

Rota Yukari

Bir rotada veya bir waypoint’e seyir yapilirken, haritayi bir sonraki waypoint'in
ybénune déndurur. Eger seyir yapilmiyorsa,seyir baslayana kadar pruva yukari
yonlendirmesi kullanilir.

Ileriye Bak
Haritayi teknenin biraz dniine ortalar boylece ileriyi gortisinuz artar.
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Harita Ogeleri Hakkinda Gériintiileme Bilgileri

Bir harita 6gesi, bir waypoint, rota veya hedef Ustiine hafifce dokundugunuz
zaman,segilen 6ge hakkinda temel bilgiler géruintllenir. Harita 6gesinin agilisina
hafifce dokunmakla o 6ge igin tim bilgiler gosterilir. Secilen harita icin mevcut
bilgiler menliyl kullanarak da goérintilenebilirSecilen harita icin mevcut bilgiler
menUyU kullanarak da goérintilenebilir

Not:Sisteminizde gecerli C-MAP haritalarini goriintiiliyorsaniz, servisler, konum veya
nesne ile iligkili mevcut multimedya (fotograflar) hakkindaki bilgileri goriintilemek
icin deniz nesnelerini segebilirsiniz.

Not:Temel 6ge bilgilerini gérmek i¢in acilis bilgileri harita ayarlarinda
devreye sokulmalidir.

N25°36.013' W080°09.239" Display icon and name
’ Notes Depth (m)
00000.00
Alarm radius (NM)
00.00

Delete Gato

Harita Panelinde Imlecin Kullanilmasi

imleg varsayilan olarak deniz haritasinda gosterimez.

Ekrana hafifce dokundugunuzda, imleg¢ gortinir hale gelir ve imleg konumu penceresi

etkinlesir. imleg etkinlestigi zaman, deniz haritasi tekneyi takip etmek icin cevrilmez

veya dénmez.

imleci ve imleg penceresini panelden ¢ikarmak igin, X tusuna basip basili tutun veya

Clear cursor (imleci temizle) panel digmesine hafifge dokunun. Bu ayni zamanda

haritayl tekne konumuna ortalayacaktir.

imleci bir énceki konumunda goérintilemek icin Restore cursor (imleci geri yuikle)

E 13°37.148 menu secenegine hafifcge dokunun. Clear cursor/Restore cursor (Imleci

LS all A temizle/Imleci geri yiikle) teknenin mevcut konumu ve imleg pozisyonu arasinda
degistirme yapmak icin faydali 6zelliklerdir.

N 59°01.280'

Imlece Git

Ekrana hafifce dokunarak sonra meniide imlece git segenegini kullanarak ekranda
secilen bir konuma seyir baslatabilirsiniz.

Imleg yardimci fonksiyonu

Not:Ozellik etkinse imleg destek fonksiyonu kullanilabilir. Sayfa 19'daki "Uzun basma
Ozelligini 6zellestirme" konusuna bakin.

imleg yardim fonksiyonu parmaginizla detaylar kapsamadan imlecin ince ayarini
vehassas yerlesimini saglar.

imle¢ semboliinii parmaginizin Ustiinde gériinen secim gemberine aktarmak igin
parmaginizla ekrana basip basili tutun.

Oge bilgilerini gériintiilemek igin, parmaginizi ekrandan gekmeden segim
¢emberini istenen 6genin Ustline sirlkleyin.

Parmaginizi ekrandan kaldirdiginiz zaman, imle¢ normal imle¢ ¢alismasina geri
doner.

Mesafenin Olgiilmesi

imleg teknenizle segilen bir konum arasindaki veya harita panelindeki 2 nokta
arasindaki mesafenin dlgilmesi igin kullanilabilir.

1. Ekranda teknenizle arasindaki mesafeyi 6lgmek istediginiz yere hafifgce dokunun.

N 59°21.788' B e . . . . .. . P
E 14°31.685' - Olglim ikonlari teknenin merkezinden imleg konumuna gizilen bir gizgiyle

28k 2. goérinir ve mesafe imleg Bilgileri penceresinde listelenir.
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2. Olgiim fonksiyonunun aktif oldugu siirece ikonu siirlikleyerek dlgiim
noktalarini yeniden konumlandirabilirsiniz.

Not: Kerteriz daima gri ikondan mavi ikona dlgular.

Olgiim faktorii etkin imleg olmadan élgiilebilir. Her iki 8lgiim ikonu énce tekne
konumunda yerlesecektir. Gri ikon tekne hareket ettikge tekneyi izlerken, mavi ikon
fonksiyonu etkinlestirdiginiz zamanki konumunda kalacaktir.

Olglim fonksiyonu Finish measuring’e (dlgiimii bitir) hafifce dokunarak veya X
tusuna basarak sonlandirilir.

Waypointleri kaydetme

Bir waypoint secilen konumda panele hafifce dokunarak ve sonra meniide yeni
waypoint segenegini segerek kaydedilir.

« Dudner tusa basiniz

¢« Mark tusuna basiniz
* Mend igerisinden yeni waypoint segenegini segin

NEW WAYPOINT AT CURSOR

006

N 58°29.187" E005°46.854'

More options...

Cancel

Rota Olusturma

Harita panelinde agagidaki yollari izleyerek rota olugturabilirsiniz.
imleci harita paneline yerlestirin

Menude yeni rota secenegini kullanin

ilk rota noktasi igin haritada bir noktaya dokunun

Diger rota noktalari i¢in nokta olugturmaya devam edin

Menu icerisinden rota kaydetmeyi kullanin

UhRhONE

Not: Daha fazla bilgi igin, bkz. "Waypointler, Rotalar ve izler" sayfa 37.

Harita Panelinde Nesnelerin Bulunmasi
Harita panelinden diger tekneleri veya muhtelif harita

dgelerini arayabilirsiniz. imleg konumundan aramak igin

panel Ustiinde istenen konuma hafifce dokunun. imleg

etkin degilse sistem 6geleri tekne konumundan arayacaktir.

FIND FROM VESSEL u

Select a category of items you wish to search for

Waypoints Chart Items
Routes Vessels
Tracks Coordinates

Fuel

Not: Akaryakit istasyonlarini aramak igin SIRIUS veri paketi aboneliginiz ve
tekneleri aramak igin bagh bir AIS aliciniz olmalidir.

3D Haritalar

3D secenedi kara ve deniz konturlarinin ¢ boyutlu grafik gérintisind saglar.
Not:Butun harita tirleri 3D modunda ¢alisir, fakat uygun alan i¢in 3D kartografisi
olmadan harita diiz gérunur.

3D Harita segildiginde jar,ta menusinde dondurme ve kaydirma segenekleri
goranar.
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3D Haritanin Kaydirilmasi

Haritay1 Pan (gevir) ikonuna hafifce dokunup sonra parmaginizla istenen yoéne
slrlkleyerek herhangi bir ydne gevirebilirsiniz.

Cevirmeyi durdurmak ve haritayi tekne konumuna ortalamak icin X tusuna basin veya
Return to vessel (tekneye dén) menl secenegine hafifge dokunun.
Goriintilleme agisinin kontrol edilmesi

Géruntlleme agisi dondirme ikonuna hafifge dokunup sonra ekranda siriikleyerek
kontrol edilebilir.

¢« Gorintulediginiz yonu degistirmek icin yatay olarak sirikleyin

¢« Gorintinin egim agisini degistirmek icin dikey olarak surikleyin

Not:Tekne konumuna ortalandigi zaman, sadece egim agisi ayarlanabilir.
Gorintileme yonu harita ydnlendirme ayari tarafindan kontrol edilir. Sayfa 26’da

“Teknenin harita panelinde konumlandirilmasina” bakin.

3D Haritanin Biiyultiliip-Kigiltiilmesi
Bir 3D haritayl zum paneli ikonlarini veya déner digmeyi kullanarak buyutip
kigultebilirsiniz..

Harita Bindirme

Radar, Structure, AlS, SonarChart Live (sadece Navionics haritalar) ve hava durumu
bilgileri bindirilmis olarak harita panelinde géruntulenebilir.

Bir bindirme segildiginde, harita menisu segilen bindirme icin temel fonksiyonu
kapsayacak sekilde genisler.
Radar, Structure, AIS ve hava durumu bilgileri bu kilavuzda ayri béliimlerde

anlatiimigtir.adar, structure and weather functions are described in separate sections in this
manual. SonarChartLive i¢in sayfa 32’de detaylari bulabilirsiniz.

Insight ve C-MAP haritalari

Insight ve C-MAP haritalari i¢in olasi tim menu segenekleri asagida
aciklanmistir. Kullanabileceginiz 6zellikler ve menu segenekleri, kullandiginiz
haritalara bagh olarak farklilik gésterebilir. Bu bolim bir Insight haritasindan
mentler géstermektedir.

Not:Gésterilen haritada mevcut degilse bir menii segenegi gridir. Ornegin, Raster
haritalari Insight ile mevcut degildir, bdylece Raster haritalari menu segenegi,
Analiz haritalar gérintulendiginde grilesir.

Insight ve C-MAP gelgit ve akintilar

Sistem Insight ve C-MAP gelgitlerini ve akintilarini géruntileyebilir. Bu bilgi ile
akintilarin ve gelgitlerin zamanini, seviyesini, yoninu ve giicini tahmin etmek
mUmkuandur. Bu, bir seyahatin planlanmasi ve navigasyonunu dusindrken dnemli
bir aractir.

Genis yakinlastirma araliklarinda gelgitler ve akintilar T (Tides) veya C (Current)
harflerini iceren kare bir simge olarak goruntilenir. Simgelerden birini sectiginizde, o
konum icin gelgit veya guincel bilgiler géruntulenir.

Dinamik akinti verileri 1-deniz mili yakinlagtirma mesafesinin iginde yakinlastirilarak
goruntulenebilir. Bu aralikta, Gegerli simgesi, akimin hizini ve yoninu gosteren
hareketli bir dinamik simgeye dénusur. Dinamik simgeler siyah renkte (6 digumden
daha buyuk), kirmizi (2 digumden blylk ve 6 knot'a esit veya daha kuguk), sari (1
digiumden blyuk ve 2 digumden kiguk veya esit) veya yesil (veya o lokasyondaki
akima baglh olarak, 1'den az digum). Akim yoksa (0 knot) bu, beyaz kare simgesi
olarak gosterilecektir.
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Dinamik Akinti lkonlari

Insight ve C-MAP 6zel harita secenekleri

Oryantasyon, ileriye bak, 3D ve harita kaynagi (6nceden bu bélimde tarif
edilmistir) tim harita tarleri igin yaygindir..
Orientation
North up Sunum
Look ahead Haritalar farkl gériinty stillerinde goérintilenebilir.
3D
Presentation»
Chart of
View»
Chart source
Insight

Raster gorintii Yiiksek Cozinirliklii Batimetri
Golgeli Kabartma
Deniz dibi golgeli

Kontour Yok
Haritadan contour hattini siler

Raster Haritalar
Gorunumu geleneksel kagit harita sekline dénustarir

Raster saydamligi
Raster goruntt saydamligini kontrol eder.

Yiksek ¢ozlnUrlikli batimetri
Yuksek kontur hatlarinin yogunlagmasini etkinlegtirir veya devre digi birakir.
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Chart detail
Full

Categories...

Photo overlay
off

Photo overlay tra...

Depth palette

Shading®

Back

Paper chart

Depth filter
20t

Depth pal

Insight ve C-MAP goriiniim secenekleri

Harita Detaylari
« Tam
Kullanimdaki harita i¢in tim mevcut bilgiler.1
« Orta
Navigasyon igin yeterli minimum bilgi.
© Az
Kaldirilamayan temel bilgi diizeyi ve tiim cografi alanlarda gerekli olan bilgileri igerir.
Guivenli navigasyon icin yeterli degildir.
Insight ve C-MAP harita kategorileri
Insight ve C-MAP grafikleri, gérmek istediginiz bilgiye gbre ayri ayri acip
kapatabileceginiz birkag kategori ve alt kategori icerir.

Fotograf bindirme

Fotograf bindirme, bir alanin uydu fotograf gérintuilerini haritaya bindirilmis olarak
goruntilemenizi saglar. Bu tur fotograflarin kullanilabilirligi belirli bélgelerle ve
haritacilik sarimleriyle sinirlidir.

Fotograf bindirmelerini 2B veya 3B modlarda goriintileyebilirsiniz.

g P8,

Fotograf Bindirme Yok Fotograf Bindirme, Sadece Kara Tam Fotograf Bindirme
Fotograf Saydamugi

Fotograf saydamlidi, fotograf bindirmesinin opakhgini ayarlar. Minimum
saydamlik ayarlariyla, harita ayrintilari fotograf tarafindan neredeyse
gizlenir..

AR

Minimum saydamlik

4

Saydamlik Seviyesi %80

Derinlik Paleti
Haritada kullanilan Derinlik paletini kontrol eder.

Kagit Harita
Haritanin gérinumnd kagit harita stiline degigtirir.

Glvenli Derinlik

Insight ve C-MAP haritalari, si§ (daha agik tonlar) ve derin (koyu golgeler) sulari ayirt
etmek igin farkli mavi tonlari kullanir. Givenlik derinligi, mavi gélgeleme olmadan
derinliklerin gizilecegi limiti belirler.

Derinlik Filtresi

Derinlik deg@erleri filtre segilen derinlik filtre sinirindan daha sigdir.
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Depth 1

Depth 2
v
Composition

Vegetation

Custom...
Shadir

Restore curs
4 Back
Ne
waypoint Orientation
North up
Navigati Look ahead
Measu )
Fing Comm. edits
Chart optie
View’|
Overl
Settings’|
Chart source
— Navionics
N
|
Chart optior

Back

overl*
SonarChart

Transparency
Min

Minimum depth
om

Golgeler
Secilen godlgeleme kategorisine bagli olarak, deniz yataginin farkh alanlarini gélgeler.

Not: Kompozisyon ve Bitki ortlistiniin golgelendirilmesi C-MAP cizelgeleri igin gecerli
degildir.

Derinlik 1 ve Derinlik 2
Farkh renklerde farkli derinlikleri gélgelendiren derinlik 6n ayarlari.

Ozel
Derinlik 1 ve Derinlik 2 i¢in renk golgelemesinin derinlik esigini, rengini ve opasitesini
(saydamlik) ayarlayabilirsiniz.

3D blylitme

Sadece 3D modunda kullanilabilen grafik ayarlari. Abarti, karadaki tepelerin gizilen
yuksekligine uygulanan bir gogalticidir ve suda daha uzun ya da daha derin
gérinmesini saglamak igin suda gukurlar olusturur.

Not: Eklenen harita kartinda veri yoksa bu segenek grilesir.

Navionics haritalar

Bazi Navionics 6zellikleri Navionics'ten en glncel verileri gerektirir. Bu dzellikler igin,
uygun Navionics haritalarina veya harita kartina sahip degilseniz, 6zelliklerin
kullanilamayacagini belirten bir mesaj goéruntilenir. Bu dzellikler icin gerekenler
hakkinda daha fazla bilgi i¢in, www.navionics.com adresine bakin.

Navionics 6zel harita secenekleri

Oryantasyon, ileriye bak, 3D ve Grafik kaynagi (6nceden bu bélimde tarif
edilmistir) tim grafik tirleri igin yaygindir.

Topluluk Dizenlemeleri

Navionics duzenlemeleri dahil olmak Uzere harita katmanindaki degisiklikler. Bunlar
Navionics topluluguna yiiklenen ve Navionics haritalarinda mevcut kilinan kullanici
bilgileri ve diizenlemeleridir. Daha fazla bilgi igin haritanizi igeren Navionics
bilgilerine veya Navionics web sitesine bakin: www.navionics.com

SonarChart Live

SonarChart Live, cihazin kendi canli sonar transduserine dayanan derinlikli konturlar
olusturdugu gercek zamanl bir 6zelliktir.

Navionics harita menlstnde, Overlay'i ve ardindan SonarChart Live'l segerek haritaya
bindirme olarak goérintileyin.

SonarChart Live bindirme 6gesini sectiginizde, menu SonarChart Live sec¢eneklerini
goruntilemek igin genisler. Seffaflik ve minimum derinligi ayarlamak igin segenekleri
kullanin.

Saydamlik

SonarChart Live bindirme, diger harita verilerinin Gzerine ¢izilir. Harita verileri
tamamen asgari seffaflikta kaplidir. Harita ayrintilarinin gérilmesini saglamak igin
saydamligi ayarlayin.

Minimum derinlik

SonarChart Live goruntilemesinin givenlik derinligi olarak goérdugu seyi ayarlar.
Bu, SonarChart Live alaninin renklendiriimesini etkiler. Gemi guvenlik derinligine
yaklastikca, SonarChart Live alani kademeli olarak basit bir gri / beyazdan
kirmiziya dénusecektir.
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Orientatior
North

Look ahear
3l

Comm. edit

Setting

Chart sourc

Navion

Bac

Back

Shading

v

Dynamic icons
v
Easy View

Photo overlay
off

SC Density
Very High
-

Fishing range®

Shallow water
om

Navionics goriiniim secenekleri

Harita Golgelendirme
Golgeleme, arazi bilgilerini tabloya ekler.

Navionics dinamik gelgit ve akinti ikonlari
Med cezir ve akinti bilgilerini elmas ikonu yerine bir gésterge ve okla gosterir.
Navionics haritalarinda mevcut med cezir ve akinti verileri belirli bir zaman ve tarih
ile ilgilidir. NSS evo3 oklari ve/veya gostergeleri med cezir ve akintilarin zaman
icindeki gelisimlerini géstermek igin canlandirir.

sr
]

413

Dinamik Gelgit Bilgisi Dinamik akinti bilgisi

Asagdida belirtilen ikonlar ve semblojiler kullaniimaktadir:

Akinti Hizi

@@ Ok uzunlugu hiza baglidir ve sembol akigin yénine gére donduralur.
Akig hizi ok sembolinin iginde gdsterilir. Kirmizi sembol akinti hizi
artarken,mavi sembol akinti azalirken kullanilir.

E? i . Gelgit Yiiksekligi
v Goruntiiniin 8 etiketi vardir ve degerlendirme guninin mutlak

maksimum/minimum degerine gore ayarlanir.
Kirmizi ok med cezir yikselirken, mavi sembol med cezir
algalirken kullanilir.

Not:Tim nimerik degerler kullanici tarafindan ayarlanan ilgili sistem
birimlerinde gosterilir (6lgiim birimi).

Kolay Gorinim
Buyuteg 6zelligi harita 6gelerinin ve metni blyutir.

Not: Haritada Bu 6zelligin etkin oldugunu gdsteren bir belirte¢ yoktur.

Fotograf Bindirme

Fotograf bindirme bir bélgenin uydu fotograf gérintilerini harita tGzerine bindirilmis olarak
goruntiilemenizi saglar. Bu fotograflarin ulasilabilirligi belirli bolgelerle sinirhdir.

Fotograf bindirmelerini hem 2D hem de 3D modlarinda géruntileyebilirsiniz.

Fotograf Bindirme Yok Fotograf Bindir, Sadece Kra Tam Fotogrf Bindirme |

xxxxxx o Loy, o

Fotogaf Saydamligi
Fotograf seffafligi fotograf bindirmenin mathgini ayarlar. Minimum seffaflik ayarlariyla harita
detaylari fotograf tarafindan hemen hemen saklanir.
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SonarChart

Sistem Navionics SonarChart 6zelligini desteklemektedir.

SonarChart, ylksek ¢dzunlrltklt kontur detayini ve standart navigasyon verilerini
gOsteren bir batimetri haritasi gérintiler. Daha fazla bilgi icin www.navionics.com
adresine bakin.

Sonar Chart Yogunlugu
SonarChart ve SonarChart Live konturlarinin yogunlugunu kontrol eder.

Balikgilik Araligi

Navionics'in farkli bir renkle doldurdugu bir dizi derinlik segin.

Bu, balik¢ilik amacli belirli bir derinlik araligini vurgulamaniza olanak tanir. Aralik,
sadece alttaki harita verileri kadar dogrudur, yani eger harita sadece kontur hatlari icin
5 metrelik araliklar igeriyorsa, gdlgeleme en yakin mevcut kontur hattina yuvarlanir.

‘&

| 1
)
2 " e ]
& o
{ Lo

Derinlik Vurgularr;dv.Aral 1§ Yok Derinlik Vurgulama Aral ld/: 6m-12m

Sig Su Vurgulama

Si1g suyun vurgulanmis alanlari.

Bu size suyun 0 ile segilen derinlik (10 metreye/30 feet kadar) arasindaki alanlarini
vurgulamanizi saglar.

.

Sig §u Vurgulanmamig . ‘ Vurguianmlg Sig Su:0m- 3m
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Comm. @

Colored Seabed...
ON

Annotation
Full

Presentation Type

International

Chart Details

Al
Safety Depth
Contours Depth

Rock filter level

Navionics Harita Ayarlar

Renkli deniz tabani alanlari
Farkh mavi tonlarinda farkli derinlik alanlari goruntilemek icin kullanilir.

Sunum Turi
Semboller, navigasyon haritasinin renkleri ve Uluslararasi veya ABD sunum
tarleri igin metinler gibi denizcilik bilgileri saglar.

Dipnot
Gorintilenecek yerler ve alan adlari gibi alan bilgilerinin hangileri oldugunu belirler.

Harita Detaylari
Farkl cografi katman bilgisi seviyeleri saglar.

Guvenli Derinlik

Navionics cgizelgeleri, si§ ve derin sulari ayirt etmek igin farkli mavi tonlari kullanir.
Secilen derinlige gore glvenlik derinligi, mavi golgeleme olmadan gizilir.

Not:Yerlesik Navionics veritabaninda 20 metreye kadar veri bulunuyor, bundan
sonra hepsi beyaz.

Kontour Derinligi
Haritada gérduguniz hangi konturun segilen glvenli derinlik dederine kadar oldugunu
belirler.

Kaya Filtre Seviyesi

Haritada verilen bir derinlik altinda kaya tanimlamasini saklar.

Bu da size teknenizin su alma derinliginin oldukga altinda konumlanmis pek gok
kayanin oldugu alanlardaki haritalari dizenlemenizde yardimci olur.

Harita Ayarlan

Harita ayarlari sayfasinda yapilan ayarlar ve gorintu secenekleri butiin harita
panelleri igin ortaktir.

SETTINGS “

Q System 3D boat selection Center console -

Boat settings...
@ Chart

Range rings v
@ Eche Extension lines...
@ Radar ForwardScan v
@ Autopilot Synchronize 20/3D chart

Popup information v
@ Navigation o

Grid lines v
Eﬁ Fuel Waypoints v
> Tracks and Trips Routes v

3D Tekne Segimi
3D haritalarda hangi ikonun kullanilacagini belirler.

Tekne Ayarlan

Otomatik rota hesaplanirken tekne ayarlari kullanilir. Navionics Dock-to-dock
otomasyonunu ve kolay yonlendirme 6zelliklerini kullanmak igin teknenin taslagi,
genigligi ve yuksekligi girilmelidir.

Haritalar | NSS evo3 Kullanici Kitapcigi



Not: Dock-to-Dock Autorouting ABD karasularinda kullanilan birimlerde mevcut
degildir.

Mesafe Halkalan

Mesafe halkalar teknenizden diger harita nesnelerine olan mesafeyi vermek igin
kullanilir. Mesafe skalasi harita skalasina uymasi igin sistem tarafindan otomatik
olarak ayarlanir.

Uzatma Hatlan

Tekneniz ve diger AIS hedefleri olarak gosterilen diger tekneler igin dl¢u gizgilerinin
uzunlugunu ayarlar.

A: Pruva

B: Yere Goére Rota (COG)

Olgii gizgilerinin uzunlugu ya sabit bir mesafe olarak ayarlanir veya teknenin segilen
zaman periyodunda ilerleyece@i mesafeyi belirtir. E§er higbir segenek Bu tekne igin
isaretlenmezse tekneniz igin 6lgu gizgisi gosterilmez.

Kisisel tekne pruvasi etkin pruva sensorundan gelen bilgiye ve etkin GPS sensorundan
gelen COG (Course Over Ground) yere gore rotaya baghdir.

Diger tekneler icin COG verileri AlS sisteminden alinan mesajda igeriimektedir.

EXTENSION LINES “

THIS VESSEL

Course Over Ground

Heading
Length

1nm
OTHER VESSELS

Course Over Ground

Length

2 min

Save Cancel

ForwardScan
ForwardScan'iniz varsa ve bu secgenek aktifse, ForwardScan pruva uzantisi grafikte
gOsterilir. Bkz. "Pruva uzantisi", sayfa 91.

SonarChart Live Gelgit Diizeltmesi

Segildiginde, sonar kaydedildiginde SonarChart Live tarafindan kullanilan
derinlik deg@erlerini ayarlamak igin gelgit duzeltme 6zelligi yakindaki gelgit
istasyonlarindan (varsa) bilgi kullanir.

2D/3Dharitalari senkronize etmek

Bir 2D ve bir 3D haritasi yan yana gosterilirken bir haritada gdsterilen bir
konumla diger bir haritada gésterilen bir konumu birbirine baglar.

Pop-up bilgilendirme
Ogeye hafifce vurdugunuzda harita 6geleri icin temel bilgilerin gériintiilenip
goruntilenmeyecegini seger.

Kilavuz Cizgileri
Haritada enlem ve boylam cizgilerinin gériintilenmesini agar ve kapatir.

Waypointler, Rotalar, Izler

Harita panelinde bu 6gelerin gorintilenmesini agar ve kapatir. Ayrica, bunlari
yonetmek igin kullanabileceginiz Waypointler, Rotalar ve izler diyalog pencerelerini
de agar.
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Move...

Edit...

Delete

Waypointler, Rotalar velzler

Waypointler

Bir waypoint bir haritada, bir radar gérintlsinde veya bir sonar gérintisunde
konumlanan kullanici katkili bir isarettir. Her waypoint’in enlem ve boylam
koordinatl kesin bir konumu vardir. Bir waypoint bir sonar ekraninda
konumlanabilir, konumlandirma bilgisine ek olarak bir de derinlik degeri olacaktir.

Bir waypoint sonradan dénmek isteyebilecegdiniz bir konumu isaretleme igin
kullanilir. Bir rota olusturmak icin iki veya daha fazla waypoint birlestirilebilir.

Waypointleri Kaydetme

imleg etkinse veya degilse gemi pozisyonunda imle¢ konumunda bir yol noktast,
asagidakileri yaparak kaydedilir:

« Déner tusa basiniz

« Mark Tusuna basiniz

* Mend igerisinden yeni waypoint secenegini kullaniniz

NEW WAYPOINT AT CURSOR

006

N 58°29.187" E005°46.854'

More options...

Waypointin Taginmasi

1. Tasimak istediginiz waypointi hafifge dokunarak segin.Waypoint ikonu tagsima
modunu belirtmek icin degisecektir.

Menuyu etkinlestirin ve menu igerisinden waypointi segin.

Tasima secenegine basin

Waypoint konumunu segin

Enter otusuna veya doner digmeye basarak yeni pozisyonu

teyit edin. Waypoint otomatik olarak yeni konumua kaydedilmistir.

Ll ol ol

Waypointin diizenlenmesi

Bir waypoint hakkinda tim bilgileri Edit waypoint diyalogdan diizenleyebilirsiniz. Bu
diyalog waypoint etkinlestitildigi zaman waypointin agilan penceresine hafif¢e
dokunup, déner digmeye basip veya menuden etkinlestirilir.

Bu diyaloga Giris sayfasinda Waypointlerden de erisilebilir.

N25°36.013' W080°09.239" Display icon and name
» Notes Depth (m)
00000.00
Alarm radius (NM)

00.00

Waypoint alarm ayarlari
Olusturdugunuz ayri her waypoint igin bir alarm yarigapi ayarlayabilirsiniz. Alarm
waypoint dizenleme diyalogunun igerisinde ayarlanir.

Not:Tekneniz tanimlanmis yarigapin igine geldiginde bir alarmi etkinlestirmek icin
waypoint yaricap alarmi, alarm panelinde ON konumuna ayarlanmalidir.
Detayli bilgi icin 18.sayfadaki "Alarmlar penceresi” boélimiine bakiniz.
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Rotalar

Bir rota, gezinmek istediginiz siraya goére girilen bir dizi waypoint 6gesinden
olusur.

Harita panelinde bir rota sectiginizde yesile déner ve rota adi géruntilenir.
Sistem, Navionics Autorouting ve C-MAP Easy Routing i¢in destek igerir. Bu
Ozellik otomatik olarak, bir rotanin ilk ve son waypointi arasinda veya karmasik
bir rotada secilen waypointler arasinda farkh waypoint énerir. Yeni bir rota
olustururken veya énceden kaydedilmis rotalar dizenlemek igin 6zelligi
kullanabilirsiniz.

Harita Paneli lizerinde yeni rota olusturma

Harita panelinde imleci aktif edin.

Mendlden yeni rota bolimunu segin

Harita paneli Gzerine ilk waypointi konumlandirin.

Rota tamamlanana kadar harita paneli Gzerinden waypoint eklemeye devam edin.
Menuldeki kaydetme secenegini secerek rotayi kaydedin.

RN

Harita Panelinden rotayi diizenleyin
1. Etkin hale getirmek icin rotayi segin
2. Menude rota dlizenleme segenegini segin
3. Yeni waypointi'i harita paneline yerlegtirin:
- Yeni waypointi'i bir bacagin Uzerine ayarlarsaniz, mevcut
waypointler arasinda yeni bir nokta eklenir.
- Yeni waypointi rotanin disinda ayarlarsaniz, rotadaki son noktadan
sonra yeni waypoint eklenir.
4. Bir waypoint'i yeni bir konuma tasimak icin surukleyin
5. Menlde kaydetme secenegini segerek rotayi kaydedin.

Not:Men segilen diizenleme segenegine bagli olarak degigir. Tim diizenlemeler
meniden onaylanir veya iptal edilir.

Dock-to-dock Oto-Yonlendirme ve Kolay Yonlendirme
Dock-to-Dock Oto-Ydénlendirme ve Kolay Ydénlendirme, haritadaki ve teknenizin
boyutundaki bilgilere dayanarak yeni rota konumlari énerir. Bu 6zelligi kullanmaya
baglamadan énce tekne taslak, genislik ve yiikseklik sisteme girilmelidir. Ozelligi
baslattiginizda bilgiler eksikse, tekne ayarlari iletisim kutusu otomatik olarak
goruntilenir.

Not : ABD bdlgesinde satis i¢in tasarlanmig birimler, Otomatik Yonlendirme
yeteneklerine sahip degildir.

ABD karasularinda kullanildiginda, otomasyona alma 6zellikleri ABD disindaki tim
birimlerde devre disi birakilir.

Not: Segili rutin noktalardan biri glivensiz bir alanda bulunuyorsa, rihtimdan
kenara Otorouting veya Kolay Ydnlendirmeyi baglatmak mimkin degildir. Bir
uyari iletisim kutusu géruntulenir ve devam etmek icin ilgili waypoint(ler) i
guvenli bir alana tagimalisiniz.

Not:Uyumlu bir harita mevcut degilse, Dock-to-Dock Autorouting ya da Easy
Routing menu segenedi mevcut degildir. Uyumlu kartografi C-MAP MAX-N +,
Navionics + ve Navionics Platinum icerir. Mevcut grafiklerin tam bir se¢im igin,
www.gofreemarine.com, www.c-map.com veya www.navionics.com adresini
ziyaret edin.

1. Yeni bir rotada en az iki adet waypoint yerlestirin veya dizenlemek icin
mevcut bir rotayi agin.
2. Dock-to-dock Oto-Yonlendirmeyi segin ve asagidaki adimlari takip edin:
- Tum Rota - sistemin acik rotanin ilk ve son waypointi arasinda yeni
waypoint eklemesini istiyorsaniz,
- Segilen-Otomatik yonlendirme icin sinirlari tanimlayan yonlendirmeleri
manuel olarak segmek isterseniz, ilgili waypoint'i secin. Secilen
waypointler kirmizi renktedir. Sadece iki adet waypoint segilebilir ve
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sistem sectiginiz baslangi¢ ve bitis noktalari arasindaki tim
waypoint'leri atar.

-Otomatik yonlendirmeyi baslatmak igin Kabul et segenegini belirleyin.

Otomatik yénlendirme tamamlandiginda rota dnizleme modunda gorinur ve
bacaklar guvenli veya guvenli olmayan alanlari géstermek icin renk kodludur.
Navionics kirmizi (guvenli olmayan) ve yesil (guvenli) kullanir, C-MAP kirmizi
(guivenli olmayan), sari (tehlikeli) ve yesil (guvenli) kullanir.

3. Rota 6nizleme modundayken gerekli oldugunda, herhangi bir waypointi
tasiyin.

4, Wz)}/lpointlerin pozisyonlarini kabul etmek icin ayarlari tut'u segin.

5. Sistemin waypoint'i rotanin diger bolimleri icin otomatik olarak
konumlandirmasini istiyorsaniz, en sonunda 2. adimi (Secim) ve 3.
adimi tekrarlayin.

6. Otomatik yonlendirmeyi tamamlamak ve rotayi kaydetmek icin Kaydet
secenegini segin.

Dock-to-dock Oto-Yénlendirme ve Kolay Yonelendirme Ornekleri
+ llk ve son glzergah noktalari segildiginde kullanilan tim rota segenegi.

"} / I /8 \
fik ve Son Waypoint Otomatik Yonlendirme Sonucu

+ Bir rotanin bir kismini otomatik olarak yonlendirmek igin kullanilan se¢im
segenegi.

Iki Waypoint Segili Oto-Yénlendirme Sonucy

Mevcut Waypointler kullanilarak rota olusturma

Rotalar iletisim kutusundan mevcut yol noktalarini birlestirerek yeni bir rota
olusturabilirsiniz. Diyalog, Ana sayfadaki Yol Noktalari aracini kullanarak ve
ardindan Rotalar sekmesini segerek etkinlestirilir.

WAYPOINTS, ROUTES AND TRACKS “
Waypoints m Tracks

Rame NEW ROUTE “
Alarms wioe. | Route002 v Display
sng Leg Waypoint nce (NM) |Bearing (*M)

SELECT WAYPOINT TO INSERT
Vessels New Waypoint...
'm 8 001

| 002
TripIntel Create on chart 8
Create using roul
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Izleri Rota’ya Doniistiirme

izleri Diizenle iletisim kutusundan bir rotaya déniistiirebilirsiniz. Diyalog, pargayi
aktif hale getirip ardindan parganin pop-up'ini segerek, doner diigmeye basarak
veya menuden bilgi segeneklerini segerek etkinlestirilir.

izleri diizenle diyaloguna Ana sayfada izler araci segilerek de erisilebilir.

EDIT TRACK X

Track001

7 ” v Display v Record

Description

[ e |

Delete Cancel

Rota diizenleme diyalogu

Edit Route (Rotayi Diizenle) diyalogundan rota bacaklari ekleyip ¢ikarabilirsiniz. Bu
diyalog etkin bir rotanin agilan penceresine hafifce dokunarak, déner digmeye basarak
veya meniden etkinlestirilir. Diyaloga Giris sayfasinda Rotalar (Routes) araci
kullanilarak da erisilebilir.

EDIT ROUTE “

Route001 < sy
Leg Waypoint Distance (NM) |Bearing (°M)
0 Rpt001 211 357
1 Rpt002 353 079
2 Rpt003 314 152
3 Rpt004 249 173

Delete Show Start...

Izler

Bir iz teknenin gegmisteki yolunun grafik sunumudur ve seyahat ederken iz slrerek
geri dénmenizi saglar. Bir iz bu béliimde daha sonra anlatilacadi gibi, izler (Tracks)
panelinde bir rotaya cevrilebilir.

Fabrika ¢ikisinda, sistem otomatik olarak iz ¢cizmeye ayarhdir. Sistem iz uzunlugu
maksimum iz noktasi ayarina ulasana kadar kayda devam edecek ve sonra otomatik
olarak en eski iz noktalarinin Ustline yazmaya baslayacaktir.

Otomatik takip (tracking) fonksiyonu izler panelinden kapatilabilir.

Yeni iz olusturma
Girig sayfasinda Track araclari kullanilarak etkinlestirilmis Track diyalogundan yeni
bir iz baglatabilirsiniz.

Izler ayarlan
Bir iz; uzunluklari iz kayd frekansina bagli seri iz noktalarinin gizgiler ile birbirine
baglanmasindan meydana gelmistir.

Not: izler secenegi gériinir olmak igin harita segeneklerinde ON (acik) konumuna

getirilebilir.
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Tracks...

Logging type

@ Autopilot
@ Navigation

Speed threshold

B ruel
Tracks and Trips

; Alarms
j Units

Automatic trip detection

Auto

3.00kn

Waypointler, Rotalar ve izler Diyalogu

Waypointler, Rotalar ve izler diyaloglari sisteminizdeki
diizenleme fonksiyonlarina ve ayarlarina erigim saglar.
Diyaloglara Girig sayfasinda araglar panelinden erisilir.

batln bu dgeler icin gelismis

WAYPOINTS, ROUTES AND TRACKS

Waypoints  Routes

Display Record | Name

Color Points | |

WAYPOINTS, ROUTES AND TRACKS

Waypoints Tracks

Name Start End legs Distance (NM)
i | WAYPOINTS, ROUTES AND TRACKS “
Route0( ;
Routes  Tracks
New Rot Icon Name Distance Position Time
Bearing
* 001 1.79NM N 25°36.019' 11:54
m 240°M W 80°09 11/17/2016
2 002 1.74NM N 25°36.094'  11:54
242°M W 80°09.529' 11/17/2016
New Waypoint...
New, Sort Delete all by Delete all

Name

symbol
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Seyir

NSS evo3'un igerdidi navigasyon fonksiyonu imle¢ konumuna, bir waypointe dogru
veya 6n tanimli bir rota boyunca seyir yapmanizi saglar.

Eger sisteminizde otomatik pilot fonksiyonellidi varsa, otomatik pilot tekneye
otomatik olarak seyir yaptirmak tzere ayarlanabilir.

Waypointleri konumlandirma ve rota olusturma hakkinda daha fazla bilgi almak igin
sayfa 37’deki “Waypointler, rotalar&izler’e bakiniz.

Navigasyon Panelleri

Navigasyon ve Position (Konum) panelleri siz seyir halindeyken bilgileri goriintiilemek
igin kullanihr.

Seyir Paneli

~ Rpt013  0:01:26 -

Seyir paneli Giris sayfasindan ya tam sayfa ya da ¢oklu panel sayfasinin bir pargasi
olarak etkinlegtirilir.

Veri Alani

Rota Bilgisi

Tekne Pruvasi

Siradaki waypoint’e kerteriz

Seyir Limitleri icindeki kerteriz hatti

Bir rotada seyahat edilirken kerteriz hatti bir waypoinnten sonrakine dogru
planlanan glizergahi gosterir. Bir waypointe dogru seyredilirken (imleg
konumu, MOB veya girilen lat veya lon konumu) kerteriz hatti
navigasyonun bagladigi noktadan waypointe dogru olan planlanan
guzergahi gosterir.

6 Tekne Sembolii

Planlanan glizergah ile ilgili olarak mesafe ve kerterizi belirtir.

Eger XTE (Rotadan diisme hatasi) tanimlanan XTE limitini agiyorsa, iz
hattindan mesafeyi kapsayan kirmizi bir okla belirtilir. Sayfa 45’te “XTE
limitine” bakin.

7 Rota Nokta Bilgisi

g » WO N =
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New
waypoint...

Gato
waypoint...

Start route...

Position

Konum Panelleri

Seyir paneli ve Konum paneli arasinda goriintiilemeyi degistirebilirsiniz. Konum paneli
menuden etkinlestirilir.

Varsayilan olarak, GPS konumunu gésteren mevcut bir konum paneli vardir.

Eger Loran devredeyse, iki konum paneli olacaktir. Bu da panelin sol ve sag
taraflarindaki ok sembolleriyle belirtilir.

Panelin sag ve sol tarafina dokunarak paneller arasinda degisiklik yapabilirsiniz.

170 - SimMiami  0:05:05 m i D MM 158 - SimMiami  0:04:44 T =

0:05:05 1.58 0:04:44

N 25°45.591"  096039011.22

W 80°09.008" (6/6)56496.37

506 kn

20.0 0.75 Sime( 0:02:14 133 )20.0." 0.63 Simwp[ 0:01:53 133
GPS pozisyon bilgisi Loran pozisyon bilgisi

06 M

Veri Alani diizenleme
Gezinti panellerinde gorintilenen veri alanlarini degistirmek igin:

Menuyi aktif et

Mentden diizenleme segenegini segin
Dizenlemek istediginiz alani etkinlegtirin
Bilgi tirunl segin.

Degisiklikleri kaydedin.

RN

Imlec¢ pozisyonuna seyir

Herhangi bir harita, radar, sonar uygulama panelinde imleg konumuna dogru seyir
baslatilabilir.

Panelde secilen konuma hafifce dokunun mentide goto segenedini segin.

Not :Imlece Git menu seg¢enegi zaten navigasyon yapiyorsaniz kullanilamaz.

Rota Seyri

Harita panelinden veya Rota diyalogundan bir rotayi secip seyire baslayabilirsiniz.
Rotada seyir bagladigi zaman, bir waypointi atlamak i¢in veya rotayr mevcut tekne
konumundan yeniden baglatmak icin menu segenekleri gdstermek tzere genigler.

Harita panelinden rotanin baslatiimasi
Panelde bir rotaya hafifce dokunun sonra meniden rota navigasyon segenegini
secin. Secilen bir konumdan seyir baslatabilmek icin bir rota noktasina hafifce

dokunabilirsiniz.

Rota diyalogundan bir rota seyrinin baslatiimasi
Etkinlestirilen Rota diyalogundan rota seyrini baslatabilirsiniz:

+ Ana sayfadan Waypoint aracini ve ardindan Rotalar sekmesini secerek
+ Menuden rota detaylarini segerek
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Waypoir
M

WAYPOINTS, ROUTES AND TRACKS “
Waypoints QUGG Tracks

Name Start End Legs Distance (NM)
Route004 & i L ]

s— EDIT ROUTE “
Route006 RO u t e 0 04 v Display

New Route.. |

Leg | Waypoint Distance (NM)  Bearing (°M)
0 Rpt075
1 Rpt077 7.2 324

(=

Delete Show Start...

Seyirin Iptal edilmesi
Bir rotayi seyrettirirken mend rotay! iptal etmek igin bir segenek igerecektir.

Otopilot ile Seyir
Otomatik pilot islevine sahip bir sistemde navigasyonu baslattiginizda, otomatik
pilotu navigasyon moduna ayarlamaniz istenir.

Not:Otopilot Devreye Alma diyalog penceresinde tekne tipi “Yelkenli (Sail)” olarak
ayarlanmigsa, otopilotu navigasyon moduna ayarlama komutu devre digi
birakilr.

Otopilotu devreye sokmamaya karar verirseniz veya tekneniz “Yelkenli (Sail)”
olarak ayarlanmigsa, otopilot daha sonra Autopilot Controller'dan navigasyon
moduna ayarlanabilir. Otomatik pilot islevi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz.
"Otomatik pilot", sayfa 50.

X
SETTINGS “
&/ Method Rhumb line -
Arrival radius... 0.05NM
@ Autopilot XTE limit... 0.05NM
Arrival alarm v
@ Navigation
Magnetic variation Auto
B ruel Datum...
N Tradsand Trips Coord system Degrees/Minutes -
Phantom Loran v
; Alarms

Loran settings...

Navigasyon Yontemi

Haritada herhangi iki nokta arasindaki mesafeyi veya kerterizi hesaplamak igin farkli
yontemler mevcuttur.

Buyuk daire rotasi iki nokta arasindaki en kisa yoldur. Bununla beraber, béyle bir rota
boyunca seyahat ediyorsaniz, pruva surekli olarak degiseceginden (gercek kuzey ve
gliney ve ekvator boyu durumu hari¢) manuel olarak seyretmek zor olacaktir.

Kerte hatlari stirekli pruvanin izleridir. Kerte hatti 6lgimlemesi kullanarak iki konum
arasinda seyahat etmek mUmkuinddr, fakat eger Buyuk daire kullaniliyorsa mesafe
¢ogunlukla daha buyuk olacaktir.
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Varis Yaricapi
Haritada Varig waypointi etrafinda gériinmez bir daire yerlestirir.
Tekne bu yarigap icindeyken waypointa varmis addedilir.

XTE limiti
Bu parametre seyir yolundan teknenin kabul edilen offset mesafesini tanimlar. Eger
tekne bu limitin disinda gidiyorsa bir alarm etkinlesir.

Varis Alarmi

Varis alarmi devrede oldugunda, tekne waypointe ulastiginda veya belirtilen
varig yarigapl igindeyken bir alarm etkinlesir.

Manyetik Sapma

Manyetik sapma gercek kerterizler ile manyetik kerterizler arasinda Cografi ve
manyetik kuzey kutuplarinin degisik konumlarindan kaynaklanan farktir. Demir
yataklari gibi yerel faktdrler de manyetik kerterizi etkileyebilirler.

Otomatige ayarlandiginda, sistem manyetik kuzeyi otomatik olarak gergek kuzeye
cevirir. Kendi yerel manyetik dogal sapmanizi girmeniz gerekiyorsa, manuel modu
segin.

Datum

Cogu kagit harita, NSS evo3 tarafindan da kullanilan WGS84 formatinda yapilir.
Kagit haritalariniz farkli bir formatta ise, referans degerlerini kagit haritaniza uygun
sekilde degistirebilirsiniz.

Koordinat Sistemi

Harita panelinde gorintilenen enlem / boylam koordinatlari igin formatlari kontrol
etmekte gesitli koordinat sistemleri kullanilabilir.

Phantom Loran
Phantom Loran’in kullanimina olanak saglar

Loran ayarlarn

Loran zincirlerini (GRI) ve i¢in tercih edilen istasyonu, imle¢ konumunu ve konum
panelini tanimlar. Grafik 6rnek imle¢ konumu penceresi ile Loran konumu bilgisini
gbstermektedir. Daha fazla bilgi icin Loran sistemi belgelerinize bakiniz.

N 25°44.044°
W 80°08.285'
43132.70 7980
62156.66
0.30nm, 254°M
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TripIntel

TripIntel

A

Alarms

Sun, Moon

TripIntel, seyire ait bilgileri size sunar. Bir geziye baslamadan énce veya yolculuk
devam ederken bilingli kararlar vermek igin bu bilgileri kullanabilirsiniz.

Not:Bu ézellik igin Tekne Yakit ayari gereklidir. Unitenin ayri montaj kilavuzuna bakin.

Not:En iyi sonug icin, EP-85R depolama biriminizin 2.4.0 veya daha giincel yazilimda
olmasi gerekmektedir.

TripIntel sayfasini goriintiilemek icin Arac panelinde TripIntel digmesini segin.

TRIPINTEL u
History

.

L

TRIP  km TRIP hrs

2.95 0:23:04 (,',‘j‘_f?i “ff’f /R
TRPAVG kn TRPMAXkn \D \ Ko

5.2 12.8 e 5 |

ecotRe km TRPFUELL P
3.5448 0,2 f‘ =y

Anhlik Gezi Istatislikleri

TripIntel sayfasinda bulunan siitunda asagidaki bilgiler gérintalenir:

+ Katedilen mesafe
¢« Katedilen zaman
¢« Ortalama hiz

¢ Maksimum hiz

¢« Yakit ekonomisi

« Kullanilan yakit

/

Otomatik Gezi Kaydi

Otomatik yolculuk algilama 6zelligi sayesinde, navigasyona basladiginizda, eger hig
bir yolculuk devam etmiyorsa ve hiziniz 20 saniye boyunca 2 knottan fazla ise, kaydi
kaydetmeye baglamaniz istenir. Seyahatiniz bir glic kapatiimadan dnce acik bir
sekilde kaydedilmediyse, bir yolculuga devam etmeniz veya yeni bir seyahat
basglatmaniz istenecektir..

TRIP RECORDING ) 4

The system has detected that you are underway, but no trip is being recorded
Would you like to start a new trip ?

Don't remind me next time

Start trip No thanks

Kaydi daha sonra TripIntel sayfasindan elle baslatabilirsiniz.
Otomatik hata tespit 6zelligini Izler ve Gezi ayarlari diyalog kutusundan
kapatabilirsiniz.

SETTINGS
Tracks...

B el Logging type Auto

‘ Tracks and Trips
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Long term statistics

Gezi Kayitlarini Baslatma/Durdurma

Otomatik hata tespiti isteminden bir kayit kaydetmeye baslamamayi segtiyseniz,
TripIntel sayfasindan bir kaydi manuel olarak baslatabilirsiniz.

Baslat ve Durdur gezi se¢enekleri, bir gezi kaydi belirtmenize izin verir. Bir

yolculuk igin kaydedilen bilginin daha iyi bir dizeyde kontrolinl saglayarak, tek
bir gegitin ¢coklu gezilere bdliinmesi i¢in kullanabilirsiniz.

Uzun Vadeli Istatislikler

Motor calisma saatleri, kat edilen toplam mesafe ve yakit ekonomisi gibi
mevsimsel yolculuk bilgilerini gérintilemek igin Uzun Sireli Istatistikler'i segin..

LONG TERM STATISTICS “

ENGINE HOURS

Cntr engine
40:04 hrs

ODOMETER

Total distance
36.4NM

Adjust total distance

FUEL

Fuel economy
Average: --- NM/L Best: --—- NM/L

Reset fuel economy

Toplam Mesafe Ayari

Toplam mesafeyi degistirmek igin Toplam mesafe ayarla digmesini segin. Yolculuk
yaptiginiz veya yolculugun bir bélimini kaydetmediyseniz ve mesafeyi Toplam
mesafe istatistiklerine dahil etmek istiyorsaniz, bu segcenegi kullanin.

Yakit Ekonomisini Sifirla

Gosterge cubugunda bulunan Yakit tasarrufu géstergesindeki degeri sifilamak icin Yakit
ekonomisini sifirla'yi segin.

Tahmini Yakit Araligi Halkasi

Tripintel sayfasindaki tahmini yakit araligi halkasi, teknenin tarihsel tlketime
dayanarak tahmini toplam mesafesini ve tanklarda birakilan yakit miktarini temsil
eder.

Not: Tahmini yakit araligi halkasi yakit tiketimini sadece bir tek yolculukta temsil
eder, mevcut konumunuzdan ddnus yolculugunun yakit tahminlerini icermez.
Teknenin tamamen yakitinin bitti§i mesafeyi temsil eder.

Not: Tahmini yakit arali§gi halkasi, sadece Seviye Yakit Deposu'ndan dedil,
seviye sensorlerinden hesaplanir. Yakit doldururken, aralik halkasinin dogru
olmasi i¢in 'Tam' ya da 'Yakit ekle' yapmalisiniz.

Yakit Gostergesi

TripIntel sayfasindaki Yakit Gostergesi ve ekonomi gdstergesi, Gemi Kurulumu
sayfasindaki ayarlara bagli olarak gérintulenir. Kalan Yakit 6lgiim tipini segmelisiniz.
¢« Motor Tarafindan Tiketilen Yakit

« Yakit Tanki Seviye Sensori

Not: Bu sadece Triplntel sayfasi ve ekonomi grafigi icindir.

TripIntel | NSS evo3 Operator Manual



Yakit ikmalinizi Kaydetme

Yakit tuketiminizi kaydetmek icin Yakit digmesini secin. Yakit Tlketimi Kalan Yakit
Miktarini hesaplamak icin yakit ikmali bilgisi kullanihr.

Gelgit Gostergesi

Triplntel sayfasindaki Gelgit géstergesi, secilen dalga istasyonundaki gelgit
yuksekligini gosterir.

Gelgit Grafikleri ve Istasyonlan

Harita kartlarindaki gelgit istasyonlari gelgit bilgisi saglar. Gelgit grafiklerini
gorintilemek icin Gelgit digmesini secin ve Gelgit istasyonunun gelgit bilgisi
sagladigini belirtin. Gelgit istasyonu segilmezse, en yakin gelgit istasyonundan
gelen dalga bilgisi kullanilir.

BIG RIVER COVE (GMT -10:00) 15/04/2015

Sunser

Distance: 86.0mi Bearing: 221°M

Gezi Kayitlarini Gorintiileme

Kaydedilen yolculuklar Tripintel sayfasindaki Gegmis sekmesinde listelenir.
Ayrintili yolculuk bilgilerini géruntiilemek igin listede bir yolculuk segin..

TRIPINTEL u
Information
Today's activity
TRIP HISTORY

Trip 1 14m 37s 4.39NM
Ladies Bay-Karaka B 11m10s 3.62NM
Tibbs Beach-Coxs Bay 45m 10s 14.10NM
Whites Bay-Sandy Bay 37m45s 11.37NM
Sandy Bay-Little Bay 17m13s 5.03NM
View Bay- Shelly Bay 1h 14m 20.00 NM
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Gezi Kayitlarinin

Ismini Degistirme

Yolculuklar olusturulduklarinda jenerik isimler verilir. Yolculuk adini, Gegmisg
listesinde segerek daha anlamli bir sekilde degistirebilir ve ardindan Yolculuk
Gegmisi ayrintilari iletisim kutusundaki adi segebilirsiniz. Bu, yolculuk adini
degistirebileceginiz Gezinme adi iletisim kutusunu agar.

TRIPINTEL

Tod
TRIP HI
Trip

Trip

Information

TRIP HISTORY

=

Tue mar 312015
09:51-09:56

Duration
5m 29s

Distance Traveled
1.62 (NM)

Speed

Average: 17.7 (kn)
Max: 20.0 (kn)

Fuel Used
57.9(1)
N 25°30.587' Fuel Economy
W 80°10.520' Average: 0.0277 (NM/L)

7034 NM, 038 °M s Best: 0.0330 (NM/L)
R
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Otopilot

AUTOPILOT
1

LI
o

Nodrift )

Sisteme uyumlu bir otomatik pilot bilgisayari bagliysa, otopilot islevi sistemde
kullanilabilir.

Sistem, agda birden fazla otomatik pilot bilgisayara izinvermiyor.

Ekran Unitesi, agda bulunan otomatik pilot bilgisayari otomatik olarak algilar ve
bagli bilgisayara iligkin ayarlari, yapilandirmayi ve kullanici segeneklerini sunar.

Otomatik pilot bilgisayari kurma ve yapilandirma ile ilgili ayrintilar igin, otomatik pilot
bilgisayari ile birlikte gelen ayri kilavuzlara bakin.

Otopilot ile giivenli kullanim

A Uyari:Otopilot, faydali bir navigasyon yardimcisidir, fakat bir insan
go6zleminin yerini alamaz..

S HDG 007 “m

Otopilotu Etkinlestirme

Otopilot'u herhangi bir panelden, Gdsterge cubugunda otomatik pilot karosu segip
ardindan Otopilot Kontrol Cihazi'nda bir mod segerek devreye alabilirsiniz.

Otomatik moddan manual kullanima gegcis
Otopilot'u otopilot penceresinden herhangi bir otomatik ¢calisma modundan veya bir fiziksel
bekleme tusu kullanarak STBY moduna gegiriyorsunuz.

Sayfalardaki Otopilot Gostergeleri

1 2 3

N 25°43.971"
W 80°07.733

- I? )
2 reoga e R
SAINM,187°M e e s ooliige,.

| Not Connected

1 Durum cgubugundaki otopilot gostergesi
2 Otopilot penceresi
3  Bilgilendirme gubugundaki otopilot gdstergesi

Durum gubugundaki otopilot gostergesi

Durum ¢ubugu, otopilot bilgisayar aga bagh oldugu siirece otopilot bilgilerini gosterir.
ikon, otopilotun pasif veya bagka bir control Ginitesi tarafindan kitli oldugu bilgisinide
gbsterir.

Otopilot Penceresi

Otopilotu otomatik pilot penceresinden kontrol edersiniz. Agilir pencere sayfada sabit
bir konuma sahiptir ve bir Otomatik pilot paneli etkin olmadidi slirece tiim sayfalar icin
kullanilabilir.
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Otomatik pilot penceresi agildigi strece arka plan panelini veya mentsini
calistiramazsiniz. Sag Ust kosedeki X isaretini secerek acilir pencereyi bir sayfadan
kaldirirsiniz. Gosterge gubugundaki otomatik pilot karosunu secerek tekrar
acabilirsiniz.

Asagidaki acilir pencereler mevcuttur:

+ Aktif otopilot moduna bagli olarak aktif mod, yon, dimen ve ¢esitli dimen bilgilerini
gOsteren otopilot kontroléri. Ayarlanan pozisyona manuel ayarlamalar sadece iskele
ve sancak ok gdstergeleri kirmizi ve yesil yaniyorsa yapilabilir..

¢+ Mod sec¢imi, donls deseni secgimlerini igerir..

« D6nls deseni segimi

Not: Tekne tipi, Otomatik Pilot Devreye Alma iletisim kutusunda “Yelkenli(SAIL)” olarak
ayarlanmigsa donis yonlendirme segenegi kullanilamaz.

AUTOPILOT b ¢

AUTOPILOT

AUTOPILOT
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Otapilot Kontroldrii Mod Segimi Déniis Deseni Segimi

Bilgilendirme Cubugundaki otopilot gostergesi

Bilgilendirme gubugunda bulunan otopilot gdstergesini segerek, otopilot penceresini
aktif hale getirebilirsiniz.

OtopilotPaneli

TOtomatik pilot paneli, navigasyon verilerini goriintilemek icin kullanilir. Tam ekran
panel olarak veya ¢ok panelli bir sayfada gosterilebilir.

Otomatik pilot panelinde bulunan veri alanlari sayisi mevcut panel boyutuna baghdir.

Rpt005

Veri Alanlan
Asagidaki kisaltmalar otopilot panelinde kullaniimaktadir:

CTS Course to steer Gidilecek rota

DTD Distance to destination Varig noktasina mesafe

SOG Speed over ground Yere gore surat

COG Course over ground Yere gore rota

DTW Distance to next waypoint Bir sonraki waypointe mesafe

XTE Cross track error Capraz rota hatasi ( L:sol veya R:sag )

Otopilot Modlarn

Otopilotun birkag¢ yonlendirme modu vardir. Mod ve 6zelliklerin sayisi, agagidaki
duimen modlarinin agiklamasinda agiklandig gibi otopilot bilgisayarina, tekne tipine
ve mevcut giriglere baghdir..

Bekleme Modu

Tekneyi dimene yonlendirdiginizde bekleme modu kullanilir. Otopilot agilir
penceresindeki Bekleme modu diigmesini secerek veya bir fiziksel bekleme tusu
kullanarak, otopilotu Bekleme moduna getirin.
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Non-Follow Up (NFU)

NFU modunda, dimeni kontrol etmek igin otomatik pilot pop-up'undaki

baglanti noktasi ve sancak ok digmelerini kullanirsiniz. Dimen digmeye

basildidi strece dimen hareket eder.

+ Otopilot Bekleme veya FU modundayken agilir pencerede baglant
noktasi veya sancak ok digmesini segcerek NFU modunu etkinlestirin.

Otopilot penceresindeki Bekleme modu digmesini secerek veya bir fiziksel
bekleme tusu kullanarak Bekleme moduna geri dénersiniz.

Follow-up (FU)

FU modunda dimen agisini kontrol etmek icin doner digmeyi kullanirsiniz. Déner
digmeye basin, ardindan diimen agisini ayarlamak i¢in digmeyi g¢evirin. Dimen
komuta gére hareket eder ve sonra durur.

+ Otopilot agilir penceresinden FU modunu segebilirsiniz.
Not:Otopilot acilip / kapanirsa veya FU modunda otomatik pilotu kontrol eden

Unitede bir alarm diyalogu aktif hale gelirse, otopilot otomatik olarak Standby
moduna geger.

A Uyari: FU modundayken diimeni manuel kontrole alamazsiniz.

AUTO mod (otomatik pusula)

AUTO modunda otopilot tekneyi ayarli rotada tutmak igin gerekli dimen
komutlarini verir.

+ AUTO modu otopilot menistinden segilir. Mod etkinlestirildigi zaman, otopilot
mevcut tekne pruvasini gidilecek rota olarak seger.

Auto Modda Rote Degistirme

Rota ayari déner diigme veya otopilot agilan penceresindeki iskele/Sancak ok
didgmeleri kullanilarak yapilr.

Hizli bir pruva degisikligi meydana gelir. Yeni rota verilene kadar ayarlanan pruva
degeri korunur.

Pruva Tutma

Tekne AUTO moduna dénls yaparken,ani bir sifirlama ile pruva tutma fonksiyonu
etkinlestirildiginde ,bu fonksiyon donlisu otomatik olarak iptal eder ve tekne,modu
tekrar etkinlestirdiginiz anda pusuladan pruva okumaya devam eder.

AUTO modda tramola atma

Not:Tramola atma fonksiyonu sadece sistem SAIL (yelkenli) tekne tipine
ayarliyken gecerlidir. Ayrica NAC-1 otopilot islemcilerinde bu 6zellik
bulunmamaktadir.
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Tramola sadece ruzgarin igcine dogru gerceklestiriimeli ve teknenizde nasil
calisacagini gérmek icin hafif rizgarli sakin deniz sartlarinda denenmelidir. Cok
sayidaki tekne karakteristigi (yolcu gemilerinden yaris teknelerine kadar) nedeniyle
tramola fonksiyonunun performansi tekneden tekneye degisir. AUTO (Otomatik)
modda tramola atma WIND (riizgar) modunda tramola atmadan degisiktir.
Otomatik modda tramola agisi sabit olup kullanici tarafindan tanimlanir. Daha fazla
bilgi i¢in sayfa 55te “Tramola atma-WIND (riizgar) moduna” bakin.

Tramola atma fonksiyonu AUTO (Otomatik) modan basglatilir. Tramola atma yoénu
secildiginde otomatik pilot ayarli mevcut rotayi sabit ayarli tramola atma agisina
g6re degistirir.

AUTOPILOT

TEY

‘N0 A S
We o RU

Tramola diyalogu agik oldugu slirece tramola atma islemini ters tramola atma
yonuna secgerek kesintiye ugratabilirsiniz. Kesinti gergeklestiginde tekne bir 6nceki
ayarli pruvasina doéner.

Siiriiklenme yok (NoDrift) modu

Bu mod otomatik pilot ile GPS’den gelen konumlama bilgisini birlestirir.

Tekne Siriklenme yok modunda kullanici tarafindan ayarlanan bir yénde hesaplanan
iz hatti boyunca seyredecektir. Teknenin pruvasi ayarl rotadan akinti ve/veya rizgar
yuzinden surikleniyorsa, tekne hatti (Crab Angle) 6nleme agisiyla izleyecektir.

1. Tekneyi istenen pruva degerine dénduiriin

2. NoDrift (Suruklenme yok) modunu etkinlestirin. Otopilot tekne konumundan mevcut
pruvaya bagl olarak gériinmez bir kerteriz hatti gizer.

Otomatik pusula modundan farkli olarak otopilot konum bilgisini capraz rota
hatasini hesaplamak ve izinizi diz tutmak igin kullanir.

Siriklenme yok modunda iken kerteriz hattini sifirlamak i¢in otomatik pilot
acilan penceresindeki port/starboard (iskele/sancak) oklari panel diigmelerini
veya doéner digmeyi kullanin.

Kagma

Surtklenme yok modunu kullanirken bir engeli 6nlemeniz gerekirse, engeli gegene
kadar STBY gecip NFU veya el ile diimen kullanabilirsiniz.

Sdriklenme yok moduna 60 saniyede iginde dénerseniz bir dnceki ayarl kerteriz
cizgisinde devam edebilirsiniz.

Eger cevap vermezseniz diyalog kaybolacak ve otomatik pilot kerteriz ayarlandigi
sekilde mevcut pruvayla suriklenme yok moduna gidecektir.

NAV modu

A Uyari: NAV modu sadece acik denizlerde kullaniimalidir.

Otopilot tekneyi belirli bir waypoint konumuna otomatik olarak veya planli bir rota
boyunca seyir yapmak icin kullanilir. GPS rota degistirme,dimen tutma ve tekneye iz
hatti boyunca varig noktasina dogru seyir yaptirmak igin kullanilir.

Not:Yeterli bir navigasyon seyri icin, NSS evo3’'un gegerli konum girdileri almasi
gerekir. NAV moduna gegmeden 6nce diimen surlicusu test edilerek ¢alistigi
kontrol edilmelidir.

Otomatik seyire baslatilmasi

Bir rotaya veya harita panelinden waypointe seyre bagladiginizda, otopilotu NAV
moduna ayarlamaniz hatirlatilir. Bu istedi reddederseniz, otopilot modu
menusinden NAV modunu baslatabilirsiniz.

Not:Otopilot Devreye Alma diyalog penceresinde tekne tipi SAIL olarak
ayarlanmigsa, otopilotu navigasyon moduna ayarlama komutu devre digi
birakilir. Navigasyona baslamak igin Otomatik pilot kontrol cihazindan NAV
modunu se¢melisiniz.

NAV modu baslatildigi zaman, pilot tekneyi otomatik olarak seyir yolu mesafesinde
tutar. Tekneniz bir waypoint i¢in varis dairesine ulastiginda, pilot duyulabilir bir uyari
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verir yeni rota bilgisiyle ikaz ekrani gortintller. Eger bir sonraki waypointa yapiimasi
gereken rota degisikligi Navigasyon degisikligi limitinden distkse, otopilot rotayi
otomatik olarak degistirir. Eger bir rotada bir sonraki waypointa yapilmasi gereken rota
degisikligi ayarlanan limitten fazlaysa, olmak tzere olan rota degisikliginin Kabul edilir
oldugunu dogrulamaniz gerektigini hatirlatihirsiniz.

Not: Navigasyon ayarlari igin sayfa 44’de “Navigasyon ayarlarina “bakin.

Waypoint varis dairesi
Varig yarigapi bir rotanin yéniinl bulurken baslatilan dénisteki noktayi tanimlar.

N
P 4 N

Varis dairesi teknenin hizina gére ayarlanmalidir. Hiz ne kadar yiksekse, daire o kadar
genis olur. Burada amag otomatik pilota bir sonraki seyir yolu mesafesi lizerine

dizgun bir dénUs yaptirmak igin zamaninda pruva degisikligine baslatmaktir.

Asagida gosterilen sekil rota olusturulurken uygun waypoint dairesini segmekte
kullanilabilir.

X .
(kn)

30
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X axis = Teknenin knot olarak hizi
Y ekseni = Varis dairesi, yarigap 1/100 Nm

Ornegin: 20 knot hizla 0.09 nm yarigapli waypoint kullanmalisiniz.

Not: Bir rotadaki herhangi waypointler arasindaki mesafe otomatik waypoint
gecisi kullanirken waypoint varig dairesinin yaricapindan kigik
olmamalidir.

Ruzgar (WIND) modu

Not : WIND (Riizgar) modu sadece sistem Otopilot Kurulum menisiinden yelkenli
tekneye ayarlandiysa gecerlidir. NAC-1 otopilot islemcilerinde bu mod
bulunmamaktadir.

WIND (Ruzgéar) modu bagslatiimadan énce riizgar aynasindan gelen gegerli girdinin

mevcut oldugunun dogrulanmasi gerekir.

Rizgarla seyir asagida tarif edildigi gibi baslatilir;

1. Otopilotu AUTO moduna alin

2. Teknenin pruvasini riizgar agisi sirdirmek istediginiz agiya gore olana kadar
ayarlayin.

3. Otopilot menisini etkinlestirmek igin otopilot kontrolciisiindeki mod isaretine hafifce
dokunun ve WIND (riizgér) modunu segin.

Seyir igin ayarli rota (CTS) ve ayarli rizgar agisi pusula pruvasindan ve riizgar
aynasindan girildigi anda WIND modu segilir. Otopilot bu noktadan riizgar yénu
degisebileceginden riizgar agisini muhafaza etmek igin rotayi degistirecektir..
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RUZGAR modunda tramola atmak (TACKING)

Not:Tramola atma fonksiyonu sadece sistem SAIL (yelkenli) tekne tipine
ayarliyken gecerlidir. Ayrica NAC-1 otopilot islemcilerinde bu mod
bulunmamaktadir.

Tramola sadece rizgéarin igcine dogru gergeklestiriimeli ve teknenizde nasil
calisacagini gérmek icin hafif rizgarli sakin deniz sartlarinda denenmelidir. Cok
sayidaki tekne karakteristigi (yolcu gemilerinden yaris teknelerine kadar) nedeniyle
tramola fonksiyonunun performansi tekneden tekneye degisir.

WIND (Rlzgér) modunda tramola atma AUTO (Otomatik) modda tramola atmaya
kiyasla referans olarak gériinen veya gergek riizgar referans alinarak
gerceklestirilir.

Gergek riizgar acisi 90 dereceden az olmalidir. Donls hizi tramola esnasinda
yelken parametre kurulumunda tanimlanan Tramola siresi tarafindan verilir.
Tramola siresi ayni zamanda tramola esnasinda sirat kaybini énlemek igin tekne
surati tarafindan kontrol edilir.

Tramola fonksiyonu WIND (riizgar) modundan baslatilabilir.

Tramola baslatilacagi zaman, otopilot ayarli rizgar agisini derhal teknenin bas
tarafinin tam aksi yonine yansitmalidir. Tramola diyalogu agik oldugu sirece
tramola atma islemini ters tramola atma yéninu secerek kesintiye ugratabilirsiniz.
Kesinti gergeklestiginde tekne bir énceki ayarli pruvasina déner.

Kavanca (Gybing)

Gergek riizgar agisi 120° den biyilk oldugunda kavanga mimkuindir.

Bir yelken agmanin siresi kontrol dahilinde mimkun oldugu kadar ¢abuk olmasi igin
teknenin hizi tarafindan tespit edilir.

Donls Sablonlariyla Seyir

Otopilot suratli tekneler igin pilot AUTO modundayken ¢ok sayida otomatik dénls seyir
Ozellikleri igermektedir.

Not:Donus seyri secenegdi tekne tipi yelkenli tekneye ayarliysa gecerli
degildir — onun yerine tramola/yelken agcma 6zelligi uygulanir.

Bir doniisiin baslatilmasi
Donds ilgili donls ikonuna hafifge dokunduktan sonra dénis yoniini se¢gmek igin
donus diyalogundaki iskele ve sancak segeneklerine hafifce dokunarak baglatilir.

Doniisiin durdurulmasi

Doénlsu donls diyalogundan durdurabilirsiniz.

Ayrica donus sirasinda her zaman STBY/AUTO tusuna basarak bekleme moduna ve
elle seyre donebilirsiniz.

Doniis degiskenleri
Doénus segenekleri, C ddnusi harig, bir ddnlst baglatmadan énce ve herhangi
bir zamanda, bir dontste iken ayarlayabileceginiz ayarlara sahiptir.

U-Doniisii
U doénlsU 6nceden tayin edilmis mevcut rotay aksi yone 180° déndurdr.
Doénus hizi Hiz sinirt ayari ile aynidir. D6nls sirasinda degistirilemez.

Not:Hiz siniri ayarlari igin ayri NSS evo3 kurulum kilavuzuna bakin..

C-Doniisi

C-donusl tekneyi bir dairede dondir(r.

Donis hizini donlise baslamadan énce ve donus sirasinda ayarlayabilirsiniz. Dénus
hizini yikseltmek tekneye daha kiguk daireler gizdirecektir.
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Spiral Doniis

Spiral donus tekneyi bir spiralde azalan veya artan bir yarigapta déndirir. Bu donls
daireler gizen balik slrlsd igin veya bir cismi ararken kullanilabilir.

Eger Degisen yaricap sifira ayarlanirsa, tekne bir dairede doner. Negatif degerler
azalan yarigapin gostergesi olurken pozitif dederler artan yaricapi gosterir.

Zigzag Doniis

Zigzag bir sablonda seyretmek igin, baslangi¢ rotasi degisikligini donus baslamadan
once ayarlamalisiniz.

Doénus sirasinda rota degisikligini ve seyir yolu mesafesini degistirebilirsiniz.

Kare Doniis
Kare donus 6zelligi tekneyi tanimlanan seyir yolu mesafesinde seyahat ettikten sonra

otomatik olarak 90° déndurir. DOnls esnasinda seyir yolu mesafesini tekne yeni bir
90° donus yapana kadar her zaman degistirebilirsiniz.

Gevsek S-Doniisi

Gevsek S donislinde tekne ana rotanin etrafinda yalpalar. Secilen rota degisikligini
dénls baslamadan ayarlayin.

Doénls esnasinda donls diyalogu iginde ana pruvada, pruva degisikliginde ve donis
yarigapinda degisiklik yapabilirsiniz.

Derinlik Konturu Izleme, DCT™
Eger sistemin echosounder girisi varsa, otomatik pilot bir derinlik konturunu takip
etmek icin ayarlanabilir.

A Uyari: Bu 6zelligi deniz dibi uygun olmadikc¢a kullanmayin. Kuguk bir alan
ustiinde derinligin 6nemli dlgtide degisiklik gosterdigi kayalik sularda

v
Iy !@, 2

DCT seyrini baslatmak icin asagidaki islemleri takip edin:

1. NSS evo3 cihazinizda veya baska bir derinlik cihazinda derinligi okudugunuzdan
emin olun.

2. Tekneyi izlemek istediginiz derinlik ve derinlik konturu yoninde (ana rota)

seyrettirin.

. AUTO modunu etkinlestirin, DCT seyrini segin derinlik okumayi izleyin.

4, Derinlik kontriini sancak veya iskeleye goére takip etmek icin otopilot
acllan penceresindeki iskele ve sancak gostergelerini kullanarak DCT
seyrini baglatin:

w
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Derinlik Konturu izlemek i¢in asagidaki parametreleri kullanabilirsiniz:
Derinlik Kazanci

Bu parametre kumanda edilen diimen ve segilen derinlik konturundan sapma
arasindaki orani tespit eder. Kazanilan derinlik degeri ne kadar biyiikse daha fazla
dimen hareketi uygulanir. Eger deger ¢ok kiiclkse, ayarlanan derinlik konturundan
sapmay! telafi etmek daha fazla zaman alir ve oto pilot tekneyi segilen derinlikte
tutmakta basarisiz olur. Eger deger ¢ok yuksege ayarlanmissa, asiri salinim artar ve
seyir dengesizlesir.

Kontour Capraz Acisi (CCA)

CCA ayarlanan rotaya eklenen veya cikarilan agidir. Bu parametreyle tekneyi gevsek
S hareketleriyle referans derinligin etrafinda yalpalatirsiniz. CCA ne kadar bliylikse
daha buyik yalpalama miumkindir. Eger CCA'yi sifira ayarlarsaniz S haraketleri
olmaz.

NSS evo3'iin bir AP24/AP28 sisteminde kullaniimasi

Komut transferi

Eger NSS evo3 cihaziniz AP24 veya AP28 kontrol Unitesi kapsayan bir otomatik pilot
sistemine bagliysa, ayni zamanda tek bir kontrol Gnitesi etkinlesebilir. Etkin olmayan bir
unite otomatik pilot agilan penceresinde bir kare ile bir carpi semboluyle belirtilir.

Mod se¢gme menisin getirmek icin STBY/AUTO tusuna basarak ve sonra etkin modu
teyit ederek etkin olmayan bir NSS evo3 cihazindan komut alabilirsiniz.

Uzak istasyonlari kilitlemek

AP24/AP28 diger butiin kontrol tnitelerin devreden gikaran Remote Lock (Uzaktan
kilitteme) fonksiyonu igerirler. Kilitlenen bir tnite otopilot agilan penceresinde anahtar
sembollyle belirtilir.

AP24/AP28'de uzaktan kilitleme fonksiyonu devrede oldugunda, NSS evo3'ye veya
sistemdeki diger oto pilot yOneticilerine kumanda transferi olmaz, sadece etkin AP
kontrol Unitesi kumandada kalir.

Uzak istasyonlarin kilidini sadece kumandadaki AP24/AP28 Unitelerinden
acabilirsiniz.

Otomatik pilotun EVC sisteminde kullaniimasi

NSS evo3 SGO5 uzerinden bir EVC sistemine bagdlandiginda, otopilot modu
hesaba seyrin manuel kontrollnd alabilirsiniz. Pilot agilan penceresinde mod
gostergesi EVC'nin 6nemini belirtmek igin tire isareti ile degisir. Onceden
tanimlanmisg periyot i¢erisinde EVC sisteminden dimen komutu verilmezse
sistem bekleme modunda NSS evo3 kontrol durumuna déner.

NSS evo3'iin bir AP70/AP80 sisteminde kullaniimasi

MFD'niz bir AP70 / AP80 otopilot sistemine bagliysa, MFD otomatik pilotu
calistirmak icin kullanilabilir. Bir AP70 / AP80 otopilot sisteminde, ayni anda sadece
bir kontrol Unitesi aktif olabilir.

Not: MFD, bir AP70 / AP80 sistemini yapilandirmak veya devreye almak igin
kullanilamaz.

MFD Mode diigmesindeki pervane sembold, iticilerin AP70 / AP80
m otopilot sisteminde tanimlandigini gosterir.
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AP70 / AP80 otopilot sistemi hakkinda daha fazla bilgi icin, ayrt AP70 / AP80
belgelerine bakin.

Otopilot Algilama

AP70 / AP80 sisteminin kendi kaynak gruplari vardir. Uyumluluk nedenleriyle MFD,
AP70 / AP80 sistemini galistirmak i¢in kullanilacaksa, MFD, AP70 / AP80 sistemi ile
ayni kaynak gruplarini kullanmahdir.

Bir MFD bir AP70 / AP80 sistemine baglandiginda, AP70 / AP80 sistemini algilar ve
MFD'nin yeniden baglatiip AP70 / AP80 sistem kaynak gruplarini kullanip
kullanmayacag@ini (profesyonel otopilot uyumluluk modunda yeniden baslat) isteyip
istemedigini sorar.

?) A professional autopilot has been detected.
=~ Wouldyou like to enable professional autopilot compatibility ( unit will restart )?

Evet segilirse, MFD, AP70 / AP80 sistemi ile ayni kaynak gruplarini kullanarak yeniden
baslatir. Eger No segilirse, soru tekrar sorulmaz ve MFD, AP70 / AP80 sistemini
¢alistirmak igin kullanilamaz.

Bu ayar, Gelismis ayarlar iletisim kutusundaki Profesyonel otomatik pilot uyumlulugu
segilerek degistirilebilir.
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Thruster Sembollerinin Calismasi

Thrusterlar bir AP70 / AP80 sisteminde calisirken, MFD Otopilot denetleyici acilir
penceresinde thruster semboller géruntalenir.

Power steer

NFU

DYNAMI

@= | Saat ydniinde thruster déniisi

A
Rudder A

=) | Saat yoniunln tersinde thruster donisu

Komut Iletimi

Bir AP70 / AP80 sistemi Master sistemi veya bir A¢gik sistem olarak kurulabilir.

Ana kurulumda, ana kontrol birimi diger kontrol tnitelerine kontrol saglar. Bir MFD, bir
Master kurulumunda ana kontrol cihazi olamaz. Bir Master kurulumunda, MFD otopilotu
kontrol etmeyi talep edebilir ve ana kontrol tnitesinin kontroliin MFD'ye transferini
onaylamasi tzerine MFD'nin ana kontrol Unitesinden kontroll kabul etmesi gerekir. Kontrol
kabul edildiginde MFD aktiftir ve otomatik pilotu ¢alistirmak igin kullanilabilir.

Bir Acik sistem kurulumunda, MFD otopilotun kontroliinii, Otomatik pilot kontrol
penceresindeki Mod butonunu secerek ve ardindan CMD transfer diyalogundaki
cmd al segenegini segerek alabilir. Bu oldugunda MFD aktif hale gelir ve diger
kontrol Uniteleri pasif olur.
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Bir Acik sistemde, baska bir kontrol Gnitesinden yanhslikla kontrol edilmesini 6nlemek
icin kontrol istasyonlari gegici olarak kilitienebilir. MFD'nin bir Agik sistemde denetimi
oldugunda, MFD tiim pasif kontrol Gnitelerini kilitleyebilir ve kilidini agabilir. MFD pasif ve
kilitli ise, aktif kontrol tnitesinden otomatik pilotun kontroliini talep edebilir. Aktif
kontrolér MFD'ye kontrol aktarimini onayladiktan sonra MFD, aktif kontrolérden kontroll
kabul etmelidir.

Otomatik pilot kontrol penceresinin Mod dugmesinde asagidaki gdstergeler
goéruntulenir:

Pasif - MFD'nin otopilotun kontrolii yoktur. Eger sadece pasif ikon
gOsteriliyorsa, bunun bir agik Kilitsiz sistem oldugu ve Mod
butonunun segilmesi otomatik pilotun kontrolini ele alacagi
anlamina gelir.

Kilitli sistem - Anahtar simgesi, Ana sistem veya Kilitli bir Agik
sistem olabilecegini gOsterir.

Tus simgesi goruntilenirse ve <10, <1, 10>, 1> dugmeleri
etkinse (kirmizi veya yesil renkli oklar ve beyaz sayilar), MFD
aktiftir ve otomatik pilotu kontrol eder.

Set heading

M

HS60-0

Tus simgesi gorintulenir ve <10, <1, 10>, 1> dugmeleri devre dis|
kalirsa (siyah oklar ve sayilar), MFD pasiftir ve otomatik pilotu kontrol
etmez. Kilitli bir Agik sistem ise aktif kontrol (initesinden veya Master
sistemi ise ana kontrol Uinitesinden kontrol istemek igin Mod
butonunu segin.

Set heading

235

HS60-0

Acik sistemde aktif - MFD, Agik sistemdeki otomatik pilotun

bos kontroliini saglar.

Diger Kontrol Unitlerinin Kilitlenmesi/Kilidinin Kaldiriimasi

Cmd / Thruster segimi pop-up'ini agmak i¢in Mod secimi agilir penceresindeki Cmd /
Thruster secenegini segin.

3 Close

v
Lock othes stations

Exable thrusters

Diger istasyonlarin kilidini kaldir-Diger kontrol tnitelerinin izinsiz olarak
otomatik pilotun kontrolini ele gegirmelerine izin verir.

Diger istasyonlarin kilitlenmesi-Diger kontrol tinitelerini otomatik pilotun
kontrolinu ele gegirir. Diger kontrol tniteleri kilitlendiginde, MFD'den otomatik pilotun
kontrollin( talep etmelidirler. Otomatik pilotun kontroll baska bir kontrol (initesinden
talep edildiginde, komut aktarimini yetkilendirmek icin MFD'de bir bilgi istemi
goruntulenir.
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Calisma Profilinin Segilmesi
AP70 / AP80, farkh calisma modlari veya tercihleriyle iligkili 6 farkli ¢aligma profili ile
kurulabilir. Farkh galisma profillerini kurmak igin AP70 / AP80 kontrol cihazini kullanin.
MFD'de, aktif galisma profili, MFD Otomatik Pilot kontrol cihazinin pop-up'indaki Mode
(Mod) butonu ve Mode (Mod) secim pop-up'inda gérintilenir. MFD'nin otopilotun
kontrolli varsa, hangi ¢alisma profilinin aktif oldugunu se¢gmek icin kullanabilirsiniz.
MFD'yi kullanarak galisma profilini degistirmek igin, otomatik pilot bekleme modunda
olmalidir.
1. Mod se¢me pop-up'ini gérintulemek igin Otomatik Pilot kontrol penceresindeki Mod
butonunu segin.
2. Cahsma profilleri segim pop-up'inda tanimlanmis ¢alisma profillerini
gorintilemek igin calisma profilleri digmesini segin.

1 2 3
i
oy
NORMAL WORK-1 DYNAMI
4 5
AFT TH BOWTH

7

Close

3. Etkinlestirmek istediginiz galisma profilini segin.
4. Cahsma profilleri segim pop-up'ini kapatmak icin Kapat'l segin.

Thrusterlan etkinlestirme ve devre disi birakma

Cmd / Thrusters segim pop-up'ini agmak i¢in Modlar segim pop-up'inda Cmd /
Thrusters digmesini segin.

Cmd / Thrusters segim penceresi, iticileri etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin
segenekler sunar.

Close

1
Lotk othes stations Exable thrusters

Otopilot Ayarlari

Otopilot ayarlari, kullanici tarafindan yapilan ayarlar ile otopilot sisteminin kurulumu
ve devreye alinmasi sirasinda yapilan ayarlar arasinda bolinebilir.

« Kullanici ayarlari ¢esitli calisma kosullari veya kullanici tercihleri icin degistirilebilir.
+ Otomatik pilot sisteminin devreye alinmasi sirasinda kurulum avarlari
tanimlanir. Bu ayarlara daha sonra herhangi bir degisiklik yapiimamalidir.

Hem kullanici ayarlari hem de kurulum ayarlari, sisteme bagli otopilot bilgisayarina
baghdir.
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Asagidaki bolimlerde kullanici tarafindan degistirilebilecek ayarlar agiklanmaktadir.
Ayarlar otopilot bilgisayar igin agiklanmistir.

Kurulum ayarlari otopilot bilgisayarlari takip eden dokiimantasyonda mevcuttur.

Harita Pusulasi

Harita ekraninda teknenizin etrafinda bir pusula semboll gdstermeyi segmek
isteyebilirsiniz. imle¢ panel lizerinde etkin oldugu zaman pusula sembolii
kapanacaktir.

Bir iiniteden otopilot gcalismasini kilitleme

Otopilotun yetkisiz calismasini énlemek igin tniteyi kilitleyebilirsiniz. Unite
kilittendiginde, kilit simgesiyle ve acilir pencerede metinle gdsterilir. Kilitli bir
ekrandan otomatik mod secilemez.

Not: Kilit fonksiyonu, otomatik pilot kontroll olan bir tinitede mevcut degildir!

NSS evo3 bir AP24 / AP28 sisteminin pargasiysa, diger tim otopilot kontrol (initeleri
AP24 | AP28 kontrol Gnitesinden otomatik pilot kontroll igin kilitlenebilir.

NAC-2/NAC-3 Otopilot Islemcisi

Dimen (NAC-2/NAC-3)

Bu secgenekler, otopilot bilgisayarin devreye alinmasi sirasinda ayarlanan
parametreleri manuel olarak degistirmeye izin verir. Daha fazla ayrinti igin,
otopilot bilgisayari igin ayri belgelere bakin.

+ Dénls orani: Onerilen bir dakikadaki déniis derecesi

¢« Dimen Kazanci: Bu parametre, komut verilen dimen ile pruva hatasi arasindaki
orani belirler. Daha ylksek dimen degeri daha fazla dimen kontroll uygular. Deger
¢ok kiiglikse, bir pruva hatasini telafi etmek uzun zaman alacaktir ve otopilot, sabit
bir rotada kalmayacaktir. Deger ¢ok ylksek ayarlanmissa, agsma artar ve dimen
dengesiz olur.

« Diimen tepkisi: Pruva hatasi ve uygulanan dimendeki degisiklik arasindaki
iliskidir. Daha yiksek dimen tepkisi, ayarlanan pruvaya yaklasirken uygulanan
dimen tepkisini daha hizl disurdr.

+Autotrim: Otopilotun ne kadar agresif bir sekilde, sabit bir pruva ofsetini telafi etmek
icin dumen uygulayacagini kontrol eder, érn. Rlizgar veya akim gibi dis kuvvetler
pruvay! etkilediginde. Disuk autotrim, sabit bir pruva ofsetinin daha hizli ortadan
kaldiriimasini saglar.

Not: VRF modunda bu parametre, dimen tahmininin zaman sabitini kontrol eder.
Daha dusik bir deger, dimeni daha hizli tahmin eder, yani teknenin hareketlerine
daha hizl yetisir.

¢« Init dimen: Manuel diimenden otomatik moda gegerken sistemin diimeni nasil
hareket ettirdigini tanimlar.
- Merkez: Dimeni sifir konumuna getirir
- Gergek: Dumen offsetini korur
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¢« Dimenlimiti; Otomatik modda dimen kumandasina otopilotun komut
verebilecegi dereceden maksimum dimen hareketini belirler. Dimen limit ayari
sadece seyirdeki degisiklikler sirasinda degil, diz seyirlerde otomatik olarak
yurdtdlirken etkindir. Dimen Limiti Non-Follow-up modda ayarlanmaz.

¢« Pruva limiti: Pruva alarminin limitini ayarlar. Gergek pruva, belirlenen pruva
sinirindan daha fazla saptiginda alarm olusur.

+ [z cevabi: Otopilotun bir gapraz yol mesafesi kaydettikten sonra ne kadar hizli
tepki verecegini tanimlar.

+ [z yaklasma agisi: Tekne bir bacaga yaklasirken kullanilan aciyi tanimlar. Bu ayar,
hem navigasyona basladiginizda hem de iz offsetini kullandiginizda kullanilir.

« Seyir degisimini teyit etme acisi: Bir rotada rota degisikliginin sonraki ara noktaya
olan sinirlarini tanimlar. Seyir degisikligi bu belirlenen limitin Ustinde ise,
yaklagsmakta olan seyir degisikliginin kabul edilebilir oldugunu dogrulamaniz istenir.

Yelken Seyiri (NAC-2/NAC-3)

Not: Yelken parametre ayarlari sadece tekne tipi Yelkenliye ayarliysa gegerlidir.

¢+ Ruizgar Modu: Riizgar modunda otomatik pilotun hangi riizgar fonksiyonunu
kullanacagini segin
- Oto:
Eger TWA <70° ise: Rlizgar Modu AWA kullanacak
Eger TWA 270° ise: Ruzgar Modu TWA kullanacak
- Gorunar
- Gergek

¢« Tramola zamani: WIND modunda tramola gergeklestirirken, dénus hizi (tramola
suresi) ayarlanabilir. Bu 6zellik tek elli denizcilere tramola esnasinda tekneyi ve
yelkenleri idare etmek i¢in zaman verir. Rizgar tarafi degismeden yapilan bir donus
ayni zamanda kontrolli dénUs hizinda yapilacaktir..

« Tramola Agisi: AUTO modunda teknenin 50° - 150° arasinda yapacagdi ac¢iy! kontrol
eder

¢« Manuel Hiz: Tekne hizi veya SOG verileri mevcut degilse veya guvenilir degilse ya
da hiz kaynagi icin bir manuel deger, diimen hesaplamalarina yardimci olmak igin
otomatik pilot tarafindan girilebilir ve kullanilabilir.

Diimen Tepkisi

Not: Sadece NAC-1 otopilotlu bilgisayarlar igin kullanilabilir..

Dumen hassasiyetini arttirmak veya azaltmak icin kullanilir. Diaslk bir tepki seviyesi
dimen aktivitesini azaltir ve daha gevsek bir dimen sagdlar. Yuksek tepki seviyesi
dimen aktivitesini arttirir ve daha siki dimen saglar. Cok yuksek bir tepki seviyesi,
teknenin S hareketlerini yapmasina neden olur.

Kurulum

Otopilot kurulumu ve devreye alinmasi i¢in kullanilir. Ayri NSS evo3 Kurulum
kilavuzuna bakin.

Devreye Alma

Not: Sadece NAC-1 otopilotlu bilgisayarlar icin kullanilabilir..

Dumeni veya sanal dimen geri bildirimini devreye almak igin kullanilir. Ayri NSS
evo3 Kurulum kilavuzuna bakin..
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Radar

Radar paneli tam ekran goruntlsi olarak veya diger panellerle birlestirilebilir.
Radar goruntisu ayrica bir harita panelinde bindirilmis olarak da gérintilenebilir. Daha
fazla bilgi icin, bkz. "Harita bindirme", sayfa 29.

Not: Radar bindirme, haritada dogru yénlendirmeyi saglamak igin bir pruva
sensorunden veya pusuladan veri gerektirir.

Radarpaneli
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W O NGO U1 A W N =

Veri Cubugu

* Opsiyonel radar sembolleri.

Radar sembolleri, Radar menisiinden toplu olarak veya "Radar ayarlari paneli" sayfa
73 béliminde agiklandidi gibi ayri ayri ACIK / KAPALI duruma getirilebilir.

Cift Radar

Sistem tarafindan desteklenen iki radar herhangi bir kombinasyon ile baglanabilir ve
her iki radar gortintlisiinii de ayni anda ekranda gorebilirsiniz.

Not:HALO Radar ile Broadband Radar ayni anda kullaniimak istendiginde ekranda
parazitlenme olusacaktir. Sadece bir radari galistirmanizi tavsiye ediyoruz.

Ana sayfada Radar uygulamasi digmesini basili tutarak ya da iki radar paneliyle
favori bir sayfa olusturarak bir ¢ift radar paneli segebilirsiniz.
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Radar kaynak sec¢imi

Radar panelinde radar kaynak menu segenegindeki mevcut radarlardan birini segerek
radari belirlersiniz. Birden fazla Radar paneliniz varsa, radar her radar paneli igin ayri
ayri ayarlanir. Radar panellerinden birini etkinlestirin ve ardindan radar kaynagi menu
secenegindeki mevcut radarlardan birini segin. ikinci radar paneli igin islemi tekrarlayin
ve bu panel igin alternatif bir radar segin.

Not:3 haneli radar kaynak numarasi, radarin seri numarasinin son 3 hanesidir.

Radar Bindirme

Radar goéruntisini harita (izerine bindirebilirsiniz. Bu, radar hedeflerini harita nesneleri
ile iligkilendirerek radar gortntisini kolayca yorumlamaniza yardimci olabilir.

Not: Radar bindirme igin pruva bilgisi gereklidir.

Radar bindirme segildiginde, temel radar islemleri Harita panelin mentsinden
kullanilabilir.

Harita panelinde radar bindirme kaynaginin secilmesi

Harita panelinde gériintlilenen radar goérintisinun radar kaynagini segmek igin,
Radar segeneklerini ve ardindan radar kaynagini segmek igin Kaynak tablosu paneli
menu segeneklerini kullanin.

Radar yerlesimli birden fazla haritaya sahip harita sayfalari igin, her bir harita paneli
icin farkl radar kaynaklari olusturmak mimkindur. harita panellerinden birini
etkinlestirin ve ardindan radar kaynagi meni segenegindeki mevcut radarlardan birini
secin. Ikinci harita paneli igin radar bindirme icin islemleri tekrarlayin ve bu panel igin
alternatif bir radar segin.

Radar calisma modlari

Radarin galisma modlari Radar menusiinden kontrol edilir. Asagidaki modlar
kullanilabilir:

Kapali
Radar’a giden gli¢ kapatildi. Kapatma sadece radar bekleme modundayken
kullanilabilir.

Bekleme
Radar’a gu¢ gitmekte ancak iletim yapiimamaktadir.

Not:Ayrica radari Sistem Kontrolleri iletisim kutusundan bekleme moduna
gegcirebilirsiniz.

Halo 15181

Halo Radar anteni mavi vurgu aydinlatmasinin seviyesini kontrol eder. Aydinlatma
icin dort seviye vardir. Vurgu aydinlatmasi sadece radar bekleme modundayken
Halo light ayarlanabilir.

Medium

- Not:Mavi vurgulu anten aydinlatmasi, tekne konumunuzda kullanilmak izere
onaylanmamis olabilir. Mavi vurgu lambalarini ACIK konuma getirmeden 6nce
yerel tekne yonetmeliklerinizi kontrol edin.

Stand!

Iletim
Radar acgik ve galisiyor. Tespit edilen hedefler radar PPI'a (Plan Pozisyonu
Gostergesi) cekilir.

Not: Radari iletim modunda Sistem Denetimleri iletisim kutusundan da koyabilirsiniz.

Radar Menazili

Radar menzilini, déner digmeyi ¢evirerek veya radar panelindeki zum ikonlarini
kullanarak ayarlarsiniz.
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Cift Menzil
(Sadece Broadband 4G ve Halo Radar)

Bir Broadband 4G veya Halo radarina baglandiginda, radari Cift Menzil modunda
calistirmak mumkandur.

Radar kaynaklar mendsinde, iki sanal radar kaynagi A ve B olarak goérinir. Her
sanal radar kaynagi i¢in aralik ve radar kontrolleri tamamen bagimsizdir ve
kaynak, belirli bir grafik veya radar paneli i¢in tanimlanan ¢ift radarla ayni sekilde
segilebilir. "Radar kaynaginin secilmesi" sayfa 64.

Not:Radarin kendisinin fiziksel 6zellikleriyle ilgili bazi kontroller kaynaktan
bagimsiz degildir. Bunlar Hizlh Tarama, Anten YUksekligi ve Pruva
hizalamasidir..

MARPA tamamen bagimsizdir ve her sanal radar kaynagi i¢in 10 hedefe kadar
takip edilebilir.
Her sanal radar kaynagi igin iki bagimsiz Koruma Bdlgesi tanimlanabilir.

Radar panelinde imlecin kullanimi
Varsayilan olarak, imleg bir radar panelinde gosteriimez.

imleci radar paneline yerlestirdiginizde, imle¢ pozisyon penceresi aktif hale getirilir
ve imle¢ menu segenekleri goruntilenir.

imleci ve imleg 6gelerini panelden kaldirmak icin imleci sil'i segin veya X tusuna
basin.

Imlece Git

imleg paneli iizerine konumlandirarak ve ardindan meniide Goto imleci segenegini
kullanarak goérintl Uzerinde segilen bir konuma gidebilirsiniz.

Imleg Yardimci fonksiyonu

Not: Etkinse imle¢ destek fonksiyonu kullanilabilir. Bkz. "Uzun basma &zelligini
Ozellestirme", sayfa 19.

imleg yardimei fonksiyonu, parmaginizla ayrintilari gizlemeden imlecin hassas
ayarini ve hassas sekilde yerlestirilmesini saglar.

imleci panelin Gizerinde etkinlestirin, ardindan imleg simgesini bir segim
¢cemberine getirmek icin Ustiinde goriinen parmaginizi basih tutun.

Parmaginizi ekrandan kaldirmadan, se¢im dairesini istenen konuma surukleyin.

Parmaginizi ekrandan kaldirdiginizda, imleg normal imleg islemine doner.

Waypointleri kaydetme
Etkinse veya imle¢ panelde etkin degilse gemi pozisyonunda imle¢ konumunda bir
yol noktasi, asagidakileri yaparak kaydedilir:

¢« Déner digmeye basiniz
« Mark tusuna basiniz
¢+ Menuden yeni waypoint 6zelligini seginiz

NEW WAYPOINT AT CURSOR

006

N 58°29.187" E005°46.854'

More options...

Cancel
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Radar sektor boslugu
(Sadece Halo Radar)

icinde hig radar verilerinin iletiimedigi PPI'da en fazla dért sektor tanimlayabilirsiniz. Bu,
teknenizdeki 6zelliklerden veya ikincil bir radardan kaynaklanan paraziti bosaltabiliyor.
Bosluk, ana radar gérintisiinde ve bir grafikte radar értisiinde gergeklesir. Etkin bir
sektor, bosluk bolgesini gegen 3 yay ile kirmizi bir anahat olarak gdsterilir.

Not: Radar sektori boslugu sadece Halo radarlari igin kullanilabilir.

Ana Radar PPl Harita (izerinde radar g6riintdisti

Radar goruntiisiinii ayarlama

Radar hassasiyetini ayarlayarak ve deniz ve hava kosullarindan rastgele ekolari
filtreleyerek radar gorintisini gelistirebilirsiniz.

Radar kontrol gérintileri radar panelinin sag st kdsesinde bulunur. Gérintu
ayarlarini radar kontrol goriintisuni secerek veya déoner digmeye basarak
ayarlayabilirsiniz. Segilen kontrol, adini genisler ve adini tam olarak gosterir ve
bir kaydirma gubugu géruntulenir. Daha sonra déner diigmeyi gevirerek veya
kaydirma cubugunu kullanarak degeri ayarlayabilirsiniz.

Goruntl ayarlarini radar menustinden de ayarlayabilirsiniz.

Radar kullanim modlari
(Sadece Halo Radar)

Radar modlari, farkli ortamlar igin varsayilan en uygun kontrol ayarlariyla kullanilabilir.
Asagidaki modlar kullanilabilir:

+ Qzel-Bu modda tiim radar kontrolleri ayarlanabilir ve mod degisikligi veya radar giig
cevriminden sonra korunabilir. Radar varsayilanlari genel amagli kullanim igin
ayarlanir.

+ Liman-Bu modda, radar ayarlari, yogun su yollari ve iyi hedef ayrimciliginin ve
hizli gériinti giincellemelerinin gerekli oldugu biyuk insan yapimi yapilar gibi
alanlar igin optimize edilir..

+ Agik Deniz-Bu modda, radar ayarlari agik deniz kosullari igin optimize edilmis ve
izole edilmis hedefleri daha biyuk ve kolay goérilebilmektedir.

+ Hava-Bu modda radar ayarlari, en iyi saptama ve yagmur karmasasi sunumu
icin optimize edilmistir. Gorintu glincelleme hizi yavaslatiimis ve renk derinligi
artirilmigtir.

+ Kus-Bu modda, radar ayarlari, kuslarin en iyi sekilde algilanmasi igin optimize
edilmistir. Radar maksimum hassasiyet i¢in ayarlandi. Bu mod, sikisik liman
ortamlarinda kullanim igin énerilmez.

Her modda tim kontroller ayarlanabilir degildir. Asagdidaki listede her kontrol igin énceden

ayarlanmis kontroller ve ayarlanabilirlik gosterilmektedir.

Menzil Esik Degeri
Ozel: Ayarlanabilir Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Tam* Liman: 30%

Acik Deniz: Tam* Aclk Deniz: 30%
Hava: Tam* Hava: 0%

Kus: 24nm’e kadar Kus: 0%
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Kazang

Ozel: Ayarlanabilir
Liman : Ayarlanabilir
Aclk Deniz: Ayarlanabilir
Hava: Ayarlanabilir
Kus: Ayarlanabilir

Deniz

Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Ayarlanabilir
Aclk Deniz: Ayarlanabilir
Hava: Ayarlanabilir
Kus: Ayarlanabilir

Yagmur

Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Ayarlanabilir
Aclk Deniz: Ayarlanabilir
Hava: Ayarlanabilir
Kus: Ayarlanabilir

Giiriiltii Bastirma
Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Orta

Acik Deniz: Yiksek
Hava: Orta

Kus: Ylksek
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Hedef Genigletmesi
Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Disiik
Acik Deniz: Orta
Hava: Kapall

Kus: Kapall
Parazit Engelleme
Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Ayarlanabilir
Acik Deniz : Ayarlanabilir
Hava: Ayarlanabilir
Kus: Ayarlanabilir
Hedef Ayrimi
Ozel: Ayarlanabilir
Liman: Orta

Acik Deniz: Kapal
Hava: Kapali

Kus: Kapall

Hizh Tarama
Ozel: Ayarlanabilir
Liman: YUksek
Acik Deniz: Yuksek
Hava: Kapali

Kus: Kapali
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* Maksimum menzil radar anten uzunluguna baghdir.

Cift menzil modlari
(Sadece Halo Radar)
Modlar her aralik icin bagimsiz olarak ayarlanabilir. Ornegin, menzil A ve aralik B igin

Hava durumu modu igin Offshore moduna sahip olabilirsiniz. Ancak, bazi durumlarda
araliklar arasindaki etkilesim gerceklesir:

« Her iki aralik igin Kus modunu kullanirken, maksimum aralik 24 NM ile
sinirlandiriimistir ve aralik ¢dzunarliga azaltiimigtir.

+ Hizli tarama - Anten déniis hizi, segilen iki modun daha yavasina ayarlanir. Ornegin,
Hava Durumu modunda Hizli Tarama Kapali oldugundan, Liman ve Hava modlarini
kullanirken Hizli Tarama devre digi birakilir.

¢ Parazit reddetme ayari, her iki aralikta gorulen veya kaldirilan parazitleri
etkileyebilir.

Kazang
Kazang, radar alicisinin hassasiyetini kontrol eder.

Daha yliksek kazang, radari daha zayif hedefler gostermesine izin vererek radar
dondslerine daha duyarli hale getirir. Kazang ¢ok ylksek ayarlanirsa, goriinti arka
plan gurultisuyle karisabilir.

Kazang¢ manuel ve otomatik modda. Kaydirma gubugundaki otomatik veya manuel
mod arasinda veya déner digmeyi basil tutarak tutarsiniz.

Deniz dokiintiisi

Denizlerden,teknenin yakinindaki dalgalardan veya firtinali sulardan gelen yalanci
eko’lari filtre etmek igin kullanilir.

Deniz glriltisu filtrelemesini artirdi§iniz zaman dalgalardan yansiyan eko’larin sebep
oldugu ekrandaki gurultii ve eko’lar azalacaktir.

Sistem liman ve ac¢ik deniz sartlari icin manuel moda ek olarak ayarlari
dizenleyebileceginiz 6n tanimli deniz dokiintli ayarlari igerir. Menlden deniz
dokuntisi modunu secin veya déner dugmeye uzun basin. Deniz dékintisu modunu
sadece manuel modda diizenleyebilirsiniz.

Otomatik Deniz Dokiintlsu
(Sadece Halo Radar)

Otomatik moddayken Deniz kontrolinin ince ayarini saglamak i¢in (Otomatik,
yonelimli uyarlamali daginikhidi reddetmeyi kullanir), Otomatik ayari
dengelenebilir.

Yagmur dokiintiisii

Yagmur dékintisu yagmur, kar veya diger hava sartlarinin radar goértintistndeki
etkisini azaltmak i¢in kullanilir.

Gergek hedefleri de filtreleyebileceginden deger ¢ok fazla yukseltiimemelidir.

Gelismis radar secenekleri

Giiriilti azaltma
(Sadece Broadband 4G ve Halo Radar)

Gurdlti Reddetme kontrold, radar tarafindan uygulanan gurdlti filtreleme
miktarini ayarlar. Hedef duyarhlik, bu kontrol Dislk veya Yuksek olarak
ayarlandiginda daha uzun araliklarda artirilir, ancak bazi hedef ayrimciligi
kaybina neden olur.

Ipucu:Broadband 4G Radar'dan maksimum menzil performansi elde etmek igin,
sadece bir aralktaki iletim, guriltd azaltma kontrolind High (YUksek) ve mimkin
oldugunca dusuk esik olarak ayarlayin. Ekrandaki daha az daginikhk igin
varsayllan deger %30'dur. NSS evo3 i¢cin OFF secilmigse, aralik performansi 3G
Radar | NSS evo3 Kullanici Kitapecigi



radarina esittir. Asir yiksek parazitlerin oldugu bazi bdlgelerde, en iyi radar
gorintusu igin KAPALI'y1 deneyin.

Radar esigi
Esik ayari en disUk radar sinyalleri i¢in sinyal giict gerektirir. Bu limitin altina dénen
radarfiltrelenir ve goérintilenmez.

Varsayilan deger: 30%.

Hedef biiyiitme
Hedef blylutme sec¢enegdi radar hedeflerinin bayikligunu artirmak igin kullanilir.

Radar giiriiltii bastirma

Ayni frekans bandinda calisan diger radar cihazlarindan gelen sinyaller parazite
sebep olabilir. YUksek ayar diger radarlardan gelen paraziti azaltir.

Zayif hedefleri kagcirmamak igin, parazit olmadiginda gurilti bastirma distge
ayarlanmaldir. Radar girlti bastirmaya meniden ulagilabilir.

Hedef ayirma
(Sadece Broadband 4G ve Halo Radar)

Hedef ayirma kontroll, radarin hedef ayrimciligini kontrol etmenizi saglar
(nesneler arasindaki ayrim daha belirgin).

Hizh tarama

(Sadece Broadband ve Halo radar).

Radar anteninin dénus hizini ayarlar. Bu segenek daha hizli hedef gliincellemeleri
sunar.

Not:Segcilen radar Ayarlarina, Moduna ve Araligina bagli olarak maksimum hiz elde
edilemeyebilir. Radar sadece mevcut kontrol ayarlari izin verdigi kadar hizl
ddnecektir.

Deniz durumu

En iyi deniz dokintlisi ¢ézimu igin Deniz Durumu kontrolini mevcut deniz
kosullarina gére ayarlayin.

Hedef giiglendirme

(Sadece 3G - 4G Broadband, ve Darbe Radar)

Hedef glg¢lendirme kontroll, darbe araligini artirir veya hedeflerin daha genis
goriinmesini saglamak ve radar hassasiyetini arttirmak igin radar bant genisligini
azaltir.

Radar goruntii secenekleri

“"m Radar sembolojisi
Advan Radar ayarlar panelinde tanimlanan radar sembolojisini toplu olarak agip

Symbology LSS o e ) \
v kapatabilirsiniz. Istege bagl radar 6gelerini gosteren radar paneli resmine bakin.
Target trails
off

Hedef izleri

EBLA Radar ekraninda her hedefin biraktidi izin ne kadar daha suresinin kaldigini
Palette e e s . .. s
- 27,9 tanimlayabilirsiniz. Ayrica hedef izlerini kapatabilirsiniz.
i Not: Hedef izleri kullanilirken Gergek hareket tavsiye edilir.

N Ekrandan hedef izlerinin temizlenmesi
Hedef izleri ekranda goriintilendigi zaman, radar menisu hedef izlerini radar
ekranindan gegici olarak temizleyebileceginiz bir segenegdi icermek igin genisler.
Yukarida anlatildigi sekilde kapatmadiginiz takdirde hedef izleri tekrar belirmeye
baslarlar.
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Radar Paleti
Farkli renkler (paletler) ekrandaki detayi temsil etmek igin kullanilabilirler.

Radar merkezleme
Radar merkezleme radar panelinin sol (st kdsesinde ya HU (Pruva yukari), NU
(Kuzey yukari) veya CU (Rota yukari) olarak belirtilir.

Pruva yukari
Radar gérintisini mevcut pruvayi radar gérintisiinde dogrudan yukariyi géstermesi
icin déndurdr.

Kuzey yukari
Radar goérintisinid kuzey yénua yukariya dogru déndarur.

Rota yukan

Radar goérintisini mevcut navigasyon rotasi dogrudan yukari olmak tGzere dondurr.
Bu segenek sadece NSS evo3 etkin bir rotanin yoninu gosterdiginde galisir. Eger
etkin bir rotada seyretmiyorsaniz, rota yukari yonlendirmesi navigasyon fonksiyonu
baslayana kadar kullanilacaktir.

Radar merkez kaydirma

Radar PPI ekrani (plan pozisyon gostergesi) merkezini radar paneli iginde farkli bir
konuma tasiyabilir ve tekne semboliinizin radar gérintlisiinde nasil hareket ettigini
segebilirsiniz. Radar hareketi radar panelinin sol ust kdsesinde ya TM (gergek
hareket) veya RM (goreceli hareket) olarak gdsterilir. Radar konumu sadece radar
yayin yaptigi zaman degistirilebilir.

Merkez lleriye bak Ozel Ofset
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Merkez
Varsayilan ayar. Radar PPI (plan pozisyon gostergesi) radar ekranina ortalanir.

Ileriye bak
llerinin maksimum goérintistnu vermek igin radar PPl merkezini ekranin dibine tasir.

Ofset
PPl merkezini dilediginiz yone dogru kaydirir.

1. Menlden offset (merkez kaydirma)secgenegini segin
2. Ekranin radar merkezini konumlandirmak istediginiz yerine hafifce dokunun
3. SAVE OFFSET (kaydet) segenegine hafifgce dokunarak ayar teyit edin.

Gergek hareket

Gergek harekette tekneniz ve hareketli hedefler siz hareket ettikgce Radar ekrani
boyunca hareket eder. Tim hareketsiz nesneler sabit bir pozisyonda kalir. Tekne
semboll ekraninkenarina ulastigi zaman, radar goriintisiu ekranin merkezinde tekrar
konumlanan tekne semboliiyle tekrar ¢izilir. Gergek hareket segildigi zaman, mend
sifirlanmis bir gergek hareket segenegini icermek igin genisler. Bu 6zellik radar
g6rintusund ve tekne sembollni manuel olarak ekran merkezine tekrar ayarlamayi
saglar.

EBL/VRM isareti

Electronic bearing line (elektronik kerteriz hatti) ve variable range marker
(degisken mesafe halkasi) radar menzilindeki teknelere ve biyulk kara
parcalarina olan mesafe ve kerterizin gabuk 8lgiimiinii saglar. iki farkli
EBL/VRM radar gorintistinde yer alabilir. EBL/VRM varsayilan olarak
teknenin merkezinden konumlanmiglardir. Bununla beraber, referans noktasini
radar gorintisindeki segilen herhangi bir noktaya merkezleme mimkundir.
Konumlandirma yapildiginda, veri gubugundaki ilgili isaretgiye hafifce
okunarak veya secimi iptal ederek EBL/VRM’ yi acip kapatabilirsiniz.

Bir EBL/VRM isaretgisinin tanimlanmasi

1. imlecin radar panelinde etkin olmadigindan emin olun

2. Menlyi etkinlestirin, EBL / VRM'yi segin, ardindan EBL / VRM 1 veya EBL / VRM 2'yi
segin.
- EBL / VRM simdi radar géruntustne yerlestirildi

3. lIsaretgiyi yeniden konumlandirmaniz gerekiyorsa meniiden ayar segenegini segin,
ardindan isaretgiyi radar gorintistindeki konuma sirikleyerek ayarlayin

4. Ayarlarinizi kaydetmek icin menide kaydet secenegini secin.

Imleci kullanarak EBL/VRM isaretgisinin konumlandiriimasi

1. imleci radar gorintiisiine yerlestirin
2. Menlyi aktif et
3. EBL /VRM igaretlerinden birini segin.

- EBL hatti ve VRM dairesi, imle¢ konumuna gére konumlandiriimigtir.

Bir EBL/VRM isaretgisin ofseti

1. imlecin etkin olmadigindan emin olun

2. Meniyi etkinlestirin, EBL/VRM'yi secin, sonra offsetlemek istediginiz isaretgiyi
secin

3. Ayarli offset segenegini segin

4. Offset konumunu ayarlamak i¢in radar paneline hafifcge dokunun

5. Ayarlarinizi kaydetmek icin menide kaydet segenedini segin.

MenU’ den tekne pozisyonu igin EBL/VRM merkezini sifirlayabilirsiniz.
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Teknenizin etrafinda giivenli bolge ayarlanmasi
A Bir guivenlik bolgesi radar goriintiistinde tanimlayabileceginiz bir alandir (ya

dairesel veya daire dilimi). Etkinlestirildigi zaman, bir radar hedefi bdlgeye
girdiginde ya da ¢iktiginda bir alarm size uyarir.

Giivenli Bolge Tanimlama
. Imlecin aktif olmadigindan emin olun
2. Menuyu aktif hale getirin, Koruma boélgeleri secin ve koruma bélgelerinden birini
segin.
3. Bolge icin sekli segin
- Ayarlama secgenekleri koruma bdlgesi sekline baglidir
Koruma bdlgesi ayarlarini tanimlamak icin Ayarla'yi segin. Degerler meniden
veya radar panelini strukleyerek ayarlanabilir.
- A: Pruva, teknenin pruvasina bagl
- B: Derinlik
- C: Menzil, teknenin merkezine goére
- D: Genislik
5. Ayarlarinizi kaydetmek i¢in menide kaydet segenegini segin.
Konumlandirildiginda, veri gubugundaki ilgili b6limu segerek koruma bdlgelerini
acabilir / kapatabilirsiniz.

[y

-

Sekil: Sektér Sekil: Daire

Alarm ayarlan

Bir radar hedefi bekgi bélgesi limitlerini ihlal ettigi zaman bir alarm etkinlegir. Alarmin
hedef bélgeye girdidi veya ¢iktigi zaman mi etkinlesecegini secebilirsiniz.

Hassasiyet
Guvenli bolge hassasiyeti kiiglik hedefler igin alarmlar saf digi birakilarak ayarlanabilir.

MARPA Hedefleri

Eger NSS evo3 bir pruva sensoru igeriyorsa, MARPA (Mini Otomatik Radar Planlama
Yardimcisi) fonksiyonu 10 adede kadar radar hedefini izleyebilir.

Alarmlari eger hedef ¢cok yaklasirsa size bildirmesi igin tanimlayabilirsiniz. Sayfa
73'deki “Radar ayarlari paneline” bakiniz. MARPA izleme ¢arpismadan kaginma igin
Onemli bir aragtir.

Not: MARPA hem radar hem de NSS evo3 igin pruva verisi gerektirir.

MARPA hedef sembolleri
NSS-Evogd sistemi asagida gosterilen hedef sembollerini kullanir.

MARPA hedefini alma. Genellikle tarayicinin 10 tam déniisinl yakalar

O MARPA hedefini izleme, hareket etmiyor veya demirli

(; Uzatma gizgileriyle MARPA hedefini izleme ve emniyete alma
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Tehlikeli MARPA hedefi

A Bir hedef radar panelinde tanimlanan bekgi bélgesine girdigi zaman
tehlikeli olarak tanimlanir.

Bir zaman limiti igerisinde hig sinyal alinmazsa sinyal kayip olarak
tanimlanir. Hedef semboll hedefin alinan verinin kaybolmasindan dnceki
son gegerli konumunu temsil eder.

'_dl Segili MARPA hedefi, hedef ikonunun Ustiine hafifce dokunularak
21 etkinlestirilir. imleg hareket ettirildigi zaman hedef varsayilan hedef
sembolline doner.

MARPAhhedeflerini izlemek

1. Radar ekranindaki hedefe hafifge dokunun

2. Menuden Acquire target (hedefi sapta) secin

3. Daha fazla hedef icin islemi tekrar edin

Hedefleriniz bir kez tanimlandiginda, 10 taneye kadar radari yakalar ve elde etmek icin

hepsini stpurerek alir ve sonra hedefi izler.

MARPA hedef izlemesinin iptal edilmesi

Hedefler izlendiginde, radar menisu tek hedefleri iptal etmek igin veya izleme
fonksiyonunu durdurmak igin segenekleri icermek icin genisler. Menty(
etkinlestirmeden once ikona hafifce dokunarak tek hedefleri iptal edin.

MARPA hedef bilgilerinin goriintiilenmesi
Agilan pencere etkinlestigi zaman, temel hedef bilgilerini gdruntilemek i¢in bir MARPA
hedefinin Ustline hafifce dokunun. Tekneye en yakin 3 MARPA hedefi igin bilgiler veri

¢ubugunda gorintilenir. Bir hedef secildiginde hedef hakkinda detayl bilgi meniden
goruntilenebilir. MARPA hedefleri hakkinda bilgileri Girig sayfasinda Tekneler
(Vessels) secenegini kullanarak géruntuleyebilirsiniz.

MARPA alarm ayarlan

Asagida belirtilen MARPA alarmlarini tanimlayabilirsiniz:

+ MARPA hedef kaybi
Bir MARPA hedefi kayboldugunda bir alarmin etkinlesip etkinlesmeyecegini
kontrol eder.

+ MARPA mevcut degil
MARPA'y! calistiracak gerekli girdiler yoksa bir alarmin etkinlesip
etkinlesmeyecegini kontrol eder (gecgerli GPS konumu ve pruva sensoru radar
sunucusuna bagli).

Radar verilerinin kaydedilmesi
Radar verilerini kaydedebilir ve dosyayl NSS evo3 cihazinda veya kart okuyucusuna

yerlestiriimis SD kartta arsivleyerek saklayabilirsiniz. Kaydedilmis bir radar dosyasi bir
olguyu veya igletim hatasini belgelemek icin kullanilabilir. Kayitli bir radar dosyasi
simulatér tarafindan da kullanilabilir. EGer birden fazla radar varsa hangi kaynagi
kaydetmek istediginizi segmelisiniz.
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Radar ayarlari
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Radar sembolojisi

Hangi istege bagl radar 6gelerinin agilip/kapatilacagdini menuden segebilirsiniz. Radar
panelinin resmine bakin.

Kerterizler

Radar kerterizinin Gergek Manyetik Kuzeye mi (°T/°M) yoksa gorece pruvaniza
(°R) istinaden mi dlgtimesi gerektigini segmek igin kullanilir.

Veri gubugu
T Radar veri gubugunu agip kapatir. Radar paneli gizimine bakiniz.

Veri gubugu Ustteki en tehlikeliye ayarlanmig 3 adede kadar hedefi gésterebilir.
MARPA hedeflerini Ustte ve hatta AIS hedefleri teknenize daha yakin olsa bile her AIS
hedefinden 6nce gostermeyi secebilirsiniz.

MARPA ayarlari
MARPA izinin uzunlugunu tanimlayabilir hedef hareketlerini takip etmeyi

kolaylastirabilirsiniz. MARPA hedefinin etrafina tehlike bélgesini temsil etmesi igin bir daire
eklenebilir. Dairenin yarigapi Tehlikeli tekneler diyalogunda ayarlandidi gibi en yakin
yaklasma noktasiyla aynidir. Sayfa 102'de “tehlikeli teknelerin tanimlanmasi” na bakiniz.
Bir tekne glvenlik bdlgenizde iz birakirsa alarm tetiklenir.

Kurulum
Radar kurulumu icin kullanilan kurulum secenegdi ayri NSS evo3 kurulum kilavuzunda
ve Radar kurulum kitapgiginda anlatiimigtir.
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Sonar

Sonar fonksiyonu teknenizin altindaki suyun ve deniz dibinin gérinimini
saglayarak, baliklari algilamaniza ve deniz tabani yapisinin incelenmesine izin verir.

Cihaz dahiliCHRIP, Broadband, StructureScan, TotalScan, ve ForwardScan Sonar
Ozelligine sahiptir .

Sonar goriintusu

1 L N
y S -

200kHz /2x

Derinlik
Sicaklik
Frekans / Zoom

Kazang / Renk ayar ikonlari
Balik ekolari

Ust ve alt menzil
A-Kapsami*

Sicaklik grafigi*

O O NGO Ul A W N =

Zoom gubuklarr*

[=Y
o

Menzil skalasi

[y
[y

Derinlik ¢izgisi*
12 Dip

* Opsiyonel sonar 6zellikleri

Not: istege bagli sonar gériintiilerini ayri ayri acip kapatabilirsiniz. Sayfa 79’ da “Sonar
GOrunim Ayarlar” paneline bakin.

Coklu Sonar

Sonar panelinde goérinti igcin Sonar kaynagini belirleyebilirsiniz. Bollinmus panel
yapilandirmasi kullanarak iki farkli kaynagi ayni anda goruntileyebilirsiniz. Bir
panel icin kaynagin nasil secilecedi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. "Kaynak",
sayfa 77.
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Bir sonar goriintiisiiniin buyiiltuliip/kuciiltiilmesi
Bir sonar goruntlsunid asagida anlatildigi sekilde buyUtlp kuglltebilirsiniz:

¢« Déner dugmeyi dondurerek
¢« Panel zoom ikonlarini kullanarak
« Ekrani daraltip veya yayarak

Zoom seviyesi sonar panelinin sol Ust tarafinda gdsterilir.

Klgultirken, deniz tabani otomatik aralik ya da manuel aralikta olmasina
bakilmaksizin ekranin alt kismina yakin tutulur. Eger ayarlanan aralik gergek
derinlikten 6nemli élglide azsa, cihaz zoom yaparken dibi bulamayacaktir.

Eger imleg etkinse, cihaz imlecin isaret ettigi yerde kigulecektir.

Zoom Cubugu

Sonar goruntusinu buyutlp kagulttiginiz zaman zoom gubugu gérintulenir.
Su sutununun degisik kisimlarini gérintilemek igin zoom gubugunu dikey olarak
surukleyin.

Sonar ekraninda imlecin kulaniimasi
imleg bir hedefe mesafeyi dlgmek, bir konumu isaretlemek ve hedefleri segmek icin
kullanilir. imleg varsayilan olarak sonar gériintiisiinde gosteriimez.

Ekrana hafifce dokundugunuzda imleg belirir ve imleg konumundaki derinlik gosterilir,
bilgi penceresi ve gegmis cubugu etkinlestirilir. imleci ve imleg 6gelerini panelden
kaldirmak igin, imleci temizle panel tusuna veya X tusuna basin.

Imlece (GoTo) git
Géruntlde segilen bir konuma seyir ekrana hafifge dokunarak, sonra menuide imlece
git segenedi kullanilarak baslatilir.

Imleg yardimai fonksiyonu

Not:imleg yardimei fonksiyoni etkinse kullanilabilir. "Uzun basma ézelliginin
kisisellestirilmesi" sayfa 19.

imleg yardim fonksiyonu parmaginizla detaylar kapsamadan imlecin ince ayarini
ve hassas yerlesimini saglar. imleg semboliinii parmag@inizin tstiinde gériinen
segim gemberine aktarmak igin parmaginizla ekrana basip basili tutun. Oge
bilgilerini gériintiilemek igin, parmaginizi ekrandan gekmeden segim ¢gemberini
istenen 6genin Ustine surukleyin. Parmaginizi ekrandan kaldirdi§iniz zaman,
imle¢ normal imle¢ calismasina geri doner.

Olcme mesafesi

imleg goriintiide iki gézlemin konumlari arasindaki mesafeyi élgmek igin kullanilabilir.
Géruntl duraklatildigi zaman élgme fonksiyonunu kullanmak daha kolaydir.

1. Ekranda mesafesini 6lgmek istediginiz 6geye hafifge dokunun.

2. Menuden 6lgme fonksiyonunu baslatin.

3. Ikinci 6lglim noktasini segmek igin ekrana hafifce dokunun.
- Teknenin ortasindan imle¢ konumuna bir gizgi gizilecek ve imleg Bilgisi
penceresinde mesafe listelenecektir.

4. Yeni 6lgim noktalarini konumlandirmak igin ekrana hafifge dokunmaya devam
edin.

Menuyu 6lgim fonksiyonu etkin oldugu siirece baslama noktasini ve bitim

noktasini tekrar konumlandirmak igin kullanabilirsiniz. Olgmeyi sonlandir

sectiginizde veya X tusuna bastiginizda, goériinti normal olarak kaymaya

devam eder.
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Waypointlerin kaydedilmesi

Waypointi secilen bir konuma, imleci panelin Gizerine getirip asagidakilerden birini
yaparak kaydedebilirsiniz:

« Déner digmeye basarak

¢« Mark tusuna basarak

« Mend igerisinden Waypointi kaydet se¢enegini kullanarak

NEW WAYPOINT AT CURSOR

006

N 58°29.187" E005°46.854'

More options...

Cancel

Sonar gecmisinin goriintillenmesi

Sonar gegmisini panele hafifce dokunarak ve sonra sonar goriintiisiinii gevirerek
gorintiileyebilirsiniz. imleg bir sonar ekraninda ne zaman gériintiilense, ekranin altinda
kaydirma gubugu da g6sterilir. Kaydirma gubugu o anda incelemekte oldugunuz
depolanmis toplam sonar goriintl gegmisiyle ilgili gériintliyl gosterir. Uzak sag taraftaki
kaydirma gubugu en son derinlik él¢timlerini izlediginizi belirtir. Eger imleci ekranin sol
tarafina yerlestirirseniz, gegmis gubugu sola dogru kaymaya baslayacak ve otomatik
kaydirma yeni derinlik élgimleri aliyormus gibi kapanacaktir Normal kaydirmaya
biraktiginiz yerden devam etmek icin, imleci temizle panel diigmesine hafifge dokunun.

Sonar goruntu ayarlari

Gériintiiyii ayarlamak igin Sonar menii segeneklerini kullanin. imle¢ aktif
oldugunda, Sonar menusindeki bazi segenekler imle¢ modu Ozellikleri ile
degistirilir. Normal Sonar menusine dénmek icin Imleci temizle secenegini
segin.

Menazil
Menzil ayari ekranda goriinen su derinligini belirler.

Frekans

Unite birkag transdiser frekansini destekler. Kullanilabilir frekanslar, bagli transdiiser
modeline baghdir.

Giris sayfasindan cift Sonar panelini secerek iki frekansi ayni anda
goruntuleyebilirsiniz.

Frekans, transdiserin ilettigi "ton" dur. TransdUserler, farkli frekanslar farkl
Ozelliklere sahip olduklarindan farkli frekanslarda calisacak sekilde

tasarlanmisgtir.

« Dusuk bir frekans, érnegin 50 kHz derinlesir. Genis bir koni olusturur, ancak
glrultuye karsi biraz daha hassastir. Dip ayrimciligi ve genis alan
arastirmasi igin iyidir.

* A Yuksek bir frekans, érnegin 200 kHz, daha ylksek ayrimcilik sunar ve guriltiye
karsi daha az hassastir. Hedefleri ayirmak ve daha hizli gemiler igin iyidir.
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Renk ve Kazang ayarlari

Gorintl ayarlarini Sonar menisinden de yapabilirsiniz.

Kazang

Kazang Sonar'in hassasiyetini kontrol ediyor.

Kazang arttikga, goriintide daha fazla ayrinti gosterilir. Bununla birlikte, daha yiksek
bir kazang ayari goriintide daha fazla arka plan karmasasina neden olabilir. Kazang
¢ok dislk ayarlanmissa, zayif yankilar gosterilmeyebilir.

Otomatik Kazang

Otomatik kazang segenegi hassasiyeti cogu kosulda iyi calisan bir seviyede tutar.
Otomatik modda kazanci ile, otomatik kazanca uygulanacak pozitif veya negatif bir
kayma ayarlayabilirsiniz.

Renk

Gugclu ve zayif yanki sinyalleri, farkli sinyal giglerini belirtmek icin farkh renklere
sahiptir. Kullanilan renkler, sectiginiz palete gére degisir.

Renk ayarini ne kadar arttirirsaniz, élgegin glcli dénlis ucunda renkte o kadar
fazla yanki gorintulenir.

Structure segenekleri

Bir StructureScan kaynagdi sisteminize baglandiginda, normal sonar
goruntisinde bir DownScan goriintlisiini kaplayabilirsiniz.

DownScan gorintisini belirlemek igin segcenekler sunar. Bu menl segenegi,
Sonar ayarlari diyalog penceresinde DownScan bindirme segildiginde
kullanilabilir. Daha fazla bilgi igin, bkz. "Ayarlar", sayfa 81.

Kaynak

Secilen paneldeki gorintiinin kaynagini belirtmek igin segin.

Bolinmus panel yapilandirmasi kullanarak iki farkli kaynagi ayni anda
goruntileyebilirsiniz. Her panel i¢in menl kontrolleri bagimsizdir.

Kaynak, dahili Sonar, Ethernet agindaki baska bir MFD veya bir Sonar moduli olabilir.
Kaynaklari tanimlamak igin ayri NSS evo3 Kurulum kilavuzuna bakin.

Not:iki transdiiserin ayni frekans araliginda kullanilmasi, ikisi arasinda parazite
neden olabilir ve goériintiide dikey cgizgiler olarak goriinebilir. Bundan kaginmak
icin, Frekans menu secgenegini kullanarak bir transduseri bir frekans araliginda
(6rnegin Orta CHIRP gibi) ve diger transduseri farkli bir frekans araligina
(Yuksek CHIRP gibi) ayarlayin.

Goriintiiyii durdurma

Gorintuyd duraklatip, incelemenizi saglar.

Bu islev, tam olarak goérinti tGzerinde bir ara nokta konumlandirmaniz gerektiginde ve
goruntideki 2 6ge arasindaki mesafeyi dlgmek i¢in imleci kullaniyorsaniz kullanighdir.
Durdurma islevi Sonar’in transdisere ping atmasini durdurur. Sistem bu sekilde
duraklatildiginda Sonar verilerini toplamaz.

Gelismis Secenekler
Geligsmis segenegi yalnizca imleg etkin olmadiginda kullanilabilir.

Giiriiltii Bastirma

Sintine pompalari, motorun titresimi ve hava kabarciklarindan gelen gurdltuler
gérintiyu karistirabilir.

Gurdltu bastirma segenegi sinyal parazitini filtreler ve ekrandaki karisikligi azaltir.
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TVG (Zaman Degiskenli Kazancg)

Dalga hareketi ve tekne uyanmalari, ylizeye yakin ekranda dlzensizlige neden
olabilir. TVG (Time Variable Gain) segenegi, alicinin ylizeye yakin hassasiyetini
azaltarak yluzey karmasasini azaltir.

Not:Cogu durumda en iyi goriintli geri donlsi ve netlik igin, varsayilan deger 3,
maksimum (aralk 0-3) olarak ayarlanir.

Kaydirma Hizi

Ekrandaki goérintinin kaydirma hizini segebilirsiniz. YUksek kaydirma hizi
goruntlyu hizli giincellerken dusuk kaydirma hizi daha uzun bir gegmis sunar.

Not:Bazi durumlarda daha kullanigh bir goriintli elde etmek igin kaydirma hizini
ayarlamak gerekebilir. Ornegin, hareket etmeden dikey olarak balik avlarken
go6rintlyU daha hizli ayarlamak gibi.

Ping hizi

Ping Hizi transduserin suya génderdidi sinyal hizini kontrol eder. Ylksek ping hizi
g6rintiyu ekranda hizli hareket ettirirken, dislk ping hizi ekranda daha uzun bir
gecmisi temsil eder. Yiiksek ping hizinin sebep oldugu potansiyel yansima ekranda
parazite sebep olabilir.

Sonar Verilerinin Kaydedilmesi

Kayit verilerini kaydetmeye baslayabilir ve dosyayi tnitede dahili olarak kaydedebilir
veya Unitenin kart okuyucusuna yerlestirilmis bir karta kaydedebilirsiniz.

Gelismis menii seceneginden kayit islevi etkinlestirilir.
Veriler kaydedilirken, sol st kdsede yanip s6nen kirmizi bir sembol vardir ve ekranin
alt kisminda periyodik olarak bir mesaj belirir.

pre—

Range
s - RECORD ECHO “
g ac

Frequt Filename
__ | Noise rejection Sonar0000
a s File format
W sl3 (includes ForwardScan / StructureScan3D)
(
C
V

[ V— B Save to

Scroll speed Internal
al

Bytes per sounding
3200

Pin§ sgeed
Create StructureMap
=
?}’L Upload to Insight Genesis v
Pa Privacy

Record Cancel

Dosya Adi
Kaydin adini veya gunin belirtin.

Dosya formati

Kayit icin dosya formati segin., slg (Sadece sonar), xtf(Sadece Structure),sl2
(Sonar ve Structure)veya slI3 (ForwardScan igerir).

Not: XTF formati yalnizca segili 3. Parti Sonar gorlntiileme araglariyla kullanim igindir.

Kaydetme
Kaydin dahili olarak mi yoksa kart okuyucudaki bir hafiza kartina mi kaydedilecegini
segin.
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Saniyede kaydediler very miktari

Gunlik dosyasini kaydederken saniye basina kag bayt kullanilacadini secin. Daha
fazla bayt, daha iyi ¢ézinurlik sadlar, ancak daha distk bayt ayarlari kullanmaya
kiyasla kayit dosyasinin boyutunun artmasina neden olur.

StructureMap Olusturma

Agda StructureScan varsa, kayit tamamlandiginda .sl2 ginliklerini StructureMap
formatina (.smf) donUsturebilirsiniz. Gunlik dosyasi, Dosyalar segeneginden
StructureMap formatina da donustarulebilir.

Insight Genesis’e yiikleme

Kablosuz bir aga bagliysaniz, kayit tamamlandiginda dosyalar Insight Genesis'e iletilir.
Kablosuz baglanti noktalari hakkinda bilgi igin, bkz. "Kablosuz baglanti", sayfa 95.

Gizlilik

Sectiginiz Insight Genesis hesabiniz tqraflndan izin veriliyorsa, kaydedilen
gunlik dosyalarini Insight Genesis'te Ozel veya Genel olarak ayarlama
arasinda sec¢im yapabilirsiniz.

Kalan Zaman
Kayitlar i¢in kalan alani gosterir.

Sonar Veri Kaydinin Durdurulmasi

TUm Sonar verilerinin kaydini tamamen durdurmak igin Kayit Sonar sekmesinde
Durdur'u segin.

Not:linsight Genesis'e Yiikle secenegini sectiyseniz ve kablosuz aga baglhysaniz,
Durdur'u segtiginizde kayith dosyalariniz Insight Genesis'e iletilir.
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<ot Log sonar...
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Kayith Sonar gériintiisiinii izleme

Dahili ve harici olarak kaydedilen sonar kayitlari, Sonar ayarlari iletisim kutusunda
sonar gunligund gorintile segenegi segildiginde incelenebilir. "Sonar ayarlar”, sayfa
81.

GuUnluk dosyasi duraklatiimis bir gértntu olarak gérintilenir ve kaydirmayi ve ekrani
tekrar menu segeneginden kontrol edersiniz.

imleci tekrar gériintii (izerinde kullanabilir ve goriintiyli normal bir sonar
goruntusundeki gibi kaydirabilirsiniz.

Secilen sonar dosyasina birden fazla kanal kaydedilmisse, hangi kanali géstereceginizi
segebilirsiniz.

X tusuna basarak veya tekrar géruntiinin sag ust kosesindeki X sembolUni segerek
tekrar modundan gikarsiniz.
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Sonar Goruniim Segenekleri
Boliinmiis Ekran segenekleri

Yaklastir ( Buyultme/Kugultme)

Zum modu panelin sol tarafindaki sonar gérintisundn biyGtiimis gérintistuni
temsil eder. Varsayilan olarak zoom seviyesi 2x’ya ayarlidir. Agilir mentden 8x
zoom’a kadar segim yapabilirsiniz. Ekranin sag tarafindaki zoom araligi gubugu
bayutllen arahigi gosterir. Eger buyitme faktérinG artirirsaniz aralik azalir. Bunu
zoom cubuklar arasindaki mesafe azaldikga géreceksiniz.

Dip kilidi

Dip kilidi modu dibe yakin ekolari goriintilemek istediginiz zaman faydalidir. Bu
modda panelin sol tarafi dibin diizlestigi bir yerin gorintisini gosterir. Derinlik
skalasi deniz yatagindan (0) ve yukariya dogru 6élgmek igin degisir. Dip ve sifir
cgizgisi aralik skalasindan bagimsiz olarak daima sol gérunttide gdsterilir. Panelin
sol tarafindaki goriinti icin dlgekleme faktori zum segeneginde anlatildigi gibi
dizenlenir.

Paletler

Cesitli balik sartlari igin optimize edilmis bircok ekran paletleri arasindan segim
yapabilirsiniz.

Sicakhik Grafigi
Sicaklik grafigi su sicakligindaki degisiklikleri drneklemek igin kullanilir.
Acildigi zaman sonar panelinde renkli bir gizgi ve sicaklik rakamlari géranur.

Derinlik Cizgisi
Derinlik gizgisi dip ylzeyine ylizeyi balik ve yapidan daha kolay ayirabilmek igin
eklenebilir.

A-Goriuniimii

A-Gorinimi gercek zamanli ekolarin panelde gortindikleri sekildeki gorintisudar.
Gergek ekonun glci hem genislik hem renk yogunlugu ile belirlenir.

Zoom cubuklan

Yakinlastirma gubuklari, yakinlastirma manzarasina sahip bolinmus bir panelde
bayatalen araligi gosterir.

Ekranin sa§ tarafindaki zum yakinlastirma gubuklari, blyutilen ve sol taraftaki alani
gOsterir. Yakinlagtirma faktérina artirirsaniz, aralik azaltilir. Bunu yakinlastirma
cubuklari arasindaki mesafeyi azaltilmis olarak goriyorsunuz.

Sol taraftaki resmin su sttununun farkh derinliklerini gdéstermesini saglamak igin sag
taraftaki yakinlastirma gubuklarini yukari veya asagi hareket ettirebilirsiniz.

Balik Tanimlama (Fish ID)
Ekolarin ekranda nasil gériinmesini istediginizi segebilirsiniz. Ayrica ekranda balik
semboll gorindigl zaman bip sesiyle uyariimak istemeyi de segebilirsiniz.
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Geleneksel balik ekolari Balik Sembolleri Balik sembolleri ve derinlik isareti

Not: Tum balik sembolleri gergek balik degildir.
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Sonar Ayarlari

SETTINGS “

Internal echosounder v
Network echosounder v
Overlay downscan

View sonar log...

Structure depth offset (ft)

@ Autopilot Installation...

ForwardScan installation...
@ Navigation

Eﬁ Fuel

‘ Tracks and Trips

Dahili Sonar

Dahili Sonar'l Sonar menisiinde segim igin uygun hale getirmek igin segin. Panel
kaynak sec¢imi hakkinda daha fazla bilgi igin, Kullanim kilavuzuna bakin.

Kapali olarak ayarlandiginda, bu segenek Unitedeki dahili Sonar'i devre disi
birakir. Agdaki herhangi bir tnite icin Sonar kaynagi olarak listelenmeyecek.
Bagli bir transdlser olmayan bir Unitede bu segenedi segin.

Ag Sonar

Bu birimden Sonar gérintilerini Ethernet agina bagh diger birimlerle
paylasabilirsiniz.

Sonar'in nasil kurulacagi hakkinda daha fazla bilgi i¢in ayri NSS evo3 Kurulum
kilavuzuna bakin.

DownScan Bindirme

Bir DownScan kaynag sisteminize baglandiginda, normal Sonar gértintistinde
DownScan goérintulerini kaplayabilirsiniz.

Etkinlestirildiginde, Sonar menusi temel DownScan segeneklerini igerecek
sekilde genigler.

Sonar Kayith Verileri goriintiileme

Sonar kayitlarini gorintilemek igin kullanilir. Glnlik dosyasi duraklatiimis bir
goruntu olarak goérintulenir ve menideki kaydirma ve gésterimi kontrol edersiniz.
imleci goriintii lizerinde kullanabilir, mesafeyi dlgebilir ve canli Sonar
goruntusunde oldugu gibi gérinim secgeneklerini ayarlayabilirsiniz. Secilen Sonar
dosyasina birden fazla kanal kaydedilmigse, hangi kanali géstereceginizi
secebilirsiniz. Sag Ust kdsedeki X'i segerek goéruntileme fonksiyonundan
cikarsiniz.

Structure derinlik offseti
Structure transduserleri icin ayar.
Tim transdiserler, transdiiserden tabana su derinligini dlger. Sonug olarak, su

derinligi okumalari transdiiserden sudaki teknenin en algak noktasina veya
transdiserden su ylzeyine olan mesafeyi hesaba katmaz.

Derinligi teknenin en algak noktasindan alta dogru géstermek icin asagidakileri yapin.
Structure ofsetini ayarlamadan 6nce, Structre transdiserinden tekneden sudaki en
alcak noktaya kadar olan mesafeyi élgiin. Ornegin, mesafe 0,3 m (1 ft) ise, (eksi) - 0,3
m (-1 ft) olarak girilecektir.

Su yluzeyinden tabana derinligi géstermek i¢in asagidakileri yapin. Structure ofsetini
ayarlamadan 6nce, yapi donusturiicistnden su ylzeyine olan mesafeyi 6l¢in.
Ornegin, mesafe 0,3 m (1 ft) ise, (art1) 0,3 m (1 ft) olarak girilecektir.

0 (sifir) ayari, goruntilenen derinligin transdiiserden tabana kadar mesafe olmasina
neden olur.
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Kurulum

Kaynak menil segeneginden segilebilecek Sonar kaynaklarini tanimlamak igin
kullanilir. Kaynaklari tanimlama hakkinda daha fazla bilgi igin ayri NSS evo3
Kurulum kilavuzuna bakin. Kaynak sec¢imi hakkinda bilgi i¢in, bkz. "Kaynak" sayfa
77.

ForwardScan Kurulumu
ForwardScan kurulum ve yapilandirmasi igin kullanilir. "ForwardScan kurulumu" sayfa 92.
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StructureScan

StructureScan™ deniz yataginin ylksek ¢6zun0rlikli resim gibi bir gérintisini
saglamak igin ylksek frekansi kullanir..

NSS Evo3 dahili StructureScan dzelligine sahiptir..

Not:StructureScan ozelliklerini kullanmak igin bir StructureScan HD, TotalScan
veya StructureScan 3D transdiiserine sahip olmaniz gerekir.

Not: StructureScan transdiserini yalnizca Sonar2 baglanti noktasina baglayin.

—
===}
\ /

StructureScangoriintiisii

Gorinim
StructureScan paneli geleneksel dip tarama goérintisi olarak veya sol/sad yan
taramayi gosterecek sekilde kurulabilir.

Dip tarama goéruntisi geleneksel sonar gorintiistine bindirme olarak da
eklenebilir.

1 Derinlik

Not: Derinlik okumasi Yapi derinli§i ofset ayarina baghdir, bkz. "Yapi derinligi
ofseti" sayfa 81

Sicaklik

Frekans

Dip

Zoom (dip tarama) / menzil (yan tarama) ikonlari

S A~ WDN

Menzil Skalasi

StructureScan goriintiisiine yakinlasip/uzaklasmak
Y Bir StructureScan gorintisind asagdidaki sekillerde buyutip kigultebilirsiniz:

¢+ Doner digmeyi dondurerek (imleg etkin degilken)

¢« Panel zoom ikonlarini kullanarak

« Ekranda ¢imdikleme hareketi yaparak

Zoom seviyesi ekranin sol Ust kdsesinde gosterilmektedir.
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StructureScan™ panelinde imlecin kullaniimasi
Varsayilan olarak, imleg¢ StructureScan goéruntisinde gosteriimez.

imleci bir DownScan gériintiisiinde konumlandirdiginizda, ekran durur, imleg bilgi
penceresi ve tarih gubugu etkinlestirilir. Bir DownScan gorintisinde, imleg
konumunda derinlik gdsterilir.

imleci bir SideScan gériintiisiinde konumlandirdiginizda, ekran durur ve imleg bilgi

penceresi etkinlestirilir. Bir SideScan goriintisiinde, imleg konumuna gemiden imlege
giden sol / sag mesafe gosterilir.

Imlece git
imleci panelin iizerine konumlandirarak ve ardindan meniide imlece git secenegini
kullanarak goriintli Uzerinde segilen bir konuma gidebilirsiniz.

Imleg yardimci fonksiyonu

Not:Ozellik etkinse imleg destek fonksiyonu kullanilabilir. Bkz. "Uzun basma 6zelligini
Ozellestirme", sayfa 19.

imleg yardim fonksiyonu parmaginizla detaylar kapsamadan imlecin ince ayarini
ve hassas yerlesimini saglar. imle¢ semboliinii parmaginizin iistiinde gériinen
secim cemberine aktarmak icin parmaginizla ekrana basip basili tutun. Oge
bilgilerini goriintiilemek igin, parmaginizi ekrandan gekmeden segim ¢gemberini
istenen 6genin Ustune sirukleyin. Parmaginizi ekrandan kaldirdiginiz zaman,
imle¢ normal imleg ¢galismasina geri doéner.

Mesafe olgiimii
imleg goriintiide iki gézlemin konumlari arasindaki mesafeyi 6lgmek igin kullanilabilir.
Gorlntl duraklatildigi zaman élgme fonksiyonunu kullanmak daha kolaydir..

1. Ekranda mesafesini 6lgmek istediginiz 6geye hafifce dokunun

2. Menuden 6lgme fonksiyonunu baglatin

3. Ikinci 8lglim noktasini segmek icin ekrana hafifce dokunun.
- Teknenin ortasindan imleg konumuna bir gizgi cizilecek ve imleg Bilgisi
penceresinde mesafe listelenecektir.

4. Yeni 6lgim noktalarini konumlandirmak igin ekrana hafifce dokunmaya devam
edin.
Menuyu 6lcim fonksiyonu etkin oldugu sirece baslama noktasini ve bitim noktasini
tekrar konumlandirmak igin kullanabilirsiniz. Olgmeyi sonlandir segtiginizde veya X
tusuna bastiginizda, géruntl normal olarak kaymaya devam eder.

Waypoinlerin kaydedilmesi

imleci panelin (izerine konumlandirarak ve ardindan asagidakilerden birini
yaparak secili bir konumda waypoint kaydedebilirsiniz.:

« Déner dugmeye basin
¢« Mark tusuna basin
+ Menude yeni waypoint se¢cenegdini kullanma

NEW WAYPOINT AT CURSOR

006

N 58°29.187" E005°46.854'

More options...
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Structurescan gecmisinin goriintiillenmesi

imleg StructureScan paneli iistiinde her etkin oldugu zaman kaydirma gubugu da
gosterilir. Kaydirma gubugu kayith toplam StructureScan goériintli gegmisine istinaden o
anda incelemekte oldugunuz goériintiiyl gosterir. Segilen gorintiye bagh olarak,
kaydirma gubugu uzak sag tarafta (Dip Tarama) veya ekranin alt kismindadir (Yan
Tarama) Gorlntl gegmisini yukari/asagi (Yan Tarama) veya sola/sada (Dip Tarama)
slrlkleyerek gevirebilirsiniz. Normal StructureScan kaydirmasina biraktiginiz yerden
devam etmek igin, Clear cursor (imleci temizle) digmesine basiniz..

StructureScan goriintiisiin ayarlanmasi

Menazil
Menzil ayari, ekranda gériinen su derinligini ve YanTarama araligini belirler.

Otomatik menzil
Menzil Otomatik olarak ayarlandiginda, sistem su derinligine bagli olarak
menzili otomatik olarak ayarlar.

('?nceden ayarl mesafe seviyeleri
Onceden ayarl cesitli derinlik seviyeleri arasinda secim yapabilirsiniz.

Ozel menzil
Bu segenek size hem ust hem de alt aralik limitlerini manuel olarak ayarlama imkani
verir.

StructureScan frekanslari

StructureScan iki frekansi destekler. 455 kHz daha derin sular igin idealken 800 kHz
Ozellikle s1§ sularda daha yuksek ¢ézunurlik saglar.

Kontrast
Ekranin aydinlik ve karanlik alanlari arasindaki parlaklik oranini belirler.
Kontrast ayarini yapmak igin:

1. Renk ayarlama gubugunu goérintilemek i¢in kontrast simgesini secin veya
menideki kontrast secenegini etkinlestirin
2. Degeri ayarlamak icin gubugu sirikleyin veya doner diigmeyi kullanin.

Paletler

Cesitli balik sartlari igin optimize edilmis birgok ekran paletleri arasindan segim
yapabilirsiniz.

Goriiniim
StructureScan sayfasini bir DipTarama goriintlisi olarak, yalnizca sol, yalnizca
sag veya sol / sag taraf taramasi olarak ayarlayabilirsiniz.

StructureScan goriintiisiiniin duraklatiimasi

Y StructureScan gérintlisinl duraklatmak yapilari ve diger gérintileri daha
derinlemesine ve detayl olarak incelemenizi saglayacaktir..

StructureScan goérintiisiinde bulundugunuz konuma waypoint koymak
gerektiginde,ve eder imleci goriinti stiinde 2 unsur arasindaki mesafeyi 6lgmek igin
kullaniyorsaniz bu islev faydahdir..
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Gelismis StructureScan Ayarlari

TVG (Zaman degiskenli kazang)

Dalga hareketi ve tekne sallantilari, ylzeyin yaninda ekran daginikhgina neden olabilir.
TVG (Zaman Degisken Kazang) segenegi, alicinin ylizeye yakin hassasiyetini azaltarak
yuzey daginikhigini azaltir.

Not: Cogu durumda en iyi gortntu geri donlsl ve netligi icin, varsayilan degder 3
olarak ayarlanir, maksimum (aralik 0-3).

Sol/Sag Structure goriintiilerinin ters gevrilmesi

Eger gerekirse, sol/sag Yan Tarama gorintileri teknenizin karsilik gelen yanina
uymasil igin ters gevrilebilir.

Menzil hatlari

Menzil gizgileri derinligi (Downscan-Diptarama) ve mesafeyi (SideScan-yan tarama)
tahmin etmek igin gériintlye eklenebilir.

StructureScan verilerini kaydetme

StructureScan verilerini kaydedebilir ve dosyayl NSS evo3 cihazinda veya sayfa
78'de "Sonar gorintilerinin kaydedilmesi’nde anlatildigi gibi kart okuyucusuna
yerlestiriimis SD kartta arsivleyerek saklayabilirsiniz.
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StructureMap

StructureMap™ &zelligi haritada StructureScan’den Yan Tarama goruntileri bindirir.
Bu 6zellik konumunuzla ilgili su alti ortaminin gérsellestiriimesini kolaylastirir ve Yan
Tarama goruntulerinin yorumlanmasina yardimei olur.

StructureMapgoriintisi
Asagidaki 6rnek Yan Tarama paneliyle birlestirilmis StructureScan bindirmeli bir harita
panelini géstermektedir.

Strucutre bindirmesi oldugu zaman haritada her zamanki gibi gezinirsiniz;

+ Haritaya ya da taranan goériintliye déner digmeyi gevirerek, yakinlastirma
simgelerini kullanarak ya da ekrani sikigtirarak yakinlasip/uzaklasin.

¢« Taranan goruntiyu izlemek igin ekrana hafifge dokunarak ve parmaginizi segilen
konuma surikleyerek ekrani hareket ettirin

Clear cursor (imleci temizle) diigmesine veya X tusuna basmak imleci ekrandan kaldiracak
harita merkezi teknede konumlanacaktir.

Structure bindirmesini aktiflestirme
1. Harita menusinden Strucutre bindirmeyi agin
- Harita menisu Structure segeneklerini gdstermek igin yukseltilecektir
- Structure bindirme devreye girer girmez yapi verileri harita ekraninda
belirmeye baglayacaktir.
2. Structure kaynagini segin
- Canl veri varsayilandir

Not:Structure bindirme, Dosyalar diyalogundan kaydedilmis bir StructureMap
dosyasi secerek de etkinlegtirilebilir.

StructureMap kaynaklari
T Haritalara Strucutre kayitlarini haritalara bindirmek icin iki kaynak kullanilabilir:

¢« Canl veri; StructureScan cihazlari NSS evo3 sistemine bagli oldugu zaman
kullantlir.

+ Kayitl dosyalar; Bunlar StructureMap *smf) formatina déniisen StructureScan
(*.s12) kayith verileridir. Kayith *.smf dosyalari hi¢bir StructureScan cihazi bagh
olmasa bile NSS evo3 sistemlerinde kullanilabilir.

Canh kaynak

Canli veri segildiginde Yan Tarama gériinim ge¢misi tekne gegmisinin arkasinda iz
olarak gérintulenir. Bu izin uzunlugu cihazdaki mevcut hafizaya ve aralik ayarlarina
bagl olarak degisiklik g6sterir. Hafiza doldukga yeni verilerin eklenmesi igin eski veriler
otomatik olarak silinir. Arama araligi artirildigi zaman StructureScan aynasinin ping hizi
azalir, fakat gériinti gegmisinin genisligi ve uzunlugu artar.

Not:Canl mod hi¢ veri kaydetmez. E§er cihaz kapatilirsa, mevcut tim veriler
kaybolur.
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Kayith dosyalar

Kaydedilen dosyalar segildiginde, StructureMap dosyasi dosyadaki konum bilgisine
bagh olarak haritaya bindirilir. Eger harita skalasi genisse, Structure map alani, skala
yapi detaylarini gésterecek kadar blyuk olana dek bir limit kutusuyla belirtilir.
Kaydedilen mod StructureMap dosyalarinin gézden gegirilip incelenmesi ve teknenin bir
once taranan alanda belli ilgi alanlarina konumlandirilmasi igin kullanilir.

Not:Kaydedilen dosyalar kaynak olarak kullanildigi zaman, NSS evo3 SD

kartinda ve sistemin dahili hafizasinda bulunan batin StructureMap
dosyalarini gérintiler. Eger ayni alanin birden fazla StructreMap’i varsa,
gorintaler Ust Uste binecek ve haritayl karistiracaktir. Ayni alanin gesitli
kayitlari gerekiyorsa, haritalar ayri SD kartlara konmalidir.

StructureMap ipuclari

Daha uzun bir yapinin(gemi enkazi vs.) resmini almak i¢in — tstlinden gegmeyin.
Tekneyi seyir halinde tutun. Béylece yapi teknenin saginda veya solunda olacaktir.

Yan Taramay! kullanirken Otomatik araligi kullanmayin. Tam bir tarama

saglamak ve donlsim kesinligini maksimize etmek igin yapi araligini su
derinliginden 6nemli dl¢lide yiksek seviyeye ayarlayin (iki-ig kat ).

Bir alanin yan yana taramasini gerceklestirirken gegcmis izlerini Ust Uste bindirmeyin.

StructureScan verilerinin kaydedilmesi
StructureScan verileri structure bindirmesi etkin bir harita panelinden
kaydedilebilir. StructureScan kayitlar bir StructureScan panelinden de
baglatilabilir. StructureScan verileri kaydedildigi zaman, ekranin alt kisminda
yanip sOnen kirmizi bir sembol ve periyodik olarak gdriinen bir mesaj belirir.

Not:Mesaj dosya blyukligu hakkinda bilgileri igerir. Hizli dosya déntisimu

saglamak igin sonar kaydinizin buyukligini 100 MB veya daha kiigik tutun.

Sonar kaydi kayit fonksiyonu yeniden segilerek durdurulur.

StructureScan verilerinin StructureMap formatina doniistiiriilmesi

Bir StructureScan kayit dosyasi (.sl2) StructureMap formatina (.smf) kayit diyalogundan
kaydettikten sonra veya Dosyalar diyalogundan dénustirilir. Standart veya ylksek
¢6zUnUrl0kIG dosyalar olusturabilirsiniz. Yiksek ¢ézunurluklu. Smf dosyalarinin daha
fazla detayi vardir fakat donustirmesi uzun surer ve standart ¢6zin(rlikli dosyalardan
daha fazla yer tutar. Disk alani kazanmak igin dénisimden sonra StructureScan (*.sl2)
dosyalarinin kaldiriimasi tavsiye edilir.

StructureMap’in Haritalandirma kartlariyla

kullaniimasi

StructureMap tam harita kapasitesi ve bitinlesik kartografinin yani sira Navionics,
Insight ve diger Gguinc kisilerin sistem ile uyumlu harita kartlarini kullanabilme imkani
saglar. StructureMap’i harita kartlariyla kullanirken, StructureMap (*.smf) dosyalarini
dahili hafizaya kopyalayin. Bizler StructureMap dosyalarinin kopyalarinin harici SD
kartlarinda tutulmasini tavsiye ediyoruz.

Structure secenekleri

StructureMap ayarlarini Structure seceneklerinden diizenleyebilirsiniz. Structure
bindirme devrede oldugu zaman meni gegerlidir. Kaydedilen StructureMap
dosyalari kaynak olarak kullanildigi zaman biitlin segenekler gegerli degildir.
Gecerli olmayan secgenekler grilestirilmigtir.

Menzil
Arama menzilini ayarlar.
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Saydamhik

Structure bindirmesinin mathgini ayarlar. Harita detaylari minimum seffaflik ayarlari ile
StructureMap bindirmesine neredeyse saklanir.

Palet
Renk paletini seger.

Kontrast
Ekranin agik ve koyu renk alanlari arasindaki parlaklik oranini tespit eder.

Su siitunu

Canli modda su stununu saklar/g6sterir.

Kapali: yem baligi strist Yan Tarama goéruntlsunde gortlmeyebilir
Acik: haritadaki Yan Tarama goruntisindn kesinligi suyun
derinligince etkilenmeyebilir.

Frekans

Cihaz tarafindan kullanilan ayna frekansini ayarlar. 800 kHz en iyi ¢6zUnurligu
saglarken, 455 kHz mikemmel derinlik aralik kapsami saglar.

Giiriilti bastirma

Sintine pompalarindan gelen sinyal paraziti, motor titresimi ve hava kabarciklari
sonar ekranini karnistirir. Gurdltd reddetme segenegi sinyal girisimini filtreler ve
ekran karmasasini azaltir.

Canli gecmisini temizle
Var olan canli mod gegmis izlerini ekrandan temizler ve sadece en glincel verileri

gbstermeye baglar.

Verileri kaydet
StructureScan verilerini kaydeder.

Kaynak
StructureMap kaynagini seger..
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ForwardScan

ForwardScan sonar, dusik hiz manevralari yaparken teknenizin su alti ortamini
izlemenize yardimci olan bir seyir yardimcisidir.

ForwardScan 6zelligini kullanmak icin teknenizde bir ForwardScan transdiiser monte
edilmelidir. Kurulum talimatlari igin, ForwardScan dénistirict kurulum kilavuzuna
bakin.

ForwardScan sensorlbir SonarHub'a baglanabilir ve Ethernet agi Gzerinden
paylasilabilir. Ayrica, ForwardScan dénusturtcisini, NSS evo3 biriminizdeki Sonar2
baglanti noktasina baglayabilir ve Sonar1 baglanti noktasini bir CHIRP transduser igin
kullanilabilirsiniz.

Noi:NSS evo3'e bagli bir ForwardScan donistiricl kullanimda oldugunda. Sonar1
portuna bagdli transduserler duraklatilacak.

a Uyari: By @Kipriana, Yiiaasiyaaglmarinke arjinlika exmdliger
kagHigropearaiuig@nkelanmayn.

A

ForwardScangoriintiisii

1 Transducer konumu sayfa merkezini gdsterir
2 Derinlik mesafe skalasi ve tekne pozisyonu
3 On mesafe skalasi

4 Veri noktasi

5 Dip

6

Derinlik ge¢cmisi

ForwardScan | NSS evo3 Kullanici Kitapcigi



—_—
Depth

401t

Forward range

1601t
Noise rejection
0
View

Record...

Pause

Back

Palette

e

History ratio
[ ER

Point data

None

Show zones

Depth lines

ForwardScan goriinti ayarlari

Derinlik

Derinlik araligini kontrol eder. Derinlik araligi varsayilan olarak otomatik moda
ayarhdir.

On menzil
ileriye déniik arama araligini kontrol eder. Maksimum ileri menzili 91 metredir (300 feet).

Giiriilti azaltma
Sinyal girisimini filtreler ve ekran karmasasini azaltir.

Kayit
ForwardScan sonar gunluklerini kaydeder.

Durdurma
ileriye déniik transdiiser’in calismasini durdurur.

ForwardScan Goriiniim secenekleri

Palet
Cesitli su kosullari igin gesitli paletler mevcuttur.

Gegmis orani
Teknenin arkasinda Echosounder gegmisinin ne kadar oldugunu gésterir. Oran ne
kadar yiiksek olursa, daha fazla gegmis gosterilir.

Veri noktasi

Varsayilan olarak, ForwardScan yalnizca dibi gdsterir. Sonar veri noktalarini,
tim sonar veri noktalarini veya su sutunundaki yalnizca noktalari (Nesneleri)
goruntilemeyi belirtmek icin Nokta verisi menl segenegini segin.

Bolge gosterimi
Ekrandaki uyari bélgelerini (sari) ve kritik bélgeleri (kirmizi) géruntuler. "Kritik ileriye dogru
mesafe ve Kritik derinlik" konusuna bakin, sayfa 92.

Derinlik hatti

Ekrandaki cizgileri, derinligi ve su alti nesnelerini hizli bir sekilde tahmin etmeyi
kolaylastiran goéruntdler.

Pruva uzatma

Harita paneli lizerinden forwardscan goéruntisini géstermek igin pruva uzatma
Ozelligini kullanabilirsiniz. Pruva uzatma renkleri forwardscan alarm degerlerine
baghdir.

ForwardScan | NSS evo3 Kullanici Kitapcigi



ForwardScan uzatma

1 Kirmizi - Tehlikeli
2 Sari-Uyari
3  Yesil -Givenli

Harita ayarlari ekraninda bulunan Forwardscan 6zelligini segerek, ekranda pruva
uzatma renklerini gésterebiliriz.

3D boat selection Center console -
Boat settings...

Range rings

Extension lines...

ForwardScan

Synchronize 2D/3D chart

Popup information

Grid lines

Waypoints v
b i Routes v
e~y Tracks and Trips

ForwardScan kurulumu
ForwardScan kurulum penceresindeki kurulumu segin.

SETTINGS
a System Internal echosounder v
Network echosounder 3
Overlay FORWARDSCAN INSTALLATION “
Viewson| Critical forward range (m) 030.5
Structur Critical depth (m) 003.0
@ Autopilot Installat!| warning forward range (m)
Forward Warning depth (m
@ Navigation gdepth{m)
Transducer angle (deg) +00
Hﬁ Fuel
=y Depth offset (m) +0.0

‘ Tracks and Trips

Save Cancel

Tehlikeli on menzil ve tehlikeli derinlik

r— Kritik &n menzil ve Kritik Derinlik, teknenizin éniindeki kritik bdlgeyi tanimlayan kullanici
' x tarafindan segilen esiklerdir.
Palette

i Kritik bolgeye girecek kadar si1§ suya girerseniz, Kritik Bolge alarmi devreye girer. Bolgeleri

-Hisloryratio gOster menl segenegini etkinlestirerek kritik uyari bélgelerini gérintileyebilirsiniz..
35%

Point data

None

Show zones
v

Depth lines
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Aktif bolgeleri géster ile ForwardScan gériintisi

Tehlikeli bolge
2 Uyar bolgesi

Uyari iletim Araligi ve Uyari Derinligi degerleri, segilen Kritik iletme Araligi ve
Kritik Derinlik degerlerini temel alir.

Not:Kritik Bolge uyarilarini almak igin, Alarm ayarlari iletisim kutusundaki
ForwardScan alarmini etkinlestirin. Alarmlarin etkinlestiriimesi hakkinda
daha fazla bilgi igin, bkz. Alarmlar.

Transdiiser agisi

Transduseri dikey olarak su hattina takmanizi dneririz. Bunun mimkin olmadigi
durumlarda, Transduser Agisi ayari Transduiser agisi ve su hattli arasindaki farki
dengelemeye yardimci olur..

Aci O (dikey) ila 20 derece arasinda ayarlanabilir.

A Uyari: Transdiser agl dederine yonelik ayarlamalar dikkatle yapilmalidir.
Transduser agisi degerindeki buyuk farkliliklar, derinlik verilerini bozarak,
su alti tikanikliklarinin ¢arpma riskini artirabilir.

Derinlik ofseti

Tam transduserler, su derinligini transdUserler dibe dogru dlger. Sonug olarak, su
derinligi okumalari, transdiserlerden teknedeki en algak noktaya (6rnegin,
omurganin dibi, dimen ya da iskelesi) sudaki ya da transduserler su ylzeyine
olan uzakhgi hesaba katmaz.

Dengelemeyi ayarlamadan 6énce, transduserden teknedeki suyun en algak
noktasina veya transdiserden su ylizeyine olan mesafeyi olgln.
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A Tekne ofsetinin en dusuk noktasi: Transdiserden sudaki teknenin en disuk
noktasina olan mesafeyi ayarlayin - bu, negatif bir deger olarak
ayarlanmalidir. Ornegin, - 0,3 m (-1 ft).

B Ylzey altindaki derinlik (su hatti) ofseti: Transduserden ylizeye olan mesafeyi
ayarlayin - bu pozitif bir deger olarak ayarlanmalidir. Ornegin, +0,5 m (+ 1,77
ft).

Transduserin altindaki derinlik icin, ofseti O olarak ayarlayin.
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Wireless

GoFree Shop

Kablosuz Baglanti

GoFree kablosuz baglantisi size sunlari yapabilmenizi saglar:

« + Uzaktan gorintilemek (akilli telefon ve tablet) ve sistemi kontrol etmek igin
kablosuz bir cihaz kullanin (yalnizca tablet).

+ GoFree magazasina erigim.

+ Insight Genesis'de 6zel haritalar olugturmak igin Sonar gunliklerinizi ylkleyin.

¢« Yazilim guncellemerlini indirin

+ Uglincii parti uygulamalara baglanin.

Not:Haritalar, gizelgeler, yazilim giincellemeleri ve diger veri dosyalari biyik
olabilir. Veri saglayiciniz, aktardiginiz veri miktarina bagl olarak sizden
Ucret alabilir. Emin degilseniz bilgi i¢in servis saglayiciniza bagvurun.

Unite internete ve akilli telefonlar ve tabletler gibi kablosuz cihazlara baglanmak
icin dahili kablosuz iglevselligi icerir.

Dahili kablosuz iglevselliginin ilk yapilandirmasi ve kurulumu sisteminizin
Kurulum Kilavuzunda agiklanmistir.

Kablosuz Ag Baglanmak / Baglantiyi Kesmek

Bir kablosuz ortak noktaya baglanmak icin, Sistem Denetimleri iletisim kutusundaki
Kablosuz segenegini ve ardindan Bagli Degil se¢cenegini segin. Bu, Kablosuz
Ayagitlar iletisim kutusunu acar. istediginiz etkin noktayi segmek igin bu iletisim
kutusunu kullanin, giris bilgilerini girin ve ardindan Baglan'i secin. Bir kablosuz
ortak noktaya baglanmak, kablosuz modu istemci moduna degistirir. Bu modda,
GoFree Shop'a erisebilirsiniz.

Kablosuz bir noktadan baglantiyr kesmek igin, Sistem Denetimleri iletisim
kutusundaki Kablosuz se¢enegini secin, ardindan Baglh nokta_adi'ni ve ardindan
Baglantiy1 Kes'i se¢in. Bu, kablosuz modu Erisim noktasi moduna degistirir. Bu
modda, GoFree Link gibi Uygulamalarin teknenin navigasyon bilgilerine
erisebilmesi icin bir kablosuz cihaz baglayabilirsiniz.

GoFree Magaza

GoFree Magazasina erisebilmek igin kablosuz harici bir kablosuz ortak
noktaya bagl olmalidir.

GoFree Shop'ta navigasyon haritalari ve Insight Genesis Maps dahil olmak
Uzere sisteminiz icin uyumlu icerige goz atabilir, satin alabilir ve
indirebilirsiniz. Oturum actidinizda, sisteminiz i¢in yeni bir yazilim strima
mevcutsa, sistem size otomatik olarak bir bildirim verir. Bir giincelleme varsa,
onu bir kart yuvasina indirebilir veya indirme iglemini daha sonraya
erteleyebilirsiniz. indirmeyi daha sonraya ertelerseniz, bildirime Sistem
Ayarlarindan erisilebilen Hakkinda iletisim kutusunda ulasilabilir.

GoFree Link

Kablosuz iglevi, uzaktan gorintilemek (akill telefon ve tablet) ve sistemi kontrol
etmek igin (yalnizca tablet) kablosuz bir cihaz kullanmanizi saglar. Sistem, ilgili
Uygulama magazasindan indirilen GoFree Link Uygulamalari tarafindan kablosuz
cihazdan izlenir ve kontrol edilir. Uzaktan kumanda kabul edildiginde, aktif sayfa
kablosuz cihaza yansitilir.

Not: Akill telefonlari ve tabletleri sistemi goriintiilemek ve kontrol etmek igin
kullanmak i¢gin, kablosuz iglevselliginin kablosuz erisim noktasi ile baglantisi
kesilmelidir (Erisim noktasi modunda).

Not:Glvenlik nedeniyle, Autopilot ve CZone fonksiyonlari kablosuz bir cihazdan
kontrol edilemez.
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Tablet ile Baglanma
Bu prosediru uygulamadan 6énce GoFree Uygulamasini tablete yikleyin.

1.

Dahili kablosuz baglantisini Erisim Noktasi moduna ayarlayin. Bunu yapmak igin,
Kablosuz ayarlari iletisim kutusundaki Kablosuz cihazlar sayfasini ve ardindan
Dahili kablosuz segenegini segin. Ardindan, Mod segenegini secgin ve sonra Dabhili
Erisim Noktasini segin.

Ag anahtarini gorintilemek igin Kablosuz cihazlar sayfasinda bir cihaz segin.

. Tabletteki kablosuz ag baglantisi sayfasina gidin ve birimi veya GoFree

kablosuz xxxx agini bulun. Birden fazla menzil icindeyse, liniteye hangi

kablosuz cihazin bagli oldugunu onaylamak igin tnitedeki Kablosuz cihazlar
sayfasini inceleyin.

Agda baglanmak icin tablete Ag Anahtarini girin.

GoFree uygulamasini agin - Unite otomatik olarak algilanmalidir. Goriintlilenen

ad, varsayilan veya Aygit Adi ayarinda atanan ad olacaktir. Unite gériinmezse,
cihazi manuel olarak bulmak igin ekrandaki talimatlari izleyin.

Unitenin grafik simgesini segin. Unite asagidakine benzer bir bilgi istemi gériintiler:

2) Allow "Nexus 7" remote MFD control?

Bir kerelik baglanti icin Evet segenegini veya normal baglanti igin cihaz
hatirlanacaksa Her zaman segenegini secin. Gerekirse bu ayar daha sonra
degistirilebilir.

Not:Dahili kablosuz modiil sadece GoFree baglantisini kendi kendine destekliyor.

Aga bagl diger birimler gérinmez.

Akilli Telefon ile Baglanma

Bu prosediri uygulamadan 6nce GoFree Uygulamasini tablete yiikleyin.

Dahili kablosuz baglantisini Erisim Noktasi moduna ayarlayin. Bunu yapmak igin,
Kablosuz ayarlar iletisim kutusundaki Kablosuz cihazlar sayfasini ve ardindan
Dahili kablosuz segenegini secin. Ardindan, Mod segenegini secin ve sonra Dahili
Erisim Noktasini segin.

Ag anahtarini goéruntulemek igin Kablosuz cihazlar sayfasinda bir cihaz segin.

. Akilli telefondaki kablosuz ag baglantisi sayfasina gidin ve birimi veya GoFree

kablosuz xxxx agini bulun. Birden fazla menzil icindeyse, Uniteye hangi kablosuz
cihazin bagh oldugunu onaylamak igin tUnitedeki Kablosuz cihazlar sayfasini
inceleyin.

Aga baglanmak icin tablete Ag Anahtarini girin.

GoFree uygulamasini acin - Unite otomatik olarak algilanmalidir.

Gorintulenen ad, varsayilan veya Aygit Adi ayarinda atanan ad olacaktir.

Unite gérinmezse, cihazi manuel olarak bulmak igin ekrandaki talimatlari
izleyin.

MFD'nin ekrani akilli telefonda gdsterilir. Akilli telefonda MFD'nin ekranini
degistirmek icin, MFD'deki ekrani degdistirmek icin MFD'yi kullanin. MFD'deki
ekran degisikligi akilli telefona yansitilir.

Insight Genesis’e verilerin aktariimasi

Kaydedilen bir Sonar gunlik dosyasini Insight Genesis'e yuklemek igin,
Dosyalar panelinden yuklemek istediginiz dosyayi segin ve Insight Genesis'e
yukle segenegini segin.

Not: Kaydedilen giinliik dosyalarini Insight Genesis'e yiiklemek igin kablosuz

bir aga bagl olmaniz gerekir.
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StructureMap... Copy Rename

Kablosuz Baglanti Ayarlari

Kablosuz iglevsellik igin yapilandirma ve kurulum segenekleri
sunar. Daha fazla bilgi i¢in, NSS evo3 Kurulum Kilavuzuna
bakin.

s \ X |

Connect to a wireless hotspot...

@ Autopilot Remote controllers
Wireless devices
@ Navigation
Client settings
Eﬁ Hie Advanced »

~\j;. Tracks and Trips

_é_ Alarms
f Units

() wireless

Kablosuz baglanti noktasina baglanma

Kablosuz iglevini kablosuz ortak noktaya baglamak icin kullanabileceginiz Kablosuz
cihaz iletisim kutusunu gérintuler.

Uzaktan Kumandalar

Bir kablosuz cihaz (akill telefon veya tablet) baglandiginda, Uzaktan kumandalar
listesinde gérinmesi gerekir. Her zaman izin ver segeneginin secilmesi, cihazin her
seferinde bir sifreye ihtiyac duymadan otomatik olarak baglanabilecedi anlamina
gelir. Bu mend, artik erigsim gerektirmeyen cihazlarin baglantisini kesmenize de izin
verir.

Kablosuz Cihazlar

Bu iletisim kutusu, dahili kablosuz ve bagli olan WIFI-1 cihazlarinin yani sira IP ve
kanal numaralarini gosterir. Dahili kablosuz ya da WIFI-1 aygitini segmek ek ayrintilar
saglar. Dahili kablosuz detay degderlerini (Sebeke Adi (SSID), Sebeke Anahtari veya
Kanal) gérintilemek ve degistirmek icin, dahili kablosuz Erisim Noktasi (Dahili Wifi)
modunda olmalidir. Baglanmak (izere bir ag (etkin nokta) segmek icin, i¢ kablosuz
istemci Modunda olmalidir. Modlari degistirmek igin Mod segenegini kullanin.

Kullanici Ayarlari

Unitenizin bagl oldugu kablosuz erigim noktasi veya Unitenizin en son bagh
oldugu bilgiyi gériintiiler. iletisim kutusundaki ag noktasini, her zaman kapsama
alanindayken baglanmak istediginiz bir ag noktasi olarak ayarlayabilir veya
silmeyi secebilirsiniz.
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AIS

Eger NSS evog3 sistemine bir AIS (Otomatik Tanimlama Sistemi) yapabilen bir NAIS500,
V5035 veya NMEA 2000 VHF cihazi bagliysa, bu cihaz tarafindan algilanan her hedef

goruntulenebilir ve izlenebilir. Ayrica erim igerisinde DSC verici cihazlari igin mesajlar
ve konumu da gorebilirsiniz.

AIS hedefleri radar ve harita géruntileri Gzerinde bindirilmis olarak gérintulenir ve bu
Ozellik guvenli yolculuk ve ¢arpismayi énlemek igin dnemli bir aragtir.

Alarmlari e@er bir AIS hedefi gok yaklasirsa veya hedef kaybolursa sizi ikaz etmesi igin
tanimlayabilirsiniz.
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Harita panelinde AIS tekneleri Radar ;Janelinde AIS tekneleri

R

AIS hedef sembolleri

NSS evo3 sistemi asagdida gosterilen AIS hedef sembollerini gsterir:

Uyuyan AIS hedefi (hareketsiz veya demirli).

Rota dlgu cizgili hareketli ve guvenli AIS hedefi

Tehlikeli AlS hedefi, kalin gizgiyle resmedilir.
A Bir hedef CPA ve TCPA ayarlarina bagli olarak tehlikeli olarak tanimlanir.

Sayfa 102’de Tehlikeli teknelerin tanimlanmasina bakiniz .

Kayip AlIS hedefi

Bir zaman limiti iginde higbir sinyal alinmazsa, hedef kayip

olarak tanimlanir. Hedef semboll hedefin kaybolan veri alinmadan
Once en son gegerli konumunu temsil eder.

Secili AIS hedefi, hedef sembollne hafifce dokunarak etkinlestirilir. e
Imle¢ hareket ettirildigi zaman hedef varsayilan hedef semboliine
geri doner.

X AIS SART (AIS Arama ve Kurtarma lleticisi).

AIS hedefleri hakkinda goriintiileme bilgileri

AIS dgelerinin aranmasi

Araglar panelinde Bul segenegdini kullanarak herhangi bir panelden AIS hedeflerini
arayabilirsiniz. Harita panelinden, menude Bul segenegini kullanarak AIS hedeflerini
arayabilirsiniz. Imle¢ etkinse, system tekneleri imle¢ konumunda arar. Imleg etkin degilse,
sistem tekneleri teknenizin konumunda arayacaktir.
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SIMVESSELA

SIM VESSELB
506 200
CPA -

RNG 042  NMIBRG

SIM VESSEL E

FIND FROM VESSEL “

Select a category of items you wish to search for
Waypoints Chart Items
Routes Vessels
Tracks Coordinates
Fuel

Tek AIS hedefleri hakkinda goriintiileme bilgileri

Harita veya radar panelinde AlS ikonuna hafifce dokundugunuz zaman
sembol,Segcili hedef semboliine degisir ve tekne ismi gorintilenir.

Hedef secildigi zaman menuden AIS agilan penceresine hafifce dokunarak hedef
icin detayl bilgiyi gérintuleyebilirsiniz.

AIS VESSEL DETAILS “

SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

Callsign: ~ ABC1234 Status: Safe

IMO: 123 NavStatus:  Under engine
AIS Class: A Draught (m): 1.0

Type: Unknown Latitude: N 25°45.075'
Length (m): 12.2 longitude: W 80°07.322'
Beam (m): 6.1 Accuracy: High (10m)

ROT(°/s): 0.0
SOG (kn): 15.0

Bfaring(“M): 131 0G(°M): 272
Distance (NM): 4.47 Heading (°M): 272
CPA (NM): 4.41 Des(ina%iun' MIAMI
TCPA (hrs): 0:00:07 :

ETA: 10/04/2008 12:00
Relative speed (kn): 26.0

Relative course (°M): 222

Radar panelinde AIS bilgileri

Radar veri cubugu 3 AIS hedefine kadar bilgi icerebilir. Hedefler en yakin hedef en
Ustte olacak sekilde listelenir ve hedef durumunu belirtmek igin renkle kodlandirilir.

AIS teknelerinin ¢cagirilmasi

Sistem, NMEA 2000 tzerinden DSC (Digital Select Calling) ¢agrilarini destekleyen bir
VHF telsizi iceriyorsa, NSS evo3'ten diger gemilere bir DSC ¢agrisi baglatabilirsiniz.
Gagri segenegi AlS tekne Detaylari diyalogunda ve Araglar panelinden etkinlestirilen
tekne durumu diyalogunda mevcuttur.

Arama iletisim kutusundan kanali degistirebilir veya ¢agriy iptal edebilirsiniz. Baglant
kuruldugunda Cagr iletisim kutusu kapatilr.

Call

2 Do you wish to initate a call to SPIRITOFINDEPENDENCE on channel 722

Call Change channel Cancel

AIS SART

Bir AIS SART (Search and Rescue Beacon) etkinlestirildigi zaman, konumunu iletmeye ve
verileri tanimlamaya baglar. Bu veriler AlS cihaziniz tarafindan alinir.

Eger AIS aliciniz AIS SART ile uyumlu degilse, alinan AIS SART verilerini standart AIS
alicisindan gelen bir sinyal olarak yorumlar. Haritada bir ikon konumlanir, fakat bu ikon bir
AIS tekne ikonudur.

Eger AIS alicisi AIS SART ile uyumluysa, AlS SART verileri alindiginda asagida
belirtilenler meydana gelir:

AIS | NSS evo3 Kullanic Kitapgigi



!I

Waypoints

Vessels

B

Tripintel

Sun, Moon

+ Haritada AIS SART’dan aldigi konumda bir AIS SART ikonu yerlestirilir.
¢« Bir alarm mesaiji goruntulenir.

Eger sireni devreye soktuysaniz, alarm mesajini sesli bir alarm takip eder.

Not: Eger alinan AIS SART verisi etkin mesaj degil test ise, ikon yesil olacaktir.

AIS SART Alar mesaji
AIS SART alarm mesaji Bir AIS SART’dan veri alindi§i zaman, NSS evo3'te

bir alarm mesaji gorintllenir. Bu mesaj AIS SART'In kendine 6zgii MMSI numarasini
konumunu ve teknenize olan mesafesini ve kerterizini igerir.

Man Overboard

AIS SART Activated

MMSI: 512035499
Latitude: S 36.53685°
Longitude: E174.86571°

Bearing (°M):
Distance (NM):

Ignore Save waypoint Activate MOB

3 segeneginiz bulunmaktadir:

¢« Alarmi gérmezden gel
- Alarm susturulur ve mesaj kapatilir. Alarm tekrar belirmez

Not:Eger alarmi gérmezden gelirseniz, AIS SART ikonu haritanizda goriinir olarak
kalir ve AIS SART tekne listesinde kalir..

« Waypoint'| kaydetmek.

- Waypoint waypoint listenize kaydedilir. Bu waypoint ismi MOB AIS SART ile
Onceden sabitlenecektir. SART’'In kendine 6zgi MMSI numarasini takiben,
ornegdin MOB AIS SART 12345678.

* MOBJzelligini etkinlestirmek

- Ekran AIS SART konumunda ortalanmis,yakinlastiriimis bir harita paneline
degisir

- Sistem AIS SART konumuna etkin bir rota olusturur.

Not: Eger MOB fonksiyonu zaten etkinse, AIS SART konumuna dogru yeni bir
rota ile degistirilir ve sonlandirilir.

Not:Egder AIS AIS SART mesajini almayi durdurursa, AlS SART tekne listesinde
son sinyali aldiktan sonra 10 dakika kalir.

Haritada AIS SART ikonuna hafifce dokunursaniz AIS MOB detaylarini gorirstnuiz.

Tekne alarmlari

Eger 6nceden tanimli erim limitleri iginde bir hedef goriiliirse veya bir 6nce tanimlanan
hedef kaybolursa sizi ikaz etmesi icin ¢esitli alarmlar tanimlayabilirsiniz.

ALARMS “
Active  History
Fuel remaining high 341 (L) 283.0(L)
Monitoring system v
» Voltage v
» Missing data v
> Weather
PlVessels
Dangerous vessel v
AIS vessel lost v 1.0(NM)
Vessel message v
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Tehlikeli tekne

Bir alarmin bir tekne 6nceden tanimli CPA veya TCPA igerisinde oldugu zaman
etkinlesip etkinlesmeyecegini kontrol eder. Sayfa 102'de Tehlikeli teknelerin
tanimlanmasina bakiniz.

AIS teknesi kayip

Kayip tekneler igin erimi ayarlar. Eger tekne ayarlanan erim

icinde kayipsa, alarm tetiklenir.

Not:Kontrol kutusu alarm agilan penceresinin gortntulenip gérintilenmeyecegini

ve sirenin ¢alip ¢almayacagini kontrol eder. CPA ve TCPA gecerli/gegersiz
konumuna bakmadan teknenin tehlikeli oldugu zamani tanimlar.

Tekne mesaji

Bir AIS hedefinden mesaj alindigi zaman bir alarmin etkinlesip etkinlesmeyecegini
kontrol eder.

Tekne ayarlari

sernes A X |

MMSL... 125689593

Icon Filters...

s Tracks and Trips

Extension lines...

A Alarms

LY

Dangerous vessels...
J’ Units Speed and course Absolute -

() Wireless AIS icon orientation Heading -

=)
& & Network
mad Vessels

Simulator

Teknenizin MMSI numarasi
AIS ve DSC teknelerinden mesaj alabilmek i¢in kendi MMSI (Maritime Mobile Service

Identity - Deniz Mobil Hizmet Tanimlamasi) numaranizi NSS evo3 sistemine girmeniz
gerekir.

MMSI numarasinin girilmesi kendi teknenizin haritada AIS hedefi olarak gérilmesini
Onlemek igin dnemlidir.

Not:Alarm ayarlarinda Tekne mesaji se¢enegi eger herhangi bir MMSI mesaj!
gorintilenecekse agiimalidir.

Ikon filtreleri

NSS evo3 sistemine bir AIS cihazi bagliysa tim hedefler varsayilan olarak panelde
gosterilir. Hi¢c hedef géstermemeyi veya ikonlari guvenlik ayalarina, mesafeye ve
teknenin hizina bagli olarak filtrelemeyi secebilirsiniz.

ICON FILTERS
Hide all
Hide safe

v Hide further than 2NM

v Hide slower than 2 knots

Cancel
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Uzatma hatlar
Tekneniz icin ve diger tekneler igin 6lglu gizgilerinin uzunlugu kullanici tarafindan
ayarlanabilir.

* A:Pruva
+ B:Yere gore rota (COG)

Olgii gizgilerinin uzunlugu ya sabit bir mesafe olarak ayarlanir veya teknenin segilen
zaman periyodunda ilerleyecegdi mesafeyi belirtir. Bu tekne icin hicbir secenek
isaretlenmezse tekneniz igin 6IgU ¢gizgisi gosteriimez.

EXTENSION LINES “

THIS VESSEL

Course Over Ground

Heading
Length

1nm
OTHER VESSELS

Course Over Ground

Length

2 min

Save Cancel

Teknenizin pruva bilgisi etkin bir pruva sensorunden okunur,veya COG (Course
Over Ground) yere gore rota bilgisi olarak GPS sensorunden alinir. Diger tekneler
icin COG verileri AlS sisteminden alinan mesajda igerilmektedir.

Tehlikeli teknelerin tanimlanmasi

Teknenizin etrafinda gérinmez bir glivenlik bdlgesi tanimlayabilirsiniz. Bir hedef
teknenizle olan bu mesafenin igine girdiginde sembol “tehlikeli” hedef sembolii olarak

degisir. Eger Alarm ayarlari panelinde etkinlestirildiyse bir alarm tetiklenir.

DANGEROUS VESSELS

Vessels are considered dangerous when their closest point of approach is
predicted to be less than the following distance, within the specified time.

Closest point of approach (m) 0152

Time to closest point of approach (mm:ss) 05:00

Hiz ve rotanin belirtilmesi

Olgli gizgisi hedefler igin hiz ve rotayi belirtmek igin ya haritada mutlak (gergek)
hareket olarak ya da teknenize géreceli olarak kullanilabilir. Olgl ¢izgilerinde hareketi
asagida gosterildigi gibi belirtmek icin farkl ¢izgi bigimleri kullanihr.

= ,._._/":t:’:i””‘ﬂ
Mutlak hareketle gésterilen AlS tekneleri Géreceli hareketle gosterilen AlS tekneleri

AIS ikon yonlendirmesi

AIS ikonunun yonlendirmesini ya pruvaya ya da COG yapilandirmasina bagl olarak
ayarlar.
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Konsol Panelleri

Dashboard
3

Prev dash.

Next dash.

Change
layout...

Add
dashboard...

Delete
dashboard

Data sources...

Kontrol panelleri secilen verileri gériintilemek igin 6zellestirilebilen ¢oklu dlgim
aletlerinden — analog, dijital ve gubuk’tan — olusur. Konsol paneli gosterge
panelindeki verileri géruntiler ve konsol panelinde 10 adede kadar gosterge
panelini tanimlayabilirsiniz.

Not: Yakit/motor bilgisini icermesi igin motor ve tank bilgilerinin kurulumunun
Ayarlar panelinden yapilmasi gerekir.

Gosterge Panelleri
Ug gosterge panelinin diizeni tekne, navigasyon bilgileri ve olta balikgildr intiyaglari igin
bilgileri gdsteren 6lgim aletlerini gorintilemek igin dnceden tanimlanmistir.

Gosterge panelleri arasinda panelin sag ve sol taraflarina hafifce dokunarak veya
menuden gosterge panelini segerek degistirme yapabilirsiniz.

VMGWPT kn XIE m T DEPTH m $06 kn WIRTMP %G

09231 29 46 1.0 304

> 1 7
A = o
R T Ol i)

DEPTH m $0G kn ANGGPS  NM o hrs UVEWELL  °C COOLER o

, 43 1.0 1.0 43 11.0 6.0
Tekne gdsterge paneli Seyir gbsterge paneli Olta Balikgiligr gésterge paneli

Not: Iletisim aginda diger sistemler (6rnegin CZone veya Mercury) varsa meniiden
ilave gosterge tablolari etkinlestirilebilir.

Konsol panellerinin 6zellestirilmesi

Konsol panelini gosterge panelindeki her 6lgiim aleti igin verileri degistirerek, gésterge
panelinin diizenini degistirerek ve yeni gdsterge panelleri ekleyerek 6zellestirebilirsiniz.
Ayrica analog 6lguim aletlerine limitler koyabilirsiniz.

Biltin dizenleme segenekleri konsol panelleri menilsinde mevcuttur. Mevcut
dizenleme secenekleri hangi veri kaynaklarinin sisteminize bagli olduguna baghdir.

Gosterge panelinin diizenlenmesi

Duzenlemek istediginiz kontrol panelini etkinlestirin, sonra degistirmek istediginiz

gOstergeyi basil tutun ve goéruntilenecek bilgiyi secin veya asagidakileri yapin:

1. Menuyu etkinlestirin

2. Dlzenle segenegini segin

3. Degistirmek istediginiz 6lglim aletinin Ustline hafifce dokunarak basili tutun.
Secilen dlgim aleti mavi arka planla belirtilecektir

4, Goruntilenecek info (bilgi)yi, limitleri segin ve en sonunda bilgi i¢in kaynagi
degistirin.

5. Degisikliklerinizi menide kaydet secenegdini secerek kaydedin.

Editi

Select info...

CHOOSE DATA X

//‘ Battery
\/
v Alternator b

v Fuel Econ GPS

Sources®

Configure
limits....

¥

m

Fuel Rate

v Load

T oo o

13.9 9:43:38

Manifold Pressure

15.7
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Ses

NMEA 2000 agdina bir SonicHub sunucusu veya FUSION muzik sistemi bagliysa, NSS
evo3d'll teknenizde ses ¢oziimlerini kontrol etmek ve 6zellestirmek icin kullanabilirsiniz.
(Sadece Amerika igin ! ) Bir WM3 Uydu modiiliine baglanirken NSS evo3 sisteminizde
Sirius™ sesine abone olmali ve sisteminiz bunu igermelidir. FUSION sistemi tizerinden
ayni zamanda Sirius radyoya da baglanabilirsiniz.

Sirius™ ses ve hava servisi Ulke ici ABD sularini ve Atlantik ve Pasifik okyanuslarinin
icine dogru kiyi bolgelerini, Meksika korfezini ve Karayip Denizini kapsar. Sirius™
alinan ses Urinleri segilen abonelik paketine bagli olarak degismektedir. Daha fazla
bilgi icin www.sirius.com adresine bakiniz.

Ses ekipmaninizi kullanmaya baslamadan énce, NSS evo3 kurulum kilavuzu ve ses
cihazinin igerdigi belgelere uygun olarak kurulmalidir.

Ses Sunucusunu devreye alma
NMEA 2000 agdina bagh olan uyumlu ses cihazi NSS evo3 tarafindan otomatik olarak

tanimlanmalidir. Eger tanimlanmazsa, 6zelligi Gelismis Ayarlar diyalogundan devreye
aln.

Language
ADVANCED SETTINGS
Text size
forwardscan « Controls whether ForwardScan features are shawn.
Key beeps
Instruments ~ Controls whether the Instruments feature i shown
""" Time...
Sirlus weather v Controls whether Sirius weather features are shown.
Configure W
Qone Controls whether CZone features are shown.
T Satellites
® W (=9 Autopilot Additional Instruments Controls whether additional instrument dashes can be added.
’ PIN code = =
@ Rnkaon Audio server Controis whether SonicHub/FUSION-Link audio features are shown.
- 2 Restore def

Audio server shutdown s whether the audio server is powered off when the MFD is shut down

B fuel Power cont

whether Autopilot features are shown. Disable for incompatible
Aoplot s whethe Atoplc fstures e shown. Disaie o ncompath

Tracks and Trips Proessional autopilot compatibikty

s whether professional autopilot compatibil

Goree « Controls whether a GoFree client can trigger an event or change a setting

SonicHub 2
NMEA 2000 agina bagh bir SonicHub 2 desteklenmektedir.

SonicHub 2 Cihaz bilgisi

Ag Ayarlari iletisim kutusunu agin ve Cihaz listesinde SonicHub 2 cihazini segin.
Bu SonicHub 2 Cihaz Bilgisi iletisim kutusunu acar.

SONICHUB 2 - DEVICE INFORMATION u

Device: SonicHub 2

Name:

Manufacturer: Lowrance

Software Ver: 10.3281

Model: 1.0

Address: 12

S/N: FUSAKL0004343

Instance: 0

Status: 0K
Configure

Data

Upgrade

Yapilandirma
Cihazi yapilandirmak igin segin.

Guncelleme
Cihaz yazihmini ginceller.
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Not:Yazilim yikseltmeli bir USB bellek cihaza takilmalidir.
Periyodik yazilim glncellemeleri Griin web sitesinden alinabilir. Yazilimin nasil
kurulacagi ile ilgili ayrintili talimatlar ylikseltme dosyalarina dahil edilir.

Fabrika ayarlarina ddnme
Cihazi fabrika varsayilanlarina sifirlar.

SonicHub 2 Bluetooth dzelligi

SonicHub 2, Bluetooth 6zellikli bir cihazdir. Bluetooth 6zellikli ses
cihazlarina baglamak i¢in SonicHub 2'nin dahili Bluetooth kablosuz
ozelligini kullanabilirsiniz.

SonicHub 2 cihazini Bluetooth 6zellikli bir cihazla eslestirmek icin Kontroller
menusinde Bluetooth cihazlari simgesini segin. Eslestirmek istediginiz
Bluetooth cihazini mevcut cihazlar listesinden segin ve ardindan Eglestir'i
segin.

Not Connected

Bluetooth

Scan for devices

Marian HTC OneJ Marian HTC One

ELSUSPRLWARE | pir new bluetooth device?
Not paired

Pair

SonicHub 2 eslestiriimis cihaza baglanir.

Bluetooth

Bluetooth
* Connecting...
Marian HTC One Scan for devices
9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Eslestirilmis cihazlarin baglanmasi ve baglantisinin kesilmesi

SonicHub 2, eslestirdiginizde otomatik olarak bir cihaza baglanir. Bunu gesitli
cihazlarla eglestirebilirsiniz, ancak ayni anda yalnizca bir cihaz baglanabilir.
SonicHub 2'yi manuel olarak kesebilir ve eslestirilmis cihazlara baglayabilirsiniz.

Eslestiriimis bir cihazin baglantisini kesmek igin, cihaz listesinde eslestiriimis
cihazi secin ve ardindan “Baglantiy kes”l segin.

Eslestiriimis bir cihaza baglanmak igin, cihaz listesinde eslestirilmis cihazi se¢in
ve ardindan “Baglayin” | segin.

Pandora

SonicHub 2, bir Android cihazindan (Bluetooth tizerinden) veya I0S
cihazindan (USB ve Bluetooth tzerinden) Pandora'dan muzik akisini
destekler.

Not:Pandora'yi kullanmak igin gegerli bir konumda olmalisiniz. Daha fazla bilgi
icin Pandora web sitesine bakin.

Akilli cihazda Pandora'yi ¢calistirmak icin meni kontrollerini kullanin.
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One Of These Days (Live) - Pink Floyd | X
Pink Floyd Radio

-6:15 Q

PANDORA & & Il

Ses Paneli

Ses panelini araglar gubugunda ses isaretine hafifce dokunarak etkinlestirebilirsiniz.

Kontrol digmeleri, araglari ve segenekleri bu bdlimde daha sonra anlatilacagi tizere
bir ses kaynagindan digerine degisir.

Ses kaynag
Ses kontrol digmeleri
Ses isareti

H W N =

Ses araglari

Ses kontrol diigmeleri

ikon Radyo VHF DVD Kayittan
¢alma

Mevcut kaynaklarin listesini géruntilemek icin hafifge dokunun

Bir 6nceki/bir sonraki frekansi Geri sarmak/ | Bir 6nceki bir
segmek icin hafifce dokunun ileri sarmak sonraki sarkiy!
Frekansi kanal olarak kaydetmek | igin hafifge secmek igin
icin basili tutun. dokunun hafifce dokunun

Bir 6nceki bir sonraki favori

kanall segmek icin hafifce N/A NIA

(Uygulanmaz) (Uygulanmaz)

dokunun
N/A N/A L i

Baslatmak icin hafifce dokunun
(Uygulanmaz) (Uygulanmaz)
N/A N/A

Kayittan calmayi duraklatmak
(Uygulanmaz) | (Uygulanmaz) icin hafifce dokunun

Ses kaydirma digmesini gorintilemek icin hafifge dokunun

K
>
I
<
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Ses araclan

Icon Tuner VHF Playback
m Sinyal kuvveti N/A N/A
(Uygulanmaz) (Uygulanmaz)
Tekrar
. fonksiyonunu acgip
C kapatmak igin

NJA | NGA | hafifce dokunun.
(Uygulanmaz) (Uygulanmaz) Fonksiyon

etkinlestigi zaman
ikon renklenir.
Rastgele degistirme
modunu agip

< N/A N/A kapatmak icin
hafifce dokunun.
(Uygulanmaz) (Uygulanmaz) Fonksiyon

etkinlestigi zaman
ikon renklenir.

H Bolgelerin ayarlanmasi ve ana kumandayi ayarlamak igin

kullanilan mendleri goriintiilemek icin hafifce dokunun.

Radyo i¢in favori VHF icin favori Etkin kaynak igin
Kanallar Kanallar yerli kodu
gérintiilemek gorintilemek igin  gorintilemek igin
icin hafifce hafifce dokunun hafifce dokunun.
dokunun

Etkin kaynak icin istege bagl ayarlari goérintilemek icin
hafifce dokunun

Ses sisteminin kurulmasi

Hoparlorler

Hoparlér bélgeleri

NSS evo3 farkli ses bdlgelerini kontrol etmek icin kurulabilir. Bélgelerin numaralari
NSS evo3 sisteminizle galigan ses sunucusuna baglidir.

Her bolge icin dengeyi, sesi ve ses ayari limitlerini ayri ayri diizenleyebilirsiniz. Bas ve
tiz ayarlarina yapilan dizenleme tim bdlgeleri degistirir.

Ana ses kontrolii

Butln bolgeler icin ses varsayilan olarak NSS evo3 cihazinda sesi ayarladiginizda
dizenlenir. NSS evo3 Unitesinden sesi yUkseltip alcalttiginizda hangi bélgelerde ses
seviyelerinin degisecegini de tanimlayabilirsiniz.

Radyo boélgelerinin segilmesi

FM veya AM radyoyu ¢almadan veya VHF telsizini kullanmadan énce konumunuz igin
uygun bolgeyi segmelisiniz.

Sirius’un AUX kaynagindan gikarilmasi

Bir Sirius radyosu FUSION radyo/sunucusuna baglysa, AUX kaynagi otomatik olarak
Sirius beselemesine baglanir. Sonra FUSION sunucusu etkin oldugunda Sirius kaynak
listesinde gorundr.

AUX kaynagini farkl bir cihaz i¢in kullanmak igin, Siriusun AUX kaynagindan
cikariimasi gerekir.

Not:SiriusXM’in kullanilmasi icin FUSION sunucusuna istege bagli bir SIRIUS
radyonun baglanmasi gerekir.
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Ses sisteminin calistiriimasi

1. Ses bindirmesini etkinlestirmek i¢in aracglar gubugunda Ses isaretine hafifce
dokunun.

2. Secenekler ikonuna hafifge dokunun ve ses sunucusunu segin

3. Ses kaynagini se¢mek igin kaynak ikonuna hafifce dokunun

- Kaynaklarin sayisi etkin ses sunucusuna baghdir
4. Ses sisteminizi kontrol etmek i¢in panel digmelerini kullanin
Bu bdélimde daha 6nce anlatilan ses kontrol digmelerine ve gereglerine genel bakisa
bakin. Ses ekipmanlari igin mevcut segenekler ve dzellikler igin ses ekipmanini takip eden
belgelere bakin.

Favori Kanallar

Bir radyo yada VHF freknasi ayarlandi§di zaman, kanali favori listenize ekleyebilirsiniz.
Favori kanallar Favori listesi iginden goérintilenebilir, segilebilir ve silinebilir.
Asagi/yukari ses panel digmelerini kullanarak favori kanallara géz atabilirsiniz.

Sirius radyosu (Sadece Kuzey Amerika)

Kanallarin Listesi
Kanallarin listesi kanal igin aboneliginiz olsun veya olmasin mevcut batiin Sirius
kanallarini gérintuler.

Favori listesi
Kanal listesinden favori Sirius kanal listenizi olusturabilirsiniz. Aboneliginiz olmayan
kanallari ekleyemezsiniz.

Kanallarin Kilitlenmesi

Segcilen Sirius kanalini kilit agma kodu girilmeden yayinlanmayacak sekilde
Kilitleyebilirsiniz. Fonksiyon etkinlestirildigi zaman, etkinlestirmeden énce 4 haneli
bir kod girilmelidir. Kilitli bir kanal ¢ézilmeden dnce de ayni kod girilmelidir.
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Hava

Sistem, kullanicinin grafikte Ust Uste gelen tahmini verileri gérintilemesine olanak
veren hava durumu islevini igerir. Bu, gérinmesi muhtemel hava kosullarinin net bir
sekilde anlasilmasina yardimci olur.

Sistem, cesitli hava durumu servis saglayicilarindan indirilebilen GRIB formatinda hava
durumu verilerini destekler.

Sistem ayrica SIRIUS Marine Hava Durumu Servisi'nden hava durumu verilerini de
destekler. Bu servis sadece Kuzey Amerika'da kullanilabilir.

Ruzgar Cengelleri
Cengellerin dénisu kuyruguyla riizgarin nereden geldigini gostererek goreceli riizgar
yonuni belirtir. Asagidaki grafiklerde riizgar kuzeybatidan gelmektedir.

Rizgar hizi riizgar kuyrugunun ucundaki kiclk ve buyUk ¢engellerin birlesimi ile
belirtilir.

Sifir knot / Belli olmayan riizgar yoni

Kiglk gengel = 5 knot

Oklu ¢engel = 50 knot

©
/\3 Biitiik gengel = 10 knot

Eger 5 knot ve 10 knot ¢cengel birlesimleri bir kuyrukta gosterilirse, toplam ruzgar
hizini vermesi igin bunlarin toplanmasi gerekir. Asagida verilen 6érnek 3x blyuk
cengel + 1x kligcuk ¢engel =35 knot'u gdstermektedir ve 60 knot 1x oklu ¢engel +
1x blylk ¢engelle belirtilir.

N ,

Riizgar hizi:35knot Riizgar hizi: 60 knot

Hava detaylarinin gosterilmesi

Pop-up etkinlestirilirse, gdézlemin kimligini gérintilemek icin bir hava durumu simgesini
segebilirsiniz. Pop-up'l segerseniz, gézlemle ilgili ayrintili bilgiler géruntilenir. Hava
durumu simgesi secildiginde ayrintili bilgileri mentden de géruntuleyebilirsiniz.

GRIB hava

Bir GRIB dosyasi, belirli sayida glin igin tahmini bilgileri icerir. Hava sistemlerinin nasil
gelistigini gésteren hava durumu verilerini canlandirabiliriz.

GRIB verilerinin aktariimasi

Bellege alinan GRIB verileri, harita bindirmesi olarak gértntilenebilir. Bkz. "GRIB hava
durumunu bindirme olarak gérintileme" sayfa 110. Dosya, dosya ydneticisinde
gorllebilecek herhangi bir konumdan ige aktarilabilir.

Not: ige aktarilan GRIB verileri, bellekte GRIB verilerinin (izerine yazar.

Hava durumu dosyasini Haritalar panelindeki, Aracglar panelinden veya Tahmini men(
seceneginden Dosya y6neticisini kullanarak alabilirsiniz:

« Dosya yoneticisi ile bir GRIB dosyasi segtidinizde, ice aktarma segenegi
kullanilabilir. Bir GRIB dosyasini bellege almak igin kullanin.

Verileri almak igin GRIB dosyasini segin.
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Grib weather data file
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Rename Delete

» | Logs

|_Polars =

+ Harita panelindeki Tahmini meni segeneginin secilmesi, GRIB hava durumu diyalog

Nef o~ penceresini gorintiler. Dosya yoneticisini agmak ve bir GRIB dosyasini bellege
N —— almak igin bu iletisim kutusundaki ice aktarma dosyasini kullanin.
v Bu iletisim kutusunu kullanarak mevcut bir GRIB dosyasini da segebilirsiniz. Kullanilabilir
Measl L bir GRIB dosyasi segmek, dosyayi belle§e almakla ayni seydir. Mevcut GRIB dosyalari,
. [eem— bir hava durumu servis saglayicisindan Gribs dizinine (Dosyalar yoneticisinden) indirilen
- = dosyalardir.
Overl %arenq
Grib weat Animate*| GRIB WEATHER “

Grib weat Import file...
optio Forecast...

CURRENT GRIB FILE

mywavewam4 _wea...est_norway.grb
Date: 22-nov-16 01:00, Days: 3, X-Res: 1.4NM, Y-Res: 3.0NM

AVAILABLE GRIB FILES
CMC_W_50k_2d_3h_53N_49S_3E_-5W_20161121_0545.grb
Date: 21-nov-16 03:00, Days: 2, X-Res: 18.1NM, Y-Res: 30.0NM
GFS_W_50k_2d_3h_53N_495_3E_-5W_20161121_0625.grb
Date: 21-nov-16 03:00, Days: 2, X-Res: 18.1NM, Y-Res: 30.0NM

PWC_W_50k_2d_3h_53N_495_3E -5W_20161121_0515.grb

GRIB hava goriiniimi

| Aktarilan GRIB hava verileri harita panelinizde bindirilmis olarak gdruntilenebilir.

Bir GRIB hava bindirmesi segildiginde, harita menisi GRIB hava segeneklerini
gOstermek icin genisler. Bu menuden hangi hava sembollerini gérintilemek
istediginizi secebilir, cengeller arasindaki mesafeyi ayarlayabilir ve hava sembollerinin
mathigini dizenleyebilirsiniz. Bu mentden hava durumu tahminini de bu bélimde daha
sonra anlatilacagi gibi canlandirabilirsiniz.

Wind barbs

v

Wind barbs spacing
- 2

Pressure contours
= NN N N N N e

Trans:?arency VN Y N \z,\'\‘é v 'V\‘\?’ o
Chart opti Tt vV N® 1
ove Animate’ AR R AN (A
S Forecast... e Q g \\e' N
Grib weath DNMI-Nsea.grb p \\, v ¢ N
optiol Lt L ‘\-\,\” s b\
L ULk L ). Ly
t L r 1l s LA
3 — 0B020166:00am(+15) | & 5 LOTAN

Rizgar Cengelleri
2 Baing Kontourlari
GRIB bilgi penceresi
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GRIB bilgi penceresi

GRIB bilgi penceresi GRIB hava durumu tahmini igin tarih ve zamani ve ayrag iginde
secili tahmin zamanini gdsterir. Ayraglar igindeki negatif bir deger gegmis hava
durumu verilerini belirtir. Eger haritada bir konuma hafifge dokunursaniz, bilgi
penceresi segili konum i¢in hava durumu detaylarini icermek icin genisler.

GRIB hava tahminin canlandiriimasi

GRIB verileri belirtilen sayida gun igin hava tahmini bilgilerini icermektedir. Hava durumu
bilgilerini canlandirmak ve belli bir zaman ve tarih i¢in hava tahminini géstermek
mumkuindir. Zaman élgekleri kullandiginiz dosyalara bagl olarak degisecektir.

Zaman kaydirma GRIB bilgi penceresinde ayrag iginde gosterilir. Zaman NSS evo3’e
bagh GPS cihazi tarafindan saglandidi gibi gecerli saate gorece olacaktir. Zamani ve
canlandirma hizini menuden segin.

SiriusXM Hava Durumu

Bir Navico Weather Moddllne baglanildigi zaman, NSS evo3 sisteminizde Sirius™
sesine ve Sirius™ Deniz Hava Servisine (Marine Weather Service) abone olmali ve
sisteminiz bunu igermelidir (Sadece Kuzey Amerika). Sirius™ ses ve hava servisi
ulke ici ABD sularini ve Atlantik ve Pasifik okyanuslarinin igine dogru kiyi bélgelerini,
Meksika korfezini ve Karayip Denizini kapsar. Alinan ses ve hava durumu Grinleri
secilen abonelik paketine bagli olarak degismektedir. Daha fazla bilgi igin
www.siriusxm.com/marineweather adresine bakiniz.

Sirius durum paneli

Hava durumu modiili sisteme bagdlandi§i zaman, Sirius™ durum paneline erigim
saglarsiniz. Sinyal kuvveti 1/3 (zayif), 2/3 (iyi) veya 3/3 (tercih edilen) olarak belirtilir.

ESN, WM 2 moddili igin elektronik seri numarasini gosterir.

o N0 005
y 3
Waypoints
A @ Navigation Sources...

Tides Eﬂ Fuel Device list

ry Diagnostics

‘ Tracks and Trips

Alarms Bridge configuration

- ; Alarms SimNet Groups...

bos S units Damping...
m Calibration
Tripintel () wireless

Sirius status

( & Network NMEA2000

mud Vessels NMEA0183 »

Sirius havadurumunun goriintiilenmesi
Sirius™ hava durumu harita panelinizde bindirme olarak gérunttlenebilir.

Hava durumu bindirmesi secildigi zaman, harita menusi mevcut hava durumu
segeneklerini gostermek igin artar.
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Prea’pitation
SST colored
SST text

v

Wave

Wind

Surf. features
Cloud tops

Echo tops
v

Yagis renk tonlamasi

Sehir Tahmin ikonu

Rizgar ¢engeli

Firtina ikonu

SST (Deniz yiizeyi sicakligi) renk gubugu

A U1 A W N =

SST renk tonlamasi

Sirius hava durumu segenegini hangi hava sembolojisinin goriintiilenmesi
gerektigini ve harita panelinde nasil géruntilenmesi gerektigini se¢mek igin
kullanin.

Sirius goriiniim segenekleri

Yadis
Renk tonlamasi yagis tipini ve yogunlugunu gdstermek icin kullanilir. En koyu renk en
yuksek yogunlugu gosterir.

Yagmur Acik yesilden (hafif yagmur) — sari-turuncu-koyu kirmiziya
(siddetli yagmur)

Kar Mavi

Karisik Pembe

Deniz Ylzeyi Sicakligi(SST)
Renk tonlamasi veya metin olarak gdsterilebilir.
Renk kodlamasi segildigi zaman, SST renk gubugu ekranin sol tarafinda gdsterilir

Hangi sicaklik araligina renk kodlamasi yapilacagdini bu bélimde daha sonra
anlatildigi gibi tanimlayabilirsiniz.

Dalga Gostergesi

Renkler tahmin edilen dalga yuksekligini belirlemek igin kullanilir. Koyu kirmizi en
yuksek dalgalari gésterirken, mavi en algak olanlar igin kullanilir.

Hangi dalga araligina renk kodlamasi yapilacagini bu bélimde daha sonra anlatildigi
gibi tanimlayabilirsiniz.

Yizey oOzellikleri

Yuzey 6zelliklerini agar / kapatir. Ylzey Ozellikleri arasinda 6n kisimlar, izobarlar
ve basing noktalari bulunur. Ylzey 6zellikleri Rlzgar ile ayni anda gdsterilemez.

Bulut Ustleri

Bulut Ustlerini a¢ / kapat. Bulut tepeleri, bulutlarin tepesinin yUksekligini gésterir.
Kullanilan renk paleti, alt bulutlari belirten koyu gri tonlariyla gridir. Bulut Ustleri,
Yagis veya Yanki Ustleri ile ayni anda gosterilemez.
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‘ Back
View»

Icons»

Local weather

Marine zones*

Tropical
statements

Adjust»

Animate»
-

Not: Bu 6zellik sadece belirli SiriusXM abonelikleri icin kullanilabilir.

Echo Ustleri

Echo Ustlerini agar / kapatir. Echo Ustleri firtinalarin Ustlerin.il gosterir. Kullanilan
renk paleti, Yagisla aynidir. Echo Ustleri, Yagdis veya Bulut Ustt ile ayni anda
gOsterilemez.

Not: Bu 6zellik sadece belirli SiriusXM abonelikleri icin kullanilabilir.

Hava durumu ikonlari
Mevcut veya tahmin edilen hava kosullarini géstermek igin gesitli hava durumu ikonlari

mevcuttur. Detayll hava durumu bilgisini gérintilemek igin bir ikona hafifce
dokunabilirsiniz.

& Sehir tahmini
& Zemin gdzleme
[ Tropik firtina izleme; gegcmis (gri)-simdiki (kirmizi)-gelecek (sari)

665 Kasirga (Kategori 1-5) izleme; gegmis (gri)-simdiki (kirmizi)-
gelecek (sari)

LLL Tropik karmasa/depresyon izleme; ge¢mis (gri)-simdiki (kirmizi)-
gelecek (sarr)

@S TF  Firtina Ozeliikleri

O Yildirm
A Cok ciddi firtina ve uyari
G Denizcilik bélgesi konumu
Yerel Hava

Yerel hava durumu diyalogunu géruntilemek icin Yerel hava durumu menu segenegini
secin. Bu diyalog alani igin hava durumu ve uyarilar gésterir.

Tahminini gérmek icin bir zaman dilimi sekmesi segin.

Local weather “
m 3hrs  6hrs Wed Thur Fri  Sat  Sun  Mon

N 25°51.499', W 80°13.134' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

Precipitation: 0% UV: Low

Lo o
Air: Good - - 58 F ’
Cloud: Broken
( > Partly Cloudy 5 mph

ALERTS
A Freeze Warning is in effect for Volusia and
Lake Counties until Wed Jan 20 13:00:00
2016.

A freeze warning is issued for 2 or more hours
of temperatures between 27 and 32 over a
widespread area. Residents should cover or
move indoors any cold sensitive plants, and
bring pets indoors this evening.

/KMIR F7 W 0DN1V/

Denizcilik Bolgeleri
Secili aboneliginize bagh olarak, SiriusXM hizmetleri, agik deniz bdlgeleri haricinde
ABD ve Kanada Deniz Bélgeleri icin hava durumu raporlarina erigim igerir.

Grafikte bir deniz bdlgesi segebilir ve tahminini gérintileyebilirsiniz. Mevcut bdlgeniz
olarak bir deniz bélgesi secebilir ve o bdlgedeki herhangi bir hava durumu uyarisi size
bildirilir.
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Tropik aciklamalar
Tropik hava kosullari hakkinda bilgi iceren agiklamalari okuyabilirsiniz.
Bu agiklamalar Butiin Atlantik ve Dogu Pasifik igin mevcuttur.

Renk kodlarinin ayarlanmasi

ral Deniz yuzeyi sicaklik araligi ve dalga yuksekligi renk kodlamasini tanimlayabilirsiniz.

. Rack Sicak ve soduk hava degerlerinin tzerindeki sicaklik, giderek daha koyu kirmizi ve
vie Warm ssT koyu mavi olarak goérintilenir.
Tconss| S Maksimum degerden daha yiiksek olan dalgalar, giderek daha koyu kirmizi ile
. SoolssT gésterilir. Minimum degerden daha diisiik olan dalgalar renk kodlu degildir.
larine zones Marwave
Tropical 3.0m

statements, Min wave

Sirius hava durumu grafiklerinin canlandiriimasi
Adjust v NSS evo3 agtiginiz hava durumu bilgilerini kaydeder ve bu bilgi ge¢cmisteki ve
gelecekteki hava kosullarini canlandirmak igin kullanilabilir. Bu sistemde mevcut olan

bilgi miktari hava hareketlerine baghdir; ne kadar karmasiksa canlandirma igin o kadar
- az zaman mimkiindr.

Animate

Hangi hava durumunu gérintisind agtiginiza bagl olarak gegmisi veya gelecegi
canlandirabilirsiniz.

- Eger yagis bindirmesi agiksa, gegmis icin canlandirma yapabilir ve yakin gelecek igin
hava kosullarini sadece farz edebilirsiniz.

- Eger renkli dalga uzunlugu bindirmesi agiksa, gelecegi canlandirabilirsiniz (tahminler)
Etkinlestirirken, mevcut grafik canlandirmasi igin stre harita panelinin sol alt kdsesinde
goruntdlenir.

Hava Alarmlari

Yildinim ve firtina alarmlarini teknenizin belli bir araliginda olmak (izere kurabilirsiniz.
Segili denizcilik bolgeniz igin verilen ciddi hava durumu tahmini alarmi olarak bir
alarma erigebilirsiniz. Cok ciddi bir firtina Milli Hava Servisi tarafindan tanimlanir.

Alarm agik oldugunda tekneniz ciddi firtinanin igindeyken veya igine giriyorken bir
alarm alirsiniz.

Settings...
@ Echo “
Active  History
@ Radar [N 6 uuta -
® e
Lightning v 5(NM)
@ Navigation
Severe weather v
B ruel Storm v 5(NM)
= Tracks and Trips | Weather watchbox v
& Weather data missing v
| ‘ Alarms
: Vessels
Autopilot v
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Video

Video fonksiyonu NSS evo3 cihazinizda videolari veya kamera kaynaklarini
goruntilemenizi saglar.

Not:Video goruntileri iletisim agi Gzerinden paylasiimaz. Videoyu sadece video
kaynagina baglanan cihazdan géruntuleyebilirsiniz.

Ethernet iletisim aginda bir FLIR kamera mevcutsa, videoyu gérintuleyebilir ve
kamerayi NSS evo3'ten kontrol edebilirsiniz Kameranin nasil baglanacagdi hakkinda
bilgi icin, NSS evo3’iin ayri kurulum kilavuzuna bakiniz.

Videopaneli

Video paneli tekli panel veya ¢oklu panel sayfasinda panellerden biri olarak
kurulabilir. Video gérintisl video paneline uymasi igin orantili olarak élgeklenir.
Gorunta tarafindan kapsanmayan alan siyahla renklendirilir.

Video panelinin ayarlanmasi

Video kaynadi

NSS evo3 iki video giris kanalini destekler. Gorlintiilemek igin sadece bir kanal
segebilir veya gortntiiye mevcut video kameralari arasinda devir yaptirabilirsiniz.
Devir periyodu 5 ila 120 saniye arasinda ayarlanabilir.

Video standarti
NSS evo3 NTSC ve PAL videoyu destekler. iki kanal ayri ayri kurulur. Yerel video
standardini veya kameranizin standardini kontrol edin.

Video goriintiisiiniin ayarlanmasi
Video ekranini video goruntu ayarlarini diizenleyerek optimize edebilirsiniz. Ayarlar
her video kaynagi icin ayri dizenlenir. Her ayar igin varsayilan %50dir.

FLIR Kamera Kontrolu

Sisteme FLIR kamera baglandidi zaman menU FLIR kamera kontrollerine erigimi

-
Video standard

N icerecek.
Cycle enabled],
) pack Not: Ethernet iletisim adina bagli herhangi bir NSS evo3’ten kamera kontroliini
o Y| Disomned yapabilrisiniz.
- s . .
ssturtol]  Toggecolor FLIR Kamera ile baglanti kurmak
_ = cheme Bir video paneli etkin oldugu zaman, Flir kamera eger iletisim aginda mevcutsa,
Toggle polarity NSS evo3 otomatik olarak tanir.
H
- 52‘0251522 Not:Ethernet iletisim aginda DHCP sunucusu bulundugunda, FLIR kamerasinin
e Got e yapilandiriimasi ve baglanti kuruimadan énce Sabit IP Adresi almaya ayarlanmasi
e gerekecektir. Belirli FLIR kamera modelinizin nasil yapilandirilacadi hakkindaki
talimatlar igin IUtfen FLIR belgelerine bakiniz..

Not: Ethernet iletisim agina bir seferde sadece bir FLIR kamera baglanabilir..

Bir video panelini etkinlestirdiginiz zaman, sistem FLIR kamera igin iletisim sistemini
aramaya baslar.
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Eger baglanti sonradan kaybolursa, bu durum panelde belirtilir. Baglantiyi tekrar kurmak
icin bu digmeye basin. Baglanti kuruldugunda menu FLIR kamera kontroliine erigimini
icerecek sekilde degisecektir.

Not:Ethernet iletisim agina bagh herhangi bir NSS evo3 cihazindan kamera
kontroluinu devralabilirsiniz.

FLIR kameranin yukari/asagi & sag/sol hareketi

FLIR kamerasina baglanti saglandijinda, video panelinde ¢evirme ve yana yatma pane
digmeleri belirir. Sol ve sag digmeler kameranin gevrilmesini kontrol ederken yukari ve
asagi dugmeleri yana yatmasini kontrol eder. Kamerayi kontrol etmek igin paneldeki ok
digmelerinden birine basin. Digmeye bastiginiz muddetce kamera hareket edecektir.

FLIR video goriintiisiiniin uzaklastilip/yakinlastirilmasi
Video goéruntisini zum panel dugmeleriyle buyatip kigulltebilirsiniz.
Secilen FLIR kamerasi kaynak segenegine bagh olarak mevcut iki yaklastirma
secenedi vardir:
 Dijital yakinlastirma
Sadece kamera kizil 6tesi modunda iken gecerlidir.
Bu modda zoom seviyelerle temsil edilir (0, 2 ve 4 kere zoom). IN/OUT tuslarindan
her birine her basis zoom seviyesini artirir veya azaltir.
« Optik yakinlastirma
Gun 151§1 modunda gegerlidir. IN/OUT tuslarindan her birine her basis zoom
seviyesini artirir veya azaltir.

FLIR kamera kaynak segimleri

FLIR kamera hem glinisigi hem de kizilétesi video kaynaklarini
icerir. Kiziltesi kaynagi secildiginde, asagidaki segenekler
kullanilabilir:

+ Renk kartelasini degistir
FLIR video cikisi renk kartelasi yoluyla ¢evrim yapar. Bu kartelalarin her biri farkli bir
sicaklik icin farkl bir rengi esler.
+ Kutuplasmayi degistir
Renk kartelasini tersine gevirir.
Ornegin: Beyaz yerine: Sicak ve Siyah = Soguk, Siyah= Sicak ve
beyaz = soduk olur.

FLIR kamera'nin ana konumu

Mevcut cevirme ve yan yatma konumunu kameranin ana konumu
olarak ayarlayabilirsiniz. Sonradan bu kamera konumuna hizla
donebilirsiniz..
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Zaman Grafikleri

NSS evo3, veri gegmisini farkli grafiklerde gosterebilir. Dilimler tam sayfada
goéruntilenebilir veya diger panellerle birlestirilebilir.

Zaman Grafik Paneli

Zaman grafigi, 6nceden tanimlanmis iki dizenden olusur. Sol ve sag panel oklarini
segerek diizenler arasinda gegis yaparsiniz. Ayrica diizeni meniden de segebilirsiniz.
Bir zaman plani panelinde hangi verinin bulunacagini segebilir ve her dilim i¢in zaman
araligini tanimlayabilirsiniz.

Katman 2

Kayip Veri

Veriler mevcut degilse, ilgili dilim kesikli bir ¢izgiye dénusur ve verilerin
kayboldugu noktada duzlesir. Veriler tekrar kullanilabilir hale geldiginde, kesikli
bir ¢izgi, eksik verileri birlestiren ortalama bir trend ¢izgisini gdsteren iki noktayi
birlestirir.

Veri Segcme

Her veri alani tercih edilen veri tipini ve zaman araligini géstermek i¢in degistirilebilir.
1. Menuden dizenleme secenegini seginiz.

2. Dlzenlemek istediginiz alani etkinlestirin

3. Bilgi tiruin ve sonunda araligi degistirin

4. Degisikliklerinizi kaydedin.

Zaman grafikleri icin mevcut veriler varsayilan olarak sistem tarafindan kullanilan
kaynaklardir. Bir veri tir{ icin birden fazla veri kaynagi varsa, Zaman grafiginde

alternatif veri kaynagini géstermeyi segebilirsiniz. Veri tipini menideki veri kaynagi
secenegini kullanarak degistirirsiniz.
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Alarmlar

Alarm sistemi

Sistem; sistem cgalisirken surekli olarak tehlikeli durumlar ve sistem arizalari igin kontrol
yapar. Bir alarm durumu meydana geldiginde,ekranda bir alarm mesaji belirir.

Durum ¢ubugunda bir alarm ikonu gérinir ve durum ¢ubugu alarmin rengini titregtirir.
Eger sireni devreye soktuysaniz, alarm mesajini sesli bir alarm izler harici alarm igin
degisiklik etkinlesir.

Alarm; alarm listelemesinde kaydedilir bylece detaylari gérebilir ve uygun diizeltme
tedbirlerini alabilirsiniz.

Mesaj Tiirleri
Mesajlar rapor edilen durumun teknenizi nasil etkiledigine gore siniflandirilir.
Asagida belirtilen renk kodlari kullanilmaktadir.

Kirmizi Kritik
Turuncu Onemli
Sari Standart
Mavi Uyari
Yesil Hafif Uyari

Tek alarmlar
Alarmin adi baslik olarak ve alarmin ayrintilari ile birlikte tek bir alarm gérintulenir.

Coklu Alarmlar

Ayni anda birden fazla alarm etkinlestirilirse, alarm mesaji en fazla 3 alarm listesi
gosterir. Alarmlar, ilk 6nce en Ustte aktive edilen alarm ile meydana geldikleri sirada
listelenir. Kalan alarmlar Alarmlar diyalogunda mevcuttur.

Bir Mesaji Onaylama
Asagida belirtilen secenekler alarm diyalogunda bir mesaji onaylamak i¢cin mevcuttur:

+ Kapat
Alarm durumunu onaylanmak igin ayarlar, yani alarm durumunun farkindasinizdir.
Siren/zil susar ve alarm diyalogu kaldirnlir. Bununla beraber alarm, sebebi ortadan
kalkana kadar alarm listelemesinde etkin kalir.

+ Devredisi birak
Mevcut alarm ayarini devre digi birakir. Alarmlar diyalogundan tekrar
acmadikca alarm tekrar gdézikmez.

Alarm mesajinda veya sirende zaman agimi yoktur. Alarmi onaylayincaya veya alarm
icin sebep ortadan kalkana kadar kalirlar.

Alarmlar diyalogu
Tdm alarmlar Alarm Ayarlari diyalogunda ayarlanir.
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SETTINGS b 4

Settings...
Autopilot e “
Active  History

Navigation ‘No GPS fix }.,

Forward range v

Shallow water 1.8(m)

Deep water 30.5(m)
Alarms

Water temp rate 5 (°C/min)
Units Anchor 50 (m)
Wireless Anchor depth v

Low boat speed 5 (kn)

XTE

Alarm diyalogu, Araclar panelinden de etkinlestirilebilir. Alarm diyaloglar aktif
alarmlar ve alarm gegmisi hakkinda bilgi icerir.

e ==
|

LUl History  Settings

Waypoints

GINGE Settings
Depth dat
Alarms
Wind data Active  History
Vessel me No GPS fix v
Vessels Vesselmeq | Forward range v
[!] - Vesselmeq ~Shallow water 1.8(m)
N
Depth dat:| =~ Deep water 30.5(m)
TripIntel [
| Depth dat| ~Water temp rate 5 (°C/min)
Anchor 50 (m)
Sun, Moon Anchor depth v
Low boat speed 5 (kn)
XTE
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Araclar

Varsayilan olarak, Araglar paneli, herhangi bir panele 6zgii olmayan segeneklere ve
araclara erismek icin kullanilan simgeleri igerir.

Harici ekipman Uniteye entegre edildiginde, Araglar paneline yeni simgeler eklenebilir.
Bu simgeler harici ekipmanin 6zelliklerine erismek icin kullanilir.

Waypointler
Waypointlerin, rotalarin, izlerin detayl listesi.
Duzenlemek veya silmek istediginiz waypointe, rotaya veya ize hafifge dokunun.

Gelgitler

Teknenize en yakin gelgit gdézlem istasyonu igin gelgit bilgilerini gorintaler.

Tarihi degistirmek i¢in ok panel digmesine hafifge dokunun veya takvim fonksiyonuna
erismek icin tarih alanina hafifce dokunun.

Mevcut gelgit gézlem istasyonlari meniden segilebilir.

Alarmlar

Aktif Alarmlar
Aktif alarmlar listesi

Alarm gegmisi
Zaman damgali bitin alarmlarin listesi.

Alarm Ayarlarn
Mevcut ayarlariyla, sistemde mevcut bitin alarm segeneklerinin listesi.

Tekneler

Durum listelemesi
Mevcut bilgilerle tim AIS, MARPA, ve DSC teknelerinin listesi

Mesaj Listelemesi
Diger AIS teknelerinden zaman damgasiyla alinan mesajlarin listesi

TripIntel

Yolculuk yénetimi islevselligi ve yolculuk bilgisi saglar. Daha fazla bilgi i¢in, bkz.
"Tripntel", sayfa 46.

Giines, Ay
Girig tarihine ve konumlarin enlem/boylamina bagli bir konum igin glinesin dogusunu,
batisini, ayin dogusunu batisini géruntuler.

Dosyalar
Dosyalar, waypointler, rotalar, izler ve ayarlar i¢in dosya yonetimi sistemi

Dosyalari Goriintiileme
Dosyalar panelinde bir dosya segin ve ardindan Ayrintilar iletisim kutusundaki
gorintuleme dosyasi se¢enegini belirleyin.

Kart okuyucudaki dosyalar bir karta kopyalama

Ekran yakalamalarini ve gunlikleri kart okuyucudaki bir karta kopyalayabilirsiniz.
Sistem Ayarlari, Yol Noktalari, Yollar ve Pargalar'i bir karta da disa aktarabilirsiniz.
Dosyalari disa aktarma, sayfa 124'teki "Bakim" bélimunde ele alinmistir.
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Bul

Harita neslerini bulmak i¢in kullanilir (waypointler, rotalar, izler, vs.).

GoFree Shop

Not: GoFree magazasina erisim igin, kablosuz baglanti 6zelligi ile herhangi bir
internet noktasina bagli olmak gerekmektedir. Detayl bilgi igin sayfa 95’e
bakiniz.

GoFree Shop web sitesini acar. GoFree Magazasinda, sisteminiz igin uyumlu
cizelgeleri tarayabilir, indirebilir ve indirebilirsiniz. Ayrica Echosounder
gunliklerinizi Sosyal Harita grafiklerine yiikleyebilirsiniz. Oturum actiginizda,
sisteminiz igin yeni bir yazilim sirimi mevcutsa, sistem size otomatik olarak bir
bildirim sunar. Bir glincelleme mevcutsa, bir kart yuvasina indirebilir veya indirmeyi
daha sonra erteleyebilirsiniz.
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Simiilasyon

Simulasyon 6zelligi, Unitenin sabit bir konumda ve baska cihazlara bagli olmadan
nasil galistigini gérmenizi saglar.

Durum gubugu, simulatériin acilip agiimadigini gosterir.

SETTINGS

Simulate v
Tracks and Trips Demo mode o

_g_ Alarms
| j Units

Wireless

Files...

Advanced...

Tripintel

Network

Vessels

WAnA- Simulator

Demo modu
Bu modda unite otomatik olarak Griiniin ana 6zelliklerinden geger; sayfalari otomatik
olarak degistirir, ayarlari ayarlar, mendler agar vb.

Dokunmatik ekranda dokunursaniz veya demo modu galisirken bir tusa basarsaniz,
gbsteri duraklar. Bir zaman asimi siiresinden sonra, demo modu devam eder ve
degistirilen tim ayarlar varsayilana geri yuklenir.

Not: Demo modu perakende / showroom gdsterileri igin tasarlanmistir.

Simulator kaynak dosyalari

Simulatér tarafindan hangi veri dosyalarinin kullanilacadini segebilirsiniz. Bir dizi
kaynak dosya sisteminizde bulunur ve kart okuyucuya takili bir kart kullanarak
dosyalari ice aktarabilirsiniz. Kendi kayitli gtinlik veri dosyalarinizi simulatérde de
kullanabilirsiniz.

SOURCE FILES
Radar radar.rsf (sim)
Echo Sonar.sl2 (sim)
AIS ais.rsf (sim)

Sirius weather riley.wx (sim)

Restore default files

Gelismis simulator ayarlari
Gelismis simulatér ayarlari similatériin manuel olarak kontrol edilmesini saglar.

ADVANCED SIMULATOR SETTINGS “

GPS source
Simulated course (default)

Speed (kn)
20

Course (°M)
5

Set start position

Save Cancel
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GPS kaynagi

GPS verilerinin nereden olusturuldugunu seger.

Hiz,Seyir ve Rota

GPS kaynagi Simiile edilmis rota veya Simdile rotasi olarak ayarlandiginda degerleri
manuel girmek i¢in kullanilir. Aksi halde, hiz ve rota dahil GPS verileri segilen kaynak
dosyadan gelir.

Baslangic Pozisyon ayari
Teknenizi mevcut imle¢ konumuna tasir.

Not: Bu secenek sadece GPS kaynagi Simiile edilmis seyir ayarlandiginda
kullanilabilir.
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Bakim

Onleyici Bakim
NSS evo3 cihazi alan hizmetine yonelik pargalar icermez bu yiizden operatériin
cok kisitl miktarda koruyucu bakim yapmasi gerekir.

Cihaz kullanilmadigi zamanlarda cihazla birlikte verilen koruyucu giines
Ortisinln drtiimesi tavsiye edilir.

Ekran unitesinin temizlenmesi

Cihazla birlikte verilen temizleme bezi miumkin oldukg¢a ekrani temizlemede
kullanilmalidir. Tuz kalintilarini ¢dzip gidermek igin bol miktarda su kullanin. Nemli bez
kullanilirsa kristalize olmus tuz kaplamay gizebilir. Ekrana en az basinci uygulayin.

Ekrandaki lekeler sadece bezle gikmayabilir, ekrani temizlemek igin %50 su %50
izopropil alkol karigimi kullanin. Yansima engelleyici katmani veya plastik yuvayi
bozabileceginden ¢ozucilerle (aseton, mineral turpentin vs) veya amonyak bazli
temizleyicilerle temas ettirmekten kaginin.

Plastik yuvaya UV hasarini 6nlemek i¢gin, cihaz uzun zaman kullaniimayacaginda glines
Ortusinin ortiimesi tavsiye edilir.

Medya baglanti girisinin temizlenmesi

Medya baglanti girisini ylzeyde tuz kristallerinin olusmasini ve kart yuvasina su
sizmasini dnlemek igin diizenli olarak temizleyin.

Tuslarin kontrol edilmesi

Hicbir tusun asagi dogru sikismadigindan emin olun. Eger biri sikisirsa, tusu yukari
dogru oynatarak normal konuma getirin.

Konnektorlerin kontrol edilmesi
Konnektdrler gézle muayene edilerek kontrol edilmelidir.
Konnektdr fislerini konektdre dogdru itin, fisler yerine kilitleniyorsa dogru konumdadirlar.

NMEA Veri Kaydetme

NMEA 0183 TCP baglantisi tizerinden génderilen bltun seri ¢ikis agiklamalari dahili bir

dosyaya kaydedilir. Bu dosyay! hizmet ve hata bulma amacli olarak gdnderebilir ve
inceleyebilirsiniz Maksimum dosya buyUkligu 6n tanimhdir. Eger sisteme ¢esitli bagka
dosyalar eklediyseniz (sonar ve/veya StructureMap kayitlari, mizik, resimler, pdf
dosyalari) bu durum kayit dosyasi igin izin verilen dosya biyUkligini azaltabilir.

Dosya buyuklugu sinirlamasi iginde mimkin oldugu kadar ¢ok veri olan sistem kayitlari
en eski verilerin Ustline yazmaya baslar.

@ Navigation Sources...

Device list
B ruel

= Diagnostics
- Tracks and Tri 2 . .
2 HeEh AN Bridge configuration

_@_ Alarms SimNet Groups...

Vessels i
f Units Damping...

ﬂ Calibration
Trpintel | (@) Wireless

Receive waypoint v

Baud rate 4800 (default) -

Sirius status Serial output V7

* =
@m Network NMEA2000 Serial output sentences...
on

= Vessels NMEA0183
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Kayit dosyalarinin gonderilmesi

Kayit dosyasi Dosyalar diyalogundan génderilebilir

Kayit veri tabanini sectiginiz zaman bir varis dosyasi ve dosya ismi segmeniz
hatirlatilir. Kabul ettiginizde dosya ismi segilen konuma yazilir.

RSD ciimle gikiglarn

RSD NMEA 0183 mesajinin ¢ikisi, harici bir cihaza imle¢ konum bilgisi saglamak igin
etkinlegtirilebilir (varsayilan kapali). imleg konum bilgisi, pan-tilt 6zelligine sahip termal
kameralar ve harici radar ekranlari gibi cihazlar tarafindan kullanilabilir.

SETTINGS “
@ Navigation Sources... =
Eﬁ o Device list NMEA0183 OUTPUT SENTENCES
N Diagnostics
~ ‘ E © GPS
> Tracks and Trips . ¢ .
Bridge configuration B
» Navigation
; Alarms SimNet Groups...
v Echo

j’ Units Damping...

Receive waypoint ||+ Compass
Calibration

() Wireless

- Baud rate  4800( | » Wind
Sirius status

L] il »
& Network NMEA2000 Serial output MARPA

Serial output senfj ELE ]

Ethernet/Wireles: RSD
i v Misc
Output rate 1.0Hz, HDG 4Hz

mnd Vessels NMEA0183

Not:Cift radar sistemlerini dikkate almak igin cimle formati (NMEA 0183
tarafindan dikte edilmis) yazilmamistir ve bu nedenle kaynaklar arasinda ayrim
yapmak i¢in kimlik bilgisi aktarmamaktadir. Ekranda ayni anda iki radar PPI
gosterildiginde, sadece ilk (soldaki) radar RSD bilgisi saglar. Bu 6zelligin
etkinlestirildigini gdstermek icin radar PPI'sinda RSD gdsterilir.

Yazilim giincellemeleri

En yeni yazihmlar, sitemiz www.simrad-yachting.com adresinden indirilebilir.
Uniteye bir giincelleme baglatmadan énce, potansiyel olarak degerli kullanici verilerini
yedeklediginizden emin olun. Bkz. "Sistem verilerinizi yedekleme", sayfa 126.

Sistem veya AJ analizcisi ve servis asistani, yazilim glncellemelerinin mevcut oldugunu
bildirebilir.

Ag analizi ve servis asistani

Sistem, teknik destek sorgularina yardimci olmak igin NMEA 2000 ve Ethernet agi,
yazilim surlmleri, seri numaralari ve ayarlar dosyasindaki bilgiler gibi Ethernet agi
Uzerinde kurulu aygitlarin bir raporunu olusturan yerlesik bir servis asistanina sahiptir.
Analizéri kullanmak icin Sistem ayarlari iletisim kutusunun Hakkinda sayfasini agin ve
Destek secenegini belirleyin. iki segenek gériintiilenir:

Rapor olustur

Aginizi analiz eder ve destek igin gerekli bilgileri ister ve raporu otomatik olarak agdan
toplanan bilgilerle olusturur. Rapora eklenecek ekran gorintuleri ve gunlik dosyalari
ekleyebilirsiniz. Rapor ekleri icin 20MB sinir vardir. Raporu bir hafiza kartina
kaydedebilir ve bir internet baglantiniz varsa, destek veya dogrudan yiiklemek igin e-
posta ile génderebilirsiniz. Once teknik destegi ararsaniz, izlemenize yardimci olacak bir
olay numarasi girebilirsiniz.

Giincellemeler i¢cin yazilim kontrolii
Aginizi analiz eder ve uyumlu cihazlar i¢in glincellemelerin mevcut olup olmadigini
kontrol eder.

Not:En yeni yazilim strimlerini kontrol etmek igin GUnitenizi internete baglayin.
Yazilim strumleri, Gnitenizi gincellediginiz veya internete baglandiginiz son
zaman itibariyle glincel olacaktir.

Bakim |NSS evo3 Kullanic Kitapgigi



Yazilim giincelleme

Not:Herhangi bir egleme kartini Gnitenizden ¢ikarin ve yazilim guincellemelerini

indirmeden veya hafiza kartina raporlar olusturup kaydetmeden énce yeterl
depolama alanina sahip bir hafiza karti takin.

Not:Glncelleme tamamlanana kadar MFD'yi veya cihazi kapatmayin ya da

2,
3.

glincellenen Uniteyi veya cihazi yeniden baslatmaniz istenir.

MFD'niz internet'e bagliysa, yazilim giincellemesini Giincellemeler Diyalog
penceresinden bir hafiza kartina indirebilirsiniz. Yazilim guncellemesini www.simrad-
yachting.com adresinden bir akilli cihaza veya internete bagl bir PC'ye takili bir
hafiza kartina da indirebilirsiniz..

MFD'nizdeki yazihm guincellemelerini iceren karti takin..

Guncellemeler Diyalogunda giincellenecek 6geyi segin ve komutlari takip edin.

Siz istemlere yanit verdiginizde giincelleme gergeklesir. istemi, giincellemeyi
tamamlamak igin cihazi yeniden baslatmanizi isteyebilir. Glincellemeyi daha uygun bir
zamanda tamamlamak i¢in cihazlari yeniden baslatabilirsiniz.

Sistem verilerinizin yedeklenmesi

Olusturdugunuz waypointler, rotalar, izler sistemde dosyalanir. Bu dosyalari ve sistem
ayarlari dosyalarini yedekleme rutini olarak diizenli olarak kopyalamaniz tavsiye edilir.
Dosyalar islemci kutusundaki kart yuvasindaki karta kopyalanir.

Farkl ¢ikti formatlari vardir:

Kullanici verileri Siiriim 5

Waypointleri ve rotalari standartlastiriimis evrensel olarak benzersiz tanimlayici
ile igeri ve disari aktarmak igin kullanilir, gcok guvenilir ve kullanmasi kolaydir. Bir
rota olusturuldugunda veriler zaman ve tarih gibi bilgileri igerir.

Kullanic verileri Siiriim 4

Bir NS* sisteminden diderine veri transfer ederken kullanilanlarin en iyisidir ¢linki
bu sistemlerin 6geler hakkinda kaydettigi tim ekstra bilgi pargalarini igerir.
Kullanici verileri Siiriim 3 (derinlik var)

Kullanici verilerini NS* sisteminden mevcut Lowrance (LMS,LCX,vs)

sistemine transfer ederken kullanilir.)

Kullanici verileri Siiriim 2 (derinlik yok)

Kullanici verilerini bir sistemden eski bir Grline aktarirken kullanilabilir (Lowrance
LMS, LCX)

GPX (GPS degistirme, derinlik yok)

Dlnyada en ¢ok GPS sistemini kullananlar arasinda web’de kullanilan formattir.
Bu formati bir rakip cihaza bilgi veriyorsaniz kullanin.

Northstar.dat (izler yok)

Mevcut Northstar cihazina veri transfer etmekte kullanilir.
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A

TripIntel

A

Alarms

Sun, Moon

Tiim Waypointleri, Rotalar ve izleri Disa Aktar
Ornek waypointlerin, rotalarin ve izlerin disa nasil aktarilacagini géstermektedir.

i — My files =1

Waypoints, Routes, Tracks and Trips database

= Settings database

44, Transfers (0/0) DETAILS - WAYPOINTS, ROUTES, TRACKS AND TRIPS X
(LA 4]
Waypoints 0
" logdatabase Deleted Waypoints 0
Routes 1
o Thermallog Deleted Routes 0
Tracks 1
Trips 0
Used space 213.4kB
Free space 16.4 GB

Export... Export Region... Delete all Purge

Bolge Disa Aktarma

Disa aktarma bolgesi segenegi, verileri digsa aktarmak istediginiz yerden alani
segcmenize izin verir.

1. Disa aktarilacak bélgeyi se¢

2. istenen bélgeyi tanimlamak igin sinir kutusunu siiriikleyin

3. Menlden disa aktarma segenegini segin

4, Uygun dosya formatini segin

5. Aktarma islemini baglatmak i¢in seri baglanti noktasi alanini segin.

Waypointleri, Rotalari ve izleri Temizleme

Silinen Waypointler, Rotalar ve izler, veriler temizlenene kadar ekran iinitesinin
belleginde saklanir. Bu, kullanici verilerinin bir Ethernet aginda birden fazla Gnite
arasinda senkronize edilmesine izin vermek icin gereklidir. Cok sayida silinmis,
kullaniimamis Yol Noktasi varsa, temizleme islemi, sisteminizin performansini artirabilir.

Not: Kullanici verileri hafizadan temizlendiginde, kurtarilamaz.
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